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1  Expanzni moduly
Tento dokument popisuje /O modufgici stanice TRONIC 2008D.

1.1 Vstupni a vystupni (I1/0) moduly

Ridici systém T2008D je modularni. MnoZstvi jehoupéta vystug a jejich typy jsou dany pouzitymi I/O
moduly.

Poznadmka: Moduly je moZno vyuZit pro zvySeni ¢ia vstup a vystugi systému T2032CX v rozsahu daném
dokumentem CO1: T2032CX - uzivatelskdrpcka.

AIBU 30 - osm analogovych vstiip

DIOC 31 - 16 dvouhodnotovych vstiupl6 dvouhodnotovych vystip

AOBU 30, 31 - osm analogovych vystup

PCIU 30 - osntitacovych vstui, osm dvouhodnotovych vystap

PIMR 325, PIMR 326 étyii reléoveé vystupy se vzajemnou blokddou kontakt
PIMR 345, PIMR 346 étyii reléové vystupy

1.1.1  Kompatibilita

AIBU 30 -T2008D, T2032CX
DIOC 31 -T2008D, T2032CX
AOBU 30 - T2008D

AOBU 31 -T2032CX

PCIU30 -T2008D
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2  Analogovy vstupni modul AIBU 30

2.1 Vstupni signély

e Osm analogovych vstipKe vstugim Ize gipojit:
- teplomer Pt100
- teplongr Pt1000
- teplomér Ni1000 se strmosti 5000 ppm/°C (N1) nebo 6178/pBriN1A)
- odporovy vysila 100Q
- odporovy vysila 1000Q

- DC proud
- DC napti

- dvouhodnotovy signal 24 VDC
Druh signalu fipojovaného ke konkrétnimu vstupu &iioi rozsah je dan typem vstupniho unitikého
¢lanku osazeného do konekigtisluSného vstupu. Vstupéiinky Ize libovol kombinovat. Objednavaji se

samostaté

2.1.1 Vstupni ¢lanky

TRONIC rada 2000
Programovatelna fidici stanice TRONIC 2008 D

¢lanek ¢idlo/signal rozsah poznamka spoti‘eba
Analogové
¢lanky
TINIS0A Pt 100Q -30+ 40°C 4 vodiové gipojeni 15 mA
TINI50B Pt 100Q 0+ 80°C 4 vodiové pipojeni 15 mA
TINIS0C Pt 100 0+150°C 4 vodiové gipojeni 15 mA
TINIS0D Pt 100Q 0+300°C 4 vodiové gipojeni 15 mA
TINISOE Pt 100 200 + 600 °C 4 vodbvé pipojeni 15 mA
TINIS0H Pt 10000 -30+ 40°C 2 nebo 4 vadivé fipojeni 15 mA
TINI5O0I Pt 1000Q2 0+ 80°C 2 nebo 4 vartivé gipojeni 15 mA
TINI50J Pt 10002 0+150°C 2 nebo 4 vagivé pipojeni 15 mA
TINI5S0K Pt 1000Q 0+300°C 2 nebo 4 vadivé pipojeni 15 mA
TINISOM Ni 1000Q -30+ 40°C 2 nebo 4 vadivé fipojeni 15 mA
TINISON Ni 1000Q 0+ 80°C 2 nebo 4 vadtivé fipojeni 15 mA
TINIS0P Ni 1000Q 0+150°C 2 nebo 4 vagivé pipojeni 15 mA
TINISOT OV 100Q 4 voditové gipojeni 15 mA
TINI50U OV 1000Q 4 voditové gipojeni 15 mA
CINI50A ss proud 0+ 20 mA 5 mA
VINIS0A Ss napti 0+ 10V 5 mA
VINI50C ss napti 0+25V 5 mA
CIEI50A ss proud 0+ 20 mA galvanicky atiehy 35 mA
VIEIS0A SS napti 0+ 10V galvanicky oddeny 35 mA
VIEIS0B SS napti 0+ 5V galvanicky oddeny 35 mA
VIEI50C Ss nagi 0+25V galvanicky oddeny 35 mA
VIEI50D SS napti 0+ 1V galvanicky oddleny 35 mA
Dvouhodnotové
¢lanky
DIAI5S0A SS nagti 24 V 2 vstupy galvanicky odteny 4 mA

8 D03
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2.2 Pripojovéani vstupa

Signdly se k moduluifpojuji dvma neboctyrmi vodici. Kazdy vstup se osadi unifi@im ¢lankem podle
pozadavku z objednéavky nebo projektu. Unifikbclanky upravuji vstupni signal pro vinf zpracovani.
V kaZzdém vstupu fiZe byt libovolny signal z uvedeného sortimentuwpl@exr, proud, nagti, DI).

2.2.1 Méreni teploty pomoci odporovych teploréru

Jako zdroj signalu se pouzivaji odporové tegignt100, Pt1000 nebo Ni1000 se strmosti 5000 pPr(Nl) i
6178 ppmiC (N1A). Teplongry Pt100 se fipojuji ¢tyimi vodici, teplomgéry Pt1000 a NilOOGtyimi nebo
dwvéma vodei. Méfici rozsah teploty je dan pouzitym vstupnilénkem.

U odporovych teplorra pripojenych déma vodEi se ve skutgnosti nendii pouze odpocridla, ale sotet
odporucidla, odporu fipojovacich vodiu a dalSich odpdr (nag. piechodové odpory svorek). Abyéteni
mélo poZadovanou figsnost, musiifdavné odpory byt dostai® malé proti znin¢ odporugidla v meticim
rozsahu. Proto jeféba navrhnout ifpojovaci kabel tak, aby chyba tgwbena jeho odporem negahla
piipustnou mez a také zajistit kvalitni montaz.. Wdsjici tabulka uvadi chyby dfeni zpgisobené kterymi
b&Znymi typy kabai. Doporiujeme upednostiovat gipojenictyimi vodici.

Pridavné chyby réreni teploty vlivem odporu vedeni pro 100 m kabetapon®r
Ni 10009, 6178 ppm/°C
typ kabelu pimer Zily odpor 100m kabeluy  chybaiteni
JYTY 1 mm (AWG18) 4,4 0,79°C
JOTQ 0,8 mm (AWG20) 7,2 1,17°C
SYKFY 0,5mm (AWG24) 19,8 3,17°C

2.2.2 Méreni naptového signélu

Rozsah vstupniho signélu je dan pouzitym vstuptifmkem. Pokud nejsou zdrojesteného signalu korekén
konstruované (n@pmaji galvanické vazby k napajecim obtmog a néieni z toho dvodu neni spravné, e
problém vyesit pouziti vstupnih®lanku s galvanickym odtenim.

2.2.3 Méreni proudového signéalu

Rozsah vstupniho signélu je 0+20 mA. Existuji duzhgt zdrop signélu.

- Aktivni: Zdroj signalu je napajeny a obsahujedigiroudu. Zde niZe nastat interakce s okolim podélako
u nagt'ovych vstu@. V tom gipadt plati totéZ, co pro ngpovy vstup.

- Pasivni: Zdroj signalu nem@ vlastni napajenimdiici smytky se gipojuje vrgjSi napéjeci zdroj.
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2.3 Mechanické provedeni
Modul AIBU30 je nekryty pistroj pro montdz do rozvétbvé sking. Upewiuje se na liStu TS35.

Roznery modulu: 183 x 125 x 65 mm  (§,v,h)

Hmotnost: 2609

2.4 VSeobecné technické podminky modulu AIBU30
2.4.1 Elektrické parametry

napajeni modulu: ze stanice T2008D (TRMD360) nebo T2032CX po kab&gl
spoti‘eba: 50 mA + spadteba osazenych vstupniétanki
elektromagneticka kompatibilita: odpovida normanCSN EN 50082-2

CSN EN 61000-3-2+A12: 97/A1,A2: 99
CSN EN 61000-6-2: 2000
elektrickd bezpenost: odpovida noria  CSN EN 61010-1:95+A2:9

2.4.2 Prostredi

rozsah pracovnich teplot: 0+50°C
kryti: IPOO

2.5 Parametry vstupia modulu AIBU30

pocet: 8

pocet svorek pro vstup: 4

vstupni signdly: Alternativré nasledujicich tyjp Mefici rozsah je dan typem vstupniho unifikéhoclanku.
- DC napti
- DC proud

- odporovy teplonyr Pt 100Q

- odporovy teplorsr Pt 1000Q

- odporovy teplorr Ni 1000Q

- odporovy vysild polohy 100Q

- odporovy vysild polohy 1002
- dvouhodnotovy vstup, DC néip

log. 0: 05V

log. 1: 1230 V
zakladni chyba: <0,3%
teplotni zavislost <0,1%/106C
galvanické oddleni: podle pouZitéhélanku

2.6 Pripojovaci a nastavovaci mista
Vodi¢e vstupnich signélse giipojuji do pruzinovych svorek plnymi nebo stagmi vodii:

- maximalni piiez vodie 1,5 mm.
- slaréné vodte je vhodné zakdit lisovaci navlékou

Lokalni skrnice TSPI je tveena 20 Zilovym plochym kabelemteznymi konektory. RBpojuje se ke
konektofim XP1, XP2. Po shnici je modul komunikén¢ pripojen k systému T2008D nebo T2032CX a
zarovair napdjen. V poslednim modulu naisbici musi byt do konektoru RPK1 osazeny zakwmaci ¢lanek
(rezistor 8 x 1 R).

- typ propojovaciho kabelu &mice: KASPIxxx (xxx je délka v cm)

Adresa modulu na lokalni &ici se nastavi adresovynigpin&gem podle obrazku 2.2.
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Obr. 2.2) HBpojovaci mista a nastaveni adresy modulu AIBU30

OFF =1
J ON =0

Adresa modulu

S~ OO0

A0 A4 Q

Unifikaéni ¢lanek kanalu 1

Unifikaéni ¢lanek kanalu 2

Unifikaéni ¢lanek kanalu 3

Unifikaéni ¢lanek kanalu 4

Unifikaéni ¢lanek kanalu 5

Unifika¢ni ¢lanek kanalu 6

Unifikacni ¢lanek kanalu 7

Unifikaéni ¢lanek kanalu 8

£

= W1
+12V w2
oV W3
In1-1 W4
In1-2 W5
In1-3 W6
In1-4 W7
In2-1 w8
In2-2 W9
In2-3 W10
In2-4 W11
In3-1 W12
In3-2 W13
In3-3 W14
In3-4 W15
In4-1 W16
In4-2 W17
In4-3 w18
In4-4 W19
In5-1 W20
In5-2 W21
In5-3 W22
In5-4 w23
In6-1 W24
In6-2 W25
1n6-3 W26
In6-4 W27
In7-1 w28
In7-2 W29
In7-3 W30
In7-4 W31
In8-1 W32
In8-2 W33
In8-3 W34
In8-4 W35

AIBU30 | |

12

TRONIC rada 2000

Programovatelna fidici stanice TRONIC 2008 D

XP1 - konektor TSPI

Indikator READY

RPK1 - patice
zakonc¢ovaciho ¢lanku

XP2 - konektor TSPI
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3 Dvouhodnotovy vstupni a vystupni modul DIOC31

Ke kombinovanému modulu DIOC31 sémo pipojuji vstupni dvouhodnotové signaly. Vystupningé
nejsou uéené pro pimé vyuziti ale pro ovladani systémovych reléowjtdka PIMR3xx.

3.1 Vstupni signély
 Sestnact dvouhodnotovych vstup viastnostmi:

- galvanické oddeni
- aktivni vstupni signal 24 VDC

Vstupy jsou pasivni, n&pové. Jmenovité vstupni né&p pro log. 1 je 24 VDC
neaktivni Urové vstupniho signalu 5+12 V. Jednotlivé vstupy jscavzéjem i o
systému galvanicky odtené.

Obr. 3.1) Logické arowhvstupniho signalu

30V

uroven
log 1

12V |

SV

troven

log 0
ov |

3.2 Vystupni signaly

 Sestnact dvouhodnotovych vystup
Elektronické spinge modulu DIOC31 ovladaji relé v systémovych vystagpmodulech PIMR3xx,
ptipojovanych ke konektdm XP3, XP4 . Napjeci n&ih vystupi 12 VDC je oddlené od napajeni modulu
a je do moduluiivadéno prostednictvim svorek W2 a W3.

3.3 Pripojovéani vstupa
Ke vstupnim svork&dm seipojuji nagt'ové signaly se jmenovitou aktivni irovni 24 VDC.
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3.4 Pripojovani vystupu
Ovladaci signaly pro spinani relé v systémovychugrsich modulech PIMR3xx jsou vyvedeny do konektor
XP3 a XP4. V kazdém konektoru je osm vystupnichaiig

3.5 Mechanické provedeni

Modul DIOC31 je nekryty fistroj pro montdz do rozvétbvé sking. Upewiuje se na liStu TS35.
Roznery modulu: 183 x 125 x 65 mm  (§,v,h)
Hmotnost: 255¢g

3.6 VSeobecné technické podminky modulu DIOC31
3.6.1 Elektrické parametry

napéjeni modulu - logické¢ast: 12 VDC ze stanice T2008D (TRMD360) nebo T2032CXkpbelu
TSPI

spoti‘eba: 40 mA

napéjeni modulu - vystupni¢ast: 12 VDC z gipojovaci svorkovnice

spoti‘eba: 75 mA na jedenijpojeny modul PIMR3xx

elektromagneticka kompatibilita: odpovida normanCSN EN 50082-2

CSN EN 61000-3-2+A12: 97/A1,A2: 99
CSN EN 61000-6-2: 2000

elektrickd bezpetnost: odpovida noria  CSN EN 61010-1:95+A2:9

elektrickd pevnost galv. oddlenych ¢asti:

pro obvody ukené pro nai kategorie SELV dli€ SN EN 61010-1:
obvody mezi sebou: 100 V (zé&kladni izolace, zkn§aagti 500 VAC)
obvody proti napajent: 100 V (z&kladni izolace,ss#ni nagti 500 VAC)

3.6.2 Prostredi

rozsah pracovnich teplot: 0+50°C
kryti: IPOO
3.7 Parametry vstupa modulu DIOC31
pocet: 16

pocet svorek pro 1 vstup: 2

vstupni signél: DC nagti, vstupni obvody jsou galvanicky adené od systému.
log. 0: 0+5VvDC
log. 1: 12+30 VDC

spoti‘eba vstupu: 12 V:ccal mA
30 V: cca 6 mA
galvanické oddleni: ano, kategorie n&ff SELV

3.8 Parametry vystupa modulu DIOC31

pocet: 16

pocet pripojovacich konektoni: 2

vystupni signal: otevfeny kolektor tranzistoru NPN
Umax = 50 V
Imax = 100 mA

galvanické oddleni: ano, kategorie n&ff SELV
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3.9 Pripojovaci a nastavovaci mista
Vodi¢e vstupnich signélse gipojuji do pruzinovych svorek plnymi nebo stagmi vodii:

- maximalni piiez vodée 1,5 mm.
- slaréné vodte je vhodné zakdit lisovaci navlékou

Vodi¢e vystupnich signélse gipojuji ke konektoim XP3, XP4 plochym kabelem s 10 Zilami.
- typ propojovaciho kabelu: KARELxxx (xxx je délkacm)

Lokalni skrnice TSPI je tvéena 20 Zilovym plochym kabelemteznymi konektory. RBpojuje se ke
konektofim XP1, XP2. Po shnici je modul komuniké&n¢ piipojen k systému T2008D nebo T2032CX a
zarovai napajen. V poslednim modulu nasbici musi byt do konektoru RPK1 osazeny zalkaci ¢lanek
(rezistor 8 x 1 R).

- typ propojovaciho kabelu &mice: KASPIxxx (xxx je délka v cm)

Adresa modulu na lokalni &mici se nastavi adresovyniigpingem podle obrazku 3.3.

Obr. 3.3) ) Hpojovaci mista a nastaveni adresy a vlastnostulnddlOC31

I:CT:' oN 20 OFF - vypadek WATCHDOGuU nebo
Adresa modulu systémovy RESET nuluje vystupy XP1 - konektor TSPI

1 ~ oo
= w1 | |
+12V w2
ov w3 A0 A4 In1 Q
In1 W4
In-2 w5 8 Indikator READY
In2 W6
In3 W7 Q
In3-4 W8 @)
In4 W9 O
In5 W10
In5-6 W11 8
In6 W12
In7 W13 O
In7-8
In8 w::g 8 !ndikét_c)ry stavu ]
In9 jednotlivych vstupt

| | W16 O
In9-10 W17 O
In10 w18
In11 W19 Q
In11-12 W20 O
In13 w22
In13-14 w23
In14 W24
In15 W25
In15-16 W26
In16 W27

Xp3 RPK1 - patice
zakonéovaciho ¢lanku
XP4 D I O C 3 1 _/ XP2 -konektor TSP
| |
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4  Citatovy vstupni a dvouhodnotovy vystupni modul PCIU30

Ke kombinovanému modulu PCIU30 sépojuji impulsni dvouhodnotové signaly. V modulie provadi
zpracovani signdlu é&islicova filtrace, péitani impuls a méteni periody vstupniho signélu Vystupni sgima
nejsou uéené pro pimé vyuziti ale pro ovladani systémovych reléowjtdka PIMR3xx.

Upozornéni:
Modul PCIU30 Ize pouZit pouze ve spojeni se systémé&2008D.

4.1 Vstupni signély

e Osm dvouhodnotovych vstis vlastnostmi:
- galvanické oddeni
- aktivni vstupni signal 24 VDC nebo bezpotenciglbontakt
- typ signélu se voli spojkou na desce modulu (@12)

4.1.1 Vstup pro aktivni signal

Vstupy jsou pasivni, n&pové. Jmenovité vstupni né&p pro log. 1 je 24 VDC
neaktivni Urové vstupniho signalu 5+12 V. Jednotlivé vstupy jscavzéjem i o
systému galvanicky odtené.

Obr. 4.1) Logické arowhvstupniho signalu

30V

uroven
log 1

12V |

SV

troven

log 0
ov |

4.1.2 Vstup pro bezpotencialovy kontakt

o Kontakt gipojeny ke vstupnim svorkdm je napéjeskiym nagtim ze vstupniho obvodu modulu.
Rozpojené vstupni svorky jsou vyhodnoceny jakodpgkrat svorek jako log. 1.
- nagti naprazdno: 30 VDC
- proud nakratko: 7 mA

4.2 Vystupni signaly

e Osm dvouhodnotovych vystip
Elektronické spinge modulu PCIU30 ovladaji relé v systémovych vystapmodulech PIMR3xx,
ptipojovanych ke konektoru XP3. Napajeci stapystupi 12 VDC je oddlené od napajeni modulu a je do
modulu givadéno prostednictvim svorek W2 a Wa3.

4.3 Pripojovani vstupa

Ke vstupnim svorkam seipojuji nagt'ové signaly se jmenovitou aktivni trovni 24 VDC addezpotencilové
kontakty.
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4.4 Pripojovani vystupu

Ovladaci signaly pro spinani relé v systémovychuprsich modulech PIMR3xx jsou vyvedeny do konektoru
XP3.

4.5 Mechanické provedeni

Modul PCIU30 je nekryty fistroj pro montaz do rozvéaebvé sking. Upewiuje se na liStu TS35.
Rozmery modulu: 183 x 125 x 65 mm  (8,v,h)
Hmotnost: 2659

4.6 VSeobecné technické podminky modulu PCIU30
4.6.1 Elektrické parametry

napéjeni modulu - logickéa¢ast: 12 VDC ze stanice T2008D (TRMD360) po kabelu TSPI
spoti‘eba: 60 mA

napéjeni modulu - vystupni¢ast: 12 VDC z gipojovaci svorkovnice

spoti‘eba: 60 mA + 75 mA na jedentipojeny modul PIMR3xx
elektromagneticka kompatibilita: odpovida normanCSN EN 50082-2

CSN EN 61000-3-2+A12: 97/A1,A2: 99
CSN EN 61000-6-2: 2000

elektrickd bezpetnost: odpovida noria  CSN EN 61010-1:95+A2:9

elektrickd pevnost galv. oddlenych ¢asti:

pro obvody ukené pro nai kategorie SELV di€ SN EN 61010-1:
obvody mezi sebou: 100 V (zé&kladni izolace, zko§aagti 500 VAC)
obvody proti napajent: 100 V (z&kladni izolace,ss#ni nagti 500 VAC)

4.6.2 Prostredi

rozsah pracovnich teplot: 0+50°C
kryti: IPOO
4.7 Parametry vstupa modulu PCIU30
pocet: 8

pocet svorek pro 1 vstup: 2

vstupni signél: DC nagti, vstupni obvody jsou galvanicky adené od systému.
log. 0: 0+5VvDC
log. 1: 12+30 VDC

spoti‘eba vstupu: 12 V:ccal mA
30 V: cca 6 mA
galvanické oddleni: ano, kategorie n&f SELV

4.8 Parametry vystupu modulu PCIU30

pocet: 8

pocet pripojovacich konektoni: 1

vystupni signal: otevfeny kolektor tranzistoru NPN
Umax = 50 V
Imax = 100 mA

galvanické oddleni: ano, kategorie n&fi SELV
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4.9 Pripojovaci a nastavovaci mista
Vodi¢e vstupnich signélse gipojuji do pruzinovych svorek plnymi nebo stagmi vodii:

- maximalni piiez vodée 1,5 mm.
- slaréné vodte je vhodné zakdit lisovaci navlékou

Vodige vystupnich signélse gipojuji ke konektoru XP3 plochym kabelem s 10 Zilam
- typ propojovaciho kabelu: KARELxxx (xxx je délkacm)

Lokalni skrnice TSPI je tveena 20 Zilovym plochym kabelemteznymi konektory. RBpojuje se ke

konektofim XP1, XP2. Po shnici je modul komuniké&n¢ piipojen k systému T2008D a zardivaapajen. V
poslednim modulu na &tmici musi byt do konektoru RPK1 osazeny zalawaci ¢lanek (rezistor 8 x 1®).

- typ propojovaciho kabelu &mice: KASPIxxx (xxx je délka v cm)

Adresa modulu na lokalni &mici se nastavi adresovyniigpingem podle obrazku 4.3.

Obr. 4.3) Ripojovaci mista a nastaveni adresy a vlastnostuhadeCIlU30

OFF - vypadek WATCHDOGu nuluje vystupy

OFF =1
2 ON =0
|jl Adresa modulu OFF - systémovy RESET nuluje vystupy XP1 - konektor TSPI
—— ||
£ ~
= W1 |
+12V w2
+12V W3 A0 A4 In1 @)
ov W4
ov w5 ® Indikétor READY
In1-1 W6
In1-2 W7 (|
In2-1 w8 O O
In2-2 )
In3-1 W10 O Reset procesoru
In3-2 W11
In4-1 wq2| .
In4-2 W13 Vstup In1+In8 O
In5-1 W14 napéti - kontakt
In5-2 W15 = (= O !ndikétpry stavu .
Com jednotlivych vstupl
In6-1 W16 | [
In6-2 W17
In7-1 W18 O
In7-2 W19| mm
In8-1 W20 E-# In8 O
In8-2 W21
Odpojeni baterie

Konektor RS232

pro pfipojeni PC

pfi konfiguraci

RPK1 - patice zakon&ovaciho
clanku

KARELxxx X

Outo-16 P3 _/
PCIU30 | |

XP2 - konektor TSPI
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5 Reléovy modul PIMR 3xx

Dvouhodnotové vystupni signaly na urovni maléhoonelizkého nagti se fipojuji ke kontakim relé v
modulech PIMRxxx. Kontakty vystupnich obvpgsou oSeteny odruSovacimi R€leny, grivody ke kontakim

chréarény tavnymi pojistkami. Ovlddaci n& civek relé se spiné v jednotkach DIOC31 (16wyst konektory
XP3, XP4) nebo PCIU31 (8 vystap konektor XP3) a k modan PIMR3xx je gipojeno plochymi kabely
KARELXXX.

5.1 Vstupni signély
Ovladaci signaly civek relé, 12 VDC, se z /O maduivadji plochym kabelem KARELxxx ipojenym ke
konektoru XP1 modulu PIMR3xxx:

e z modulu DIOC31 nebo PCIU30
e z prvniho PIMR3xxx, fipojeného k I/O modulu

Obr. 5.1) Ripojeni PIMRxxx k I/O modulm

‘ ‘ PIMR3xx ‘ ‘ PIMR3xx
XP4 KARELxxx xp1 3 XP2 KARELsoxx xp1 4 XP2
XP3
K1 K2 K3 K4 K1 K2 K3 K4

DO9 DO10 DO11 DO12 DO13 DO14 DO15 DO16
DIOC31 XP3: DO1 - DO8
XP4: DO9 - DO16 g
m
PCIU30 XP3: DO1 - DO8 g
SJs sl s[s[s[s[s[efe S[olslels[els s[a o

PIMR3xx ‘ ‘ PIMR3xx

xp1 1 XP2 KARELxxx xP1 2 XP2
I I I I I I I :
DO1 D02 DO3  DO4 DO5 DO6 DO7  DOB

= X

& S

a

=
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5.2 Vystupni signaly

5.2.1 PIMR325, PIMR326
o Ctyii reléové vystupy:
- spinaci kontakty (SPST-NO)
- volba 4 samostatnych kontékiebo dvojic se vzdjemnou blokadou vysiup
-ACzatz230V/2A-ACl/1A-AC1
-DCzatz248Vv/0,5A
- ochranny RGlen na kontaktech
- 2 jiS€né pivody ke kontakim

5.2.2 PIMR345, PIMR346

o Ctyii reléové vystupy:
- 4 prepinaci kontakty (SPDT)
-ACzatz230V/2A-ACl/1A-AC1
-DC zatz48V /05 A
- ochranny RGlen na kontaktech NO
- 4 jiSené pivody ke kontakim

5.3 Pripojovani vystupu

Vystupy modulu jsou tv@ny kontakty relé. Mohou spinatigiavé napti 230V / 2A (AC1 — 450W, AC3 —
180W) nebo stejnostmé nagti 48 V/ 0,5 A.

Izolagni pevnost vystupnich obvdpliuje poZzadavky na odteni bezp&ného malého napi (SELV, PELV).
- Vystupy jsou od systému agldny zesilenou izolaci s pevnosti 3,7 kV.
- Jednotlivé vystupy mezi sebou jsou 8lédy z&kladni izolaci s pevnosti 2,2 kV

Upozornéni: Pokud by bylo nutné ovladat jak okruhy nizkéhodtigpak i okruhy bezpmého malého nafi,

je nutné ponechat mezi sekci nizkého a maléhétinggalen nevyuZzity vystup, ktery je navic vhodnéjiss
ochrannym vodiem PE.
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Obr. 5.2) Piiklad pfipojeni vystupli k reléovym moduliim PIMRxxx
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5.4 Mechanické provedeni

Modul PIMRxxx je nekryty pistroj pro montaz do rozvéebvé sking. Upewiuje se na liStu TS35.
Roznery modulu: 68 x 125 x 65 mm (3,v,h)
Hmotnost: 160 g

5.5 VSeobecné technické podminky modulu PIMR3xx

5.5.1 Elektrické parametry
napajeni civky relé: 12 VDC /18 mA
zatéZ kontaktu: AC1 - 230V /2A (max. 450W)
AC3 - 230V /1A (max. 180W)
DC-48V/05A
elektromagneticka kompatibilita: odpovida normanCSN EN 50082-2
CSN EN 61000-3-2+A12: 97/A1,A2: 99
CSN EN 61000-6-2: 2000
elektrickd bezpetnost: odpovida noria  CSN EN 61010-1:95+A2:9

elektrickd pevnost galv. oddlenych ¢asti:

pro obvody ukené pro nizké nati dle CSN EN 61010-1:
vystupy mezi sebou: 300 V (zakladni izolace, zkm$ nagti 2200VAC)
vystupy proti obvodm SELV: 300 V (zesilena izolace, zkuSebniaia@700VAC)

5.5.2 Prostiredi

rozsah pracovnich teplot: 0+50°C
kryti: IPOO

5.6 Parametry vystupa modulu PIMR3xx
5.6.1 PIMR325, PIMR326

pocet relé: 4
vystupni kontakty: SPST-NO, 4 samostatné nebo 2 dvojice se vzajerlokadou
pripojitelné zatéz: AC1 - 230V / 2A (max. 450W)

AC3 - 230V /1A (max. 180W)
DC-48V/05A

zh43Seci RGelen: PIMR3x5 - 120Q / 47 nF
PIMR3x6 - 120Q / 4,7 nF

galvanické oddleni: vystupy proti systému - zesilena izolace
vystupy mezi sebou - zakladni izolace
Upozornéni:

Ke svorkédm sousedicich vystup nesmi byt sodasré pripojeno s’ové nagti a napéti kategorii SELV.

5.6.2 PIMR345, PIMR346

pocet relé: 4
vystupni kontakty: SPDT, 4 samostatné
pripojitelné zatéz: AC1 - 230V /2A (max. 450W)

AC3 - 230V /1A (max. 180W)
DC-48V/05A

galvanické oddleni: vystupy proti systému - zesilena izolace
vystupy mezi sebou - zakladni izolace
Upozornéni:

Ke svorkédm sousedicich vystup nesmi byt sodasré pripojeno si’ové nagti a napéti kategorii SELV.
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5.7 Pripojovaci a nastavovaci mista
Vodi¢e vystupnich signélse gipojuji do pruzinovych svorek plnymi nebo staymi vodii:

- maximalni piifez vodte 1,5 mm.
- slaréné vodke je vhodné zakaiit lisovaci naviekou

Ovladaci signaly relé sefipojuji plochym kabelem s 10 zilami ke konektoru IXAKonektor XP2 slouzi ke

kaskadnimu fipojeni druhého modulu.
- typ propojovaciho kabelu: KARELxxx (xxx je délk cm)

Obr. 5.3) Ripojovaci mista modulu PIMRxxx a schéma vystupraiotiodi
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6 Analogovy vystupni modul AOBU30, AOBU31

Moduly maji stejné vlastnosti, liSi séigluSnosti k systému:

- AOBU30: T2008D
- AOBU31: T2032CX

6.1 Vystupni signaly
Osm analogovych vystip
- DC napgti
- DC proud
e Vystupni signély jsou galvanicky oddné od napajeni systému.
e Druh a rozsah vystupniho signalu v konkrétnim vystye dan typem osazeného vystupnihé@nku.
Vystupni¢lanky lze libovol kombinovat. Objedn4vaji se samostatn

o Napajeci nafti vystupnich obvoil 12 VDC je oddlené od napajeni modulu a je do modulfivdkno
prostednictvim svorek W2 a W3.

6.1.1 Vystupni ¢lanky

¢lanek  signal rozsah poznamka spoteba v/\Easti
VONI30A ss napti | 0+10V 5mA
CONI30A | ss proud 0 +20 mA 25mA
CONI30B | ss proud4 +20 mA 25mA

6.2 Pripojovani vystupu

Zaporné svorky vystupjsou propojené a spojené se zapornym polem nadpéjeagti. V instalaci, kde se
zaporny pdl spojuje s jinym spdleym potencidlem, je vhodnéipojit k nému pouze jednu zapornou vystupni
svorku. Rikladem jetizeni spojitych servopohdarse spolénym rozvodem napéjeciho risip24 VAC.
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6.3  Mechanické provedeni
Modul AOBU30, 31 je nekrytyifistroj pro montaz do rozvaebvé sking. Upewiuje se na liStu TS35.

Rozmery modulu: 183 x 125 x 65 mm  (§,v,h)
Hmotnost: 235¢g
6.4 VSeobecné technické podminky modulu AOBU30, 31

6.4.1 Elektrické parametry

napéjeni modulu - logickéa¢ast: 12 VDCze stanice T2008D (TRMD360) nebo T2032CX fadeku
TSPI

spoti‘eba: 20 mA

napéjeni modulu - vystupni¢ast: 12 VDC z gipojovaci svorkovnice

spoti‘eba: dana osazenymi vystupniianky

elektromagneticka kompatibilita: odpovida normanCSN EN 50082-2

CSN EN 61000-3-2+A12: 97/A1,A2: 99
CSN EN 61000-6-2: 2000
elektrickd bezpetnost: odpovida noria  CSN EN 61010-1:95+A2:9

6.4.2 Prostredi

rozsah pracovnich teplot: 0+50°C
kryti: IPOO

6.5 Parametry vystupa modulu AOBU30, 31

pocet: 8

pocet svorek pro 1 vystup: 2

vystupni signal: Alternativie  nasledujicich tyip Rozsah signdlu je dan typem
vystupnihoglanku.
- DC napti
- DC proud

zatéZovaci odpor: pro nagtovy signal> 10 k2
pro proudovy signat 500Q

zakladni chyba: +1 % z rozsahu

teplotni zavislost: <0,05%/16C

galvanické oddleni: vystupni obvody od systému

6.6 Pripojovaci a nastavovaci mista

Vodi¢e vstupnich signélse giipojuji do pruzinovych svorek plnymi nebo stagmi vodii:

- maximalni piiez vodie 1,5 mm.
- slaréné vodte je vhodné zakdit lisovaci navlékou

Lokalni skrnice TSPI je tveena 20 Zilovym plochym kabelemteznymi konektory. RBpojuje se ke
konektofim XP1, XP2. Po shnici je modul komunikén¢ piipojen k systému T2008D nebo T2032CX a
zarovar napdjen. V poslednim modulu naisiici musi byt do konektoru RPK1 osazeny zakwmaci ¢lanek
(rezistor 8 x 1 R).

- typ propojovaciho kabelu &mice: KASPIxxx (xxx je délka v cm)

Adresa modulu na lokalni &ici se nastavi adresovyniigpingem podle obrazku 6.2.
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Obr. 6.2) Ripojovaci mista a nastaveni adresy modulu AOBU30, 3
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XP1 - konektor TSPI

Indikator READY

RPK1 - patice
zakonc&ovaciho ¢lanku

XP2 - konektor TSPI
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7  Napajeni moduhi
Moduly pouZivaji d¥ napajeci nafti. Jedno napdji logickotast, druhé galvanicky odénécasti vstupnich a
vystupnich obvodl

7.1 Napdjeni logickéé¢asti moduh

Logicka ¢ast je napajena z procesorodé@sti, tj. modulu TRMD360 u systému T2008D nebo nise
T2032CX. Napti je pivadkno kabelem stsnice TSPI (KASPI).

7.2 Napdjeni vstupnich a vystupnich obvod

Obvody galvanicky odidené od systému jsou napéjeny &&p 12 VDC, giivadnym na svorkovnici modulu.
Oddlerg napajené jsotiasti:

e u modulu DIOC31 civky relétipojenych modul PIMR3xx

e u modulu PCIU30 civky reléipojenych modul PIMR3xx a zdroje vstupnich obwd

e U modulu AOBU30 analogova vystupfést

Pottebny vykon napajeciho zdroje je dan&em dikich spoteb modul osazenych v systému.

Analogové vstupnélanky, osazené do modulu AIBU30, se napéjeji z&érysveého zdroje (7.1). To plati i pro
¢lanky s galvanicky oddenym vstupnim obvodem (VIEI50x, CIEI50x). Svorkyl2:V modulu AIBU30
zistavaji nefipojené.

8 Sbérnice TSPI

Moduly vstupi a vystuji se k procesni jednotce stanice T2008D (TRMD36®prigidici stanici T2032CX
pripojuji lok&lni skirnici TSPI. Lokalni sérnici tvoti 20 Zilovy plochy kabel geznymi konektory.

8.1 Zé&sady konstrukce slérnice

Skérnice vychazi z konektoru XP2 stanice T2008D neB@ Xtanice T2032CX.

Pridavné moduly maji dva konektory TSPLi&di jejich zapojeni na &tnici je zangnné.

Posledni modul na &tnici musi mit v patici RPK1 zapojeny zakowaci¢lanek (rezistor 8 x 1Q).

Adresy moduk se nastavi podle aplig@iho SW.

Na skrnici smi byt gipojeno nejvyse 31 modiul

Kabel skérnice TSPI se nesmi vyvédmimo rozvad¢ systému.

Kabely skrnice TSPl musi byt v rozvéd uloZzeny oddler¢ od ostatnich vodi, zejména silnoproudych.
Pii konstrukci rozva&e je vhodné dbéat na minimalizaci délkgstice.

8.2 Kabely shérnice

Kabel je specifikovan typovym ozéenim a délkou takto:

o  KASPI-xxx
Kabel se déma konektory - propojeni dvou moduDélka xxx je udana v cm. Nap
- KASPI-002, kabel propojeni sousedicich méadul
- KASPI-040, obvykla délka propojeni moduda sousednich liStach v roz¢éd
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9 Objednani

9.1 Modul AIBU30
Objednavaji se zvléSnoduly AIBU30 a zvi&Svstupniclanky (dle kap. 2.1.1).

Pokud budou v objednavce uvedeny typy jednotliwatupi, bude modul dodan osazeny.

Upozornéni:

TRONIC rada 2000
Programovatelna fidici stanice TRONIC 2008 D

Cena modulu AIBU30 nezahrnuje cenu vstupniclélanka.

Priklad specifikace v objednavce:

AIBU 30

vstupg. ¢lanek

All TINIS0A
Al2 - Al4 TINI50C
Al5, Al6 CINI50A
Al7, Al8 neosazeno

9.2 Moduly DIOC31, PCIU30, PIMR3xx
V objednavce se uvede pozadované mnozstvi konkastppu.

9.3 Moduly AOBU30
Objednavaji se zvléSnoduly AOBU30, 31 a zvl&3systupniclanky (dle kap. 6.1.1).
Pokud budou v objednavce uvedeny typy jednotliwjstupi, bude modul dodan osazeny.

Upozornéni:

Cena modulu AOBU30, 31 nezahrnuje cenu vystupniclanki.

Priklad specifikace v objednavce:

AOBU 30

vystupé. ¢lanek
AO1 - AO4 VONI30A
AO5, AO6 CONI30A
AO7, AOS8 neosazeno

9.4 Kabely shérnice TSPI

Kabely je teba specifikovat podle konstiiiho uspeédani rozvagte. V objednédvce se uvede poZzadované
mnozstvi kaba konkrétni délky.

- KASPI-xxx
- KSPI-002

(délka xxx je udana v cm)
(propojeni dvou sousednich /O ma@dlul

9.5 Kabely pripojeni reléovych moduii PIMR 3xx

Kabely je teba specifikovat podle konstiiiho uspeédani rozvagte. V objedndvce se uvede poZadované
mnozstvi kaba konkrétni délky.

- KAREL-xxx
-  KAREL-003

(délka xxx je udana v cm)
(propojeni dvou sousednich madBIMR 3xx)
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