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1 Ridici systémy TRONIC 2000

Programovatelny regulator TRONIC 2008E (dale T2008E) je novy pfistroj, ktery rozsifuje nabidku dosud
dodavanych systémt fady TRONIC 2000 (T2008S, T2008D). Regulator je kompaktni a vyhovi pfi aplikacich o
velikosti, kde se dosud pouzivaly stanice TRONIC 2008S v zakladni konfiguraci. Programovani regulétoru je
stejné jako u ostatnich systémti TRONIC 2000, podrobnosti Ize nalézt v pfiruckach programovaciho jazyku
LEDA a vyvojového prostiedi aplikaci WINLEDA.

Prvky pro styk s obsluhou jsou oproti vys§im fadam systémi TRONIC zjednodusené. Klavesnice ma 5 klaves s
mechanickou odezvou na stisk, displej je alfanumericky s 2 x 16 znaky. Dale jsou k dispozici 2 LED indikatory
pro zobrazeni provozuschopnosti a poruchového stavu. Celkové feseni nové stanice odpovida pozadavkim na
moderni fidici systémy a je dalsim vyznamnym prvkem ve vyvojové fadé systémi TRONIC 2000.

Pro zajisténi vysoké provozni spolehlivosti jsou regulatory T2008E, stejné jako ostatni systémy TRONIC 2000,
vyrabény z komponenti renomovanych svétovych vyrobci technologii s pfevazujicim podilem povrchové
montaze soucastek. Osazeni desek plosnych spoji se déje na modernich automatickych osazovacich linkach.
Velka péce je pti vyrob¢ vénovana testovani a zahotfovani vyrobenych pfistrojt.

2 Pristrojové vybaveni

Ptistrojové vybaveni fidici stanice T2008E zahrnuje jednak vlastni regulator TRONIC 2008E, dale pak fadu
podpirnych modult slouZicich pro napéjeni regulatoru, rozsifovani poctu vstupi a vystupli a pro propojeni
regulatoru do komunikaénich siti TRONIC riznymi zptisoby.

T2008E - Kompaktni pfistroj s pevnym poctem vstupd a vystupt {6 x Al 4 x DI, 2 x AO, 6 x DO}. Je
ur¢en k montazi do rozvadécovych skiini na listy TS35. Soucasti regulatoru je klavesnice a
displej. K méticim vstuptim regulatoru se mohou ptipojovat odporové teploméry a unifikované
napétové nebo proudové signaly, ke dvouhodnotovym vstupim napétovy signal. Spojité
vystupy pracuji s napétovym signalem. Ke kontaktim dvouhodnotovych vystupt lze ptfipojit
sitové napéti 230 Vstf. Regulator je dale vybaven konektorem pro komunikacni pfipojeni
sériovou linkou RS232 a konektorem pro pfipojeni expanznich moduld. Napaji se
stejnosmérnym napajecim napétim 13V.

PWSP150 - Systémovy napdjeci zdroj. Mimo napdjeni vlastniho regulatoru ma vyvedena napéti pro
napajeni dvouhodnotovych vstupt a analogovych proudovych smycek.

KOME-485G - Komunika¢ni adaptér s rozhranim RS485 a galvanickym oddélenim sbérnice od regulatoru.
Umoziuje zapojit regulator do komunikacni sité protokolem MODBUS.

KOME-422 - Komunika¢ni adaptér s rozhranim RS422 pro pfipojeni sériovou linkou na velkou vzdalenost.
KOME-232 - Komunika¢ni adaptér s rozhranim RS232 pro pfipojeni sériovou linkou.
KOME-OT - Komunikaéni adaptér pro ptipojeni kotlové automatiky s rozhranim OPENTHERM.

KOMGE-CAN -Komunikaéni adaptér s rozhranim CAN-2B a galvanickym oddé€lenim sbérnice od regulatoru.
Umoziuje zapojit regulator do komunikaéni sité protokolem AMICAN.

KOMGE-485 - Komunikaéni adaptér s rozhranim RS485 a galvanickym oddélenim sbérnice od regulatoru.
Umoziuje zapojit regulator do komunikacnich siti s elektrickym rozhranim RS485 s riznymi
protokoly. Aktualni seznam podporovanych protokoll je uveden v technické piiru¢ce modulu
KOMGE485.

KOMGE-232 - Komunikaéni adaptér s rozhranim RS232 bez galvanického oddéleni od regulatoru. Umoznuje

k regulatoru pfipojit zafizeni, vybavené sériovou linkou RS232 (napt. modem, méfi¢ energie).

EBDI100 - Rozsifeni dvouhodnotovych vstupti. Modul umoziiuje pripojeni dalSich ctyt galvanicky
oddélenych napét'ovych vstupti se stejnou charakteristikou, jako T2008E

EBD0100 - Rozsiteni dvouhodnotovych vystupti. Modul obsahuje Ctyfi reléové vystupy, ztoho tii se
spinacim a jeden s piepinacim kontaktem

EBAI100 - Rozsiteni analogovych vstupti. Modul obsahuje Sest analogovych vstupnich kanald
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EBAO100 - Rozsifeni analogovych vystupti. Modul obsahuje ¢tyfi napétové analogové vystupni kanaly
EBFI100 - Modul umoznuje pripojeni Sesti analogovych vstupd, vstupy jsou vzorkovany kazdych

100ms, do regulatoru se prenasi maximum a minimum hodnoty v jedné periodé

EBCI100 - Modul rozsifuje regulator o Sest Citacovych vstupu s Cislicovou filtraci a méfenim periodu
vstupniho signalu

2.1 Regulator T2008E

Tato kapitola popisuje hardwarové feSeni a vlastnosti regulatoru. Popis zékladniho programového vybaveni je
uveden v kapitolach 3 az 6 a v publikaci ,,Pfirucka programatora v jazyce LEDA®.

2.1.1  Mechanicka koncepce

Regulator je umistén v plastovém pouzdru s tvarem odpovidajicim normé DIN EN 50022. Je to pouzdro
boéniho profilu elektrickych modulovych piistrojii, uréené k montazi na listy TS35. Celni plochu regulatoru
tvofi membranova klavesnice s prihledem pro displej. Podél spodni a vrchni hrany pouzdra jsou rozmistény
Sroubovaci svorky pro pfipojovani vstupnich a vystupnich signald a napajeciho napéti. U horni hrany jsou dale
dva konektory. Jeden slouzi pro pfipojeni regulatoru k servisnimu pocitaci sériovou linkou RS232, druhy pro
pfipojeni rozsifujicich moduli.

2.1.2  VSeobecné technické podminky

2.1.2.1  Elektrické parametry
napajeci napéti: 13 VDC, tolerance napéti =5 %
spotieba: 3,5W

elektromagneticka kompatibilita (EMC): odpovida normam CSN EN 50082-2
CSN EN 61000-3-2+A12: 97/A1,A2: 99
CSN EN 61000-6-2: 2000

elektricka bezpecnost: odpovida norm¢  CSN EN 61010-1:95+A2:9
kategorie prepéti: 11l dle IEC 664

2.1.2.2  Mechanickeé parametry

rozméry: Sitka 160 mm (9 modult)
vyska 90 mm
hloubka 58 mm
hmotnost: 340 g

2.1.2.3  Prostredi
rozsah pracovnich teplot: 0 °C + 50 °C
kryti: IP20

2.1.3 Technické vlastnosti

2.1.3.1  Termindl obsluhy

klavesnice: 4 kurzorové klavesy
1 potvrzovaci klavesa
Funkce vsech klaves se urcuji aplika¢nim SW.
displej: LCD s podsvétlenim, 2 x 16 znakl
Podsvétleni 1ze vypnout aplikaénim SW.

indikatory: 2 indikatory LED
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zelend WD — je ovladédna systémovym SW, popis viz kapitola 4.1

Cervena ERR — ovlada se aplika¢nim SW, popis viz kapitola. 4.1

houkacka: poiezoelektricka sirénka — ovlada se aplikaénim SW, popis viz kapitola. 4.1

2.1.3.2  Analogové vstupy

pocet: 6

pocet svorek pro vstup: 2

vstupni signaly: alternativné nasledujicich typt

- ssnapéti 0+10V

- ssproud 0+20mA ssnapéti 0+10V

- odporovy teplomér Pt 1000 Q, rozsah -30 + 120 °C

- odporovy teplomér Ni 1000 Q, rozsah -30 + 120 °C

- dvouhodnotovy vstup, ss napéti log.0: 0+5V
log. 1: 12+30V

vstupni odpor:

- napétovy vstup: 17 k Q

- proudovy vstup: 25 Q

proud odporovym ¢idlem: cca 0,17 mA
A/D ptevod: 10 bith
zakladni chyba: 0,2 %

POCET MERENI
100 [%]

0,1

-05 -04 -03 -02 -01 0 01 02 03 04 05][%

CHYBA MERENI

HISTOGRAM CETNOSTI CHYB MERENI

teplotni zavislost: < 0,1 % /10 °C

galvanické oddéleni: ne

- vstupni ¢lanek VINI100A
- vstupni ¢lanek CINI100A
- vstupni ¢lanek TINI100H
- vstupni ¢lanek TINI100M
- vstupni ¢lanek DIAI100

Podle objednavky se pii vyrobé regulatoru kazdy vstup vybavi vstupnim ¢lankem piislu§nym uréenému typu
vstupniho signalu. Kalibrace vstupu se provede procedurou popsanou v kap. 3.2.2

2.1.3.3  Dvouhodnotové vstupy

pocet: 4
vstupni signal: ss napéti, vstupni obvody jsou galvanicky oddélené od systému.
log.0: 0+=5V

log. 1: 12+30V
spotieba vstupu: 12V ... ccal mA




TRONIC
CONTROL

30V ... ccab6mA
galvanické oddéleni: ano

elektricka pevnost dle CSN EN 61010-1:

TRONIC rada 2000
Programovatelny regulator TRONIC 2008E

- vstupy mezi sebou: 50 V (zékladni izolace, zkuSebni napéti 500 VAC)

- vstupy proti systému: 100 V (zesilena izolace, zkuSebni napéti 1400 VAC)

2.1.3.4  Analogové vystupy

pocet: 2

vystupni signal: ss napéti 010V
zatéZzovaci odpor: > 10k Q

D/A prevod: 8 bitl

zakladni chyba: * 1 % z rozsahu

teplotni zavislost: < 0,05 % /10 °C

2.1.3.5  Dvouhodnotové vystupy

pocet: -6
vystupni signal: - bezpotencialovy kontakt
- 4 x spinaci

- 2 x ptepinaci
pripojitelna zatéz: - 230 VAC/2 A

-48VDC/1A
galvanické oddé€leni: ano

elektricka pevnost dle CSN EN 61010-1:

- vystupy mezi sebou: 300V (zékladni izolace, zkusebni napéti 2200VAC)

- vystupy proti systému: 300V (zesilena izolace, zkusebni napéti 3700VAC)

poznamka: Ke svorkam sousedicich vystupti nesmi byt soucasné pripojeno sitové napéti a napéti kategorii

PELV nebo SELV.

2.1.3.6  Komunikacni pripojeni

Sériova komunika¢ni linka

Na konektor XP3 je vyvedeno rozhrani RS232C. Je urceno pro mistni pfipojeni servisniho PC do vzdalenosti
18 m. Propojeni delsi nez Sm je tieba provadét stinénym kabelem, s nejméné tiemi zilami. Stinéni nesmi byt
pouzito jako pracovni vodi¢ a musi byt na jedné stran€ spojeno s uzemnénim pfistroje. Komunika¢ni rychlost

je nastavitelna v hodnotach 2,4 kBd az 38,4 kBd.

Na konektor XP2 jsou signaly linky vyvedené na logické tirovni. S pouzitim externiho adaptéru ji pak lze

pouzit v nasledujicich funkcich

- S adaptérem KOME-485G jako sbérnici s rozhranim RS485 a protokolem MODBUS. Kanal RS485 je
s galvanickym oddélenim a umoziuje komunikaci do vzdalenosti 1,2 km, nebo s opakovaci do
vzdalenosti az 30 km. Na jedné ¢asti sbérnice oddélené od okolnich ¢asti sbérnice opakovaci muze byt
nejvyse 10 stanic. Nejvyssi pocet opakovaci v jedné vétvi sbérnice je 25, to znamena, Ze sbérnici
MODBUS lze spojit mista, vzdalend maximalné cca. 30 km. Maximalni pocet podfizenych stanic na
sbérnici je 250. Rizeni sbérnice provadi nadfazeny pogita¢ PC vybaveny kartou KOM-PC. Data lze
po této sbérnici prenaset vzdy pouze mezi PC a podiizenou stanici.

- S adaptérem KOME-422 jako sériovou linku s rozhranim RS422 pro ptipojeni na dlouhou vzdalenost.

Maximalni délka propojovaciho kabelu je 1200 m.
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- S adaptérem KOME-232 jako sériovou linku s rozhranim RS232. Nahradi se tim systémové vyvedeni
na konektoru XP3. Tento zpisob pfipojeni sériové linky je vhodné pouzit pro pevné instalované
kabelové propojeni.

- Adaptér KOME-OT slouzi k pfipojeni komunikaéni linky OPENTHERM. Timto standardizovanym
rozhranim je mozné fidit provoz kaskady kotlu.

Vyse uvedenymi adaptéry se vyfadi servisni komunika¢ni kanal na konektoru XP3 regulatoru.

2.1.3.6.1 Komunikace s PC pfi zavadéni a ladéni uzivatelského programu pomoci sériové linky
RS232

Propojovacim kabelem se spoji sériovy port PC s konektorem XP3 regulatoru T2008E. V systémovém menu
regulatoru se nastavi typ komunikace CLD (viz. 3.1.7.2). V PC se spusti integrované vyvojové prostiedi
WINLEDA a v menu Nastaveni, Komunikace se zvoli ,,Sériova linka“ s parametry shodnymi s nastavenim
v systémovém menu.

2.1.3.6.2 Komunikace s PC pfi zavadéni a ladéni uzivatelského programu pomoci sbérnice
MODBUS

Tento pripad je vhodny pii provadéni zmén v uzivatelském programovém vybaveni regulatorl, spojenych
navzajem sbérnici RS485. V tomto piipadé bude regulator vybaven pievodnim modulem KOME485,
pripojenym ke konektoru XP2 regulatoru. V menu ,,Nastaveni komunikace® se zvoli typ MDB, a dale pienosova
rychlost a unikatni adresa regulatoru na sbérmici MODBUS. PC musi byt vtomto pfipadé vybaveno
prevodnikem RS485/RS232. 'V PC se spusti integrované vyvojové prostiedi WINLEDA a v menu Nastaveni,
Komunikace se zvoli ,, MODBUS* s parametry shodnymi s nastavenim v systémovém menu regulatoru.

2.1.3.6.3 Komunikace s PC operatorskou stanici

Variabilni komunikacni systém regulatoru T2008E umoziuje vyménu dat mezi regulatorem a operatorskym
pracovi$tém nebo i mezi jednotlivymi stanicemi systému TRONIC navzajem.

pro piipojeni jednoho regulatoru k operatorskému PC pii vzdalenosti do 30m se vyuzije standardni rozhrani
RS232. V tomto piipadé je mozné pouzit konektor XP3 reguldtoru ale vyrobce doporucuje pouZiti
prevodniku KOME232, ktery je vybaven ochranami proti piepéti. Na regulatoru se nastavi typ komunikace
CLD

pro pfipojeni pro pfipojeni jednoho regulatoru k operatorskému PC pfi vzdalenosti do 1200m se vyuzije
modul KOME422 na strané regulatoru a ptrevodnik RS232/422, pfipojeny do sériového portu na strané PC.
Na regulatoru se nastavi typ komunikace CLD

pro spojeni az 250 regulatord s operatorskym pracovisttm se pouzije sbérnice RS485 s protokolem
MODBUS. V tomto piipadé je regulator vybaven modulem KOME48S, operatorské pracovisté bud'to
interfaceovou deskou KOM-PC nebo pievodnikem RS485/232, ktery je zapojen do sériového portu PC. Na
regulatoru se nastavi typ komunikace MDB.

pro spojeni az 250 regulatord pomoci sit¢ ETHERNET se pouzije u kazdého regulatoru ethernetovy
ptevodnik (napf. MOXA DE311), ktery se pfipoji k regulatoru pies konektor XP3. Pokud je mozné sdruzit
skupiny regulatort tak, Ze jsou vzajemné propojeny sbérnici RS485, staci pro celou tuto skupinu jeden
pfevodnik s navolenym rozhranim RS485

pro spojeni az 250 regulatorit pomoci telekomunikacni sit¢ (komutované nebo GSM) se ptipoji prislusny
modem ke konektoru XP3 regulatoru a zvoli se komunikace MOD. V tomto piipadé Ize data pienaset nejen
mezi regulatorem a PC, ale i mezi regulatory navzajem

pro odesilani SMS zprav z regulatoru pomoci sit¢ GSM se regulator spoji pomoci konektoru XP3 s GSM
modemem a na regulatoru se navoli typ komunikace SMS.

Dalsi komunikacni rozsiteni regulatoru, nezavislé na predchozich typech komunikace, se vytvoii pomoci
komunikac¢nich prevodniki KOMGExxx, pfipojenych na lokalni sbérnici regulatoru.

Sériova lokalni sbérnice

Je vyvedena na konektor XP2 a je ur€ena pro pfipojovani:
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- modulil rozsifujicich v/v stranu regulatoru (EBDI100, EBDO100, EBAI100, EBAO100)
- adaptéri KOMG-XX., ktery umoznuje zapojeni regulatoru do komunikacnich siti TRONIC

Pti vyuziti lokalni sbérnice se konektory XP2 jednotlivych moduld spoji plochym desetikilovym kabelem.

2.1.3.7  Napdjeni

Regulator se napdji stejnosmérnym stabilizovanym napétim jmenovité hodnoty 13 V. Jmenovita spotieba je
3,5 W. Pro napijeni je dodavan zdroj PWSPI150, ktery zaroven dava napajeci napéti 24 V pro analogové
proudové smycky a galvanicky oddélené napéti 24 V pro dvouhodnotové vstupy. Pfi pouziti nesystémového
napéjeciho zdroje je tieba zajistit, aby napajeci napéti regulatoru nebylo nizsi nez 12 V.

napajeci napéti: 13 VDC, tolerance napéti =5 %

spotieba: 35W

proudovy odbér: vystupni relé podsvétleni displeje odbér
rozepnuta zhasnuto 70 mA
rozepnuta rozsviceno 140 mA
sepnuta zhasnuto 180 mA
sepnuta rozsviceno 250 mA

2.1.3.8  Pripojovaci svorkovnice a konektory

Vodice vstupnich a vystupnich signalti a napéjeciho napéti se pfipojuji do Sroubovacich svorek. Kabely sériové
linky a rozsitujicich modult do pfislusnych konektord.

41 40 39 38 37 36 35 34 33 32 31 30 29 28

seeose| OTX[ goeee
slelelelslelelele| [els|e|ele CEEE e EEREE
L L L L L L konektor XP3 konektor XP2

servisni lokalni

kanal sbérnice
DO6 DO5 DO4 DO3 DO2 DO1

A1 Al2 AI3 Al4 Al5 Al6 AO1 AO2 DI1 DI2 DI3 DI4 NAP

/7J77+—+—+—+— + N\ [ D =
|||||||||||||WW*WWWH
SISISISAS) Slelee|eee

SleeeLeesel eeee ee

1.2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27

Svorky 1+ 28: Pfipojeni vstupil, vystupll a napajeni. Sroubovaci svorky jsou uréené pro maximalni priiez
vodige 1,5 mm®.

Svorky 29 + 41: Pfipojeni reléovych vystupii. Sroubovaci svorky jsou uréené pro maximalni prifez vodice
1,5 mm’.
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svorka |vyznam | popis

2 All kladna svorka napét'ového a proudového vstupu, svorka odporového teploméru
3 zaporna svorka napét'ového a proudového vstupu, svorka odporového teploméru
4 A kladna svorka napét'ového a proudového vstupu, svorka odporového teploméru
5 zaporna svorka napét'ového a proudového vstupu, svorka odporového teploméru
6 Al kladna svorka napét'ového a proudového vstupu, svorka odporového teploméru
7 zaporna svorka napét'ového a proudového vstupu, svorka odporového teploméru
8 Al4 kladna svorka napét'ového a proudového vstupu, svorka odporového teploméru
9 zaporna svorka napét'ového a proudového vstupu, svorka odporového teploméru
10 NG kladna svorka napét'ového a proudového vstupu, svorka odporového teploméru
11 zaporna svorka napét'ového a proudového vstupu, svorka odporového teploméru
12 Al6 kladna svorka napét'ového a proudového vstupu, svorka odporového teploméru
13 zaporna svorka napét'ového a proudového vstupu, svorka odporového teploméru
14 kladna svorka napétového vystupu

AOl1 - -~ & -
15 zaporna svorka napétového vystupu
16 kladna svorka napétového vystupu

AO2 - -~ & -
17 zaporna svorka napétového vystupu
18 kladna svorka dvouhodnotového vstupu

DIl ; p :
19 zaporna svorka dvouhodnotového vstupu
20 kladna svorka dvouhodnotového vstupu

D12 ; p :
21 zaporna svorka dvouhodnotového vstupu
22 kladna svorka dvouhodnotového vstupu

DI3 ; p :
23 zaporna svorka dvouhodnotového vstupu
24 kladna svorka dvouhodnotového vstupu

D14 ; y ;
25 zaporna svorka dvouhodnotového vstupu
26 .., | zdpornd svorka napajeni regulatoru 0V

napajeni - —— ;
27 kladna svorka napajeni regulatoru 13V
28 stiedni svorka kontaktu reléového vystupu
29 DOl spinaci svorka kontaktu reléového vystupu
30 rozpinaci svorka kontaktu reléového vystupu
31 stiedni svorka kontaktu reléového vystupu
32 DO2 spinaci svorka kontaktu reléového vystupu
33 rozpinaci svorka kontaktu reléového vystupu
?5‘ DO3 spinaci svorky reléového vystupu
gg DO4 spinaci svorky reléového vystupu
gg DO5 spinaci svorky reléového vystupu
3(1) DO6 spinaci svorky reléového vystupu

Konektor XP3: Sériova komunikaéni linka RS232C. Konektor je nestandardni, kabel dodava Tronic Control.

T2008E - XP3, linka RS232C

svorka | signal
1 GND
2 RxD
3 DIR
4 TxD

11




TRONIC TRONIC Fada 2000

CONTROI- Programovatelny regulator TRONIC 2008E

Konektor XP2: Pfipojeni rozsifujicich modult. Konektor 2x5 vyvodi pro pfipojeni plochého kabelu
s nalisovanou zasuvkou.

T2008E - XP2, expanzni konektor
svorka | signal ptislusnost
+12V
+12V
GND napajeni
GND

+5V

DIR (TTL)
RxD (TTL) sériova linka
TxD (TTL)
SCL

0 SDA

lokalni sbérnice

— O |0 [J|N || [W|N|—

2.1.3.9  Adresace technologickych vstupu a vystupu

Vstupni a vystupni strana stanice TRONIC 2008E je softwarové ,,pfipojena“ k uzivatelskému programu pomoci
prvka poli IL a OL.
Z hlediska uzivatelského software je stanice vybavena nasledujicimi vstupy a vystupy

- 4 dvouhodnotové vstupy — jejich hodnotu je mozné pfecist na prvnich étyfech bitech adresu IL1E (binarni
adresy IL1F0 az IL1F3.

- 6 analogovych vstupi - analogové vstupni hodnoty jsou dvoubytové, a jsou umistény na adresach IL00 az
ILOB pole IL. Pomoci funkce IPR je analogovy tdaj z pole IL pieveden na normalizovanou vstupni hodnotu
0 az 8000 (viz. Pfirucka programatora v jazyce LEDA).

- kazdy analogovy vstup muZze byt pomoci vstupniho ¢lanku nastaven jako digitalni. Hodnoty takto
nastavenych vstupll jsou umistény na prvnich Sesti bitech adresy IL1F (binarni adresa IL1F0 az IL1F5)

- kazdy dvouhodnotovy vstup (tedy i ty, které jsou umistény na analogovych vstupech) je digitalné filtrovan,
filtra¢ni konstanta je nastavitelna po 10ms v rozmezi 10ms az 2,55s. Filtra¢ni hodnoty digitalnich vstupti jsou
bytové a jsou umistény na prvcich IL16 az IL19 pole IL. Filtra¢ni hodnoty vstupt pfislusnych k analogovym
vstuptim jsou umistény na prvcich OL16 az OL1B pole OL.

- 10 ¢itaovych vstupt, které jsou prifazeny jednotlivym dvouhodnotovym vstupiim (prvni 4 jsou napojeny na
dvouhodnotové vstupy a zbyvajicich 6 na analogové vstupy konfigurované jako dvouhodnotové) Hodnota,
nacitana v prubehu jedné zakladni periody je umisténa na prvcich ILOC az IL15 pole IL.

- 10 métich periody vstupniho signalu, které jsou pfifazeny jednotlivym dvouhodnotovym vstupum (prvni 4
jsou napojeny na dvouhodnotové vstupy a zbyvajicich 6 na analogové vstupy konfigurované jako
dvouhodnotové) Hodnota, zméfena v pribéhu periodického vstupniho signalu (od jedné nabézné hrany
impulzu ke druhé) je umisténa na prvcich OL02 az OL15 pole OL. Hodnota je dvoubytova a udava periodu
v desitkach ms. Rozsah méteni je 10ms az 320s.

- 2 analogové vystupy, jejich hodnota je jednobytova a je umisténa v prveich OL00 a OLO1.

- 6 digitalnich vystupd, jejich hodnota se umistuje do prvnich Sesti bitii na adrese OL1F (bitova adresa 1F0 az
1F5)

Na nasledujicim obrazku je zndzornéna struktura analogového vstupu 1 a jeho propojeni s uzivatelskym
softwarem pomoci prvka pole IL/OL

( OL16 ) filtra¢ni konstanta

> citac IL10 gitadovy vstup

W

digitalni filtr

> ME&Fic periody OLOA ) perioda

C >( IL1FO digitalni vstup

analogovy vstup 1
(svorky 2 a 3)

"

>( 1100 analogovy vstup

J
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V nasledujicich tabulkéch jsou uvedeny detailni popisy poli IL a OL

pole IL | vyznam

iig? analogovy vstup 1 (svorky 2,3)

iigi analogovy vstup 2 (svorky 4,5)

iigg analogovy vstup 3 (svorky 6,7)

iigg analogovy vstup 4 (svorky 8,9)

iigg analogovy vstup 5 (svorky 10,11)

E:gg analogovy vstup 6 (svorky 12,13)

1LOC CitaCovy vstup 1 na digitalnim vstupu 1 (svorky 18,19)
1ILOD ¢itaCovy vstup 2 na digitalnim vstupu 2 (svorky 20,21)
ILOE ¢itaCovy vstup 3 na digitalnim vstupu 3 (svorky 22,23)
ILOF CitaCovy vstup 4 na digitalnim vstupu 4 (svorky 24,25)
1L10 CitaCovy vstup 5 na analogovém vstupu 1 (svorky 2,3)
IL11 CitaCovy vstup 6 na analogovém vstupu 2 (svorky 4,5)
1L12 CitaCovy vstup 7 na analogovém vstupu 3 (svorky 6,7)
1L13 CitaCovy vstup 8 na analogovém vstupu 4 (svorky 8,9)
1L14 CitaCovy vstup 9 na analogovém vstupu 5 (svorky 10,11)
IL15 ¢itaCovy vstup 10 na analogovém vstupu 6 (svorky 12,13)
IL16 filtraéni konstanta digitalniho vstupu 1

1L17 filtraéni konstanta ¢itaéového vstupu 2

IL18 filtraéni konstanta ¢itaéového vstupu 3

1L19 filtra¢ni konstanta ¢itatového vstupu 4

IL1A

ILIB

LIC rezerva

IL1D

IL1E digitalni vstupy 1 az 4

IL1F digitalni vstupy 5 az 10 (na analogovych vstupech 1 az 6)

bytova |bitova |vyznam
adresa | adresa
IL1IEO | digitalni vstup 1 (svorky 18,19)
IL1IE1 | digitalni vstup 2 (svorky 20,21)
IL1E2 | digitalni vstup 3 (svorky 22,23)
IL1E3 | digitalni vstup 4 (svorky 24,25)

ILIE IL1E4
IL1ES rezerva
IL1E6
IL1E7
IL1IFO | digitalni vstup 5 na analogovém vstupu 1 (svorky 2,3)
ILIF1 | digitalni vstup 6 na analogovém vstupu 2 (svorky 4,5)
IL1F2 | digitalni vstup 7 na analogovém vstupu 3 (svorky 6,7)
ILIF IL1F3 | digitalni vstup 8 na analogovém vstupu 4 (svorky 8,9)

IL1F4 | digitalni vstup 9 na analogovém vstupu 5 (svorky 10,11)

IL1F5 digitalni vstup 10 na analogovém vstupu 6 (svorky 12,13)
IL1F6
IL1F7

rezerva

13
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pole OL | vyznam
OL00 analogovy vystup 1 (svorky 14,15)
OLO01 analogovy vystup 2 (svorky 16,17)
OL02 . e
OLO3 perioda digitalniho vstupu 1 (svorky 18,19)
OL04 . e
OL05 perioda digitalniho vstupu 2 (svorky 20,21)
OL06 . e
OL07 perioda digitalniho vstupu 3 (svorky 22,23)
OLO08 . e
OL09 perioda digitalniho vstupu 4 (svorky 24,25)
OLOA . .
OLOB perioda vstupu 5 na analogovém vstupu 1 (svorky 2,3)
OL0OC . .
OLOD perioda vstupu 6 na analogovém vstupu 2 (svorky 4,5)
811:81]:5 perioda vstupu 7 na analogovém vstupu 3 (svorky 6,7)
OL10 . .
OL11 perioda vstupu 8 na analogovém vstupu 4 (svorky 8,9)
OLI12 . .
OL13 perioda vstupu 9 na analogovém vstupu 5 (svorky 10,11)
OL14 . .
OL15 perioda vstupu 10 na analogovém vstupu 6 (svorky 12,13)
OL16 filtra¢ni konstanta dig. vstupu 5 na analogovém.vstupu 1
OL17 filtra¢ni konstanta dig. vstupu 6 na analogovém.vstupu 2
OL18 filtra¢ni konstanta dig. vstupu 7 na analogovém.vstupu 3
OL19 filtra¢ni konstanta dig. vstupu 8 na analogovém.vstupu 4
OLI1A filtra¢ni konstanta dig. vstupu 9 na analogovém.vstupu 5
OLIB filtra¢ni konstanta dig. vstupu 10 na analogovém.vstupu 6
OLIC
OL1D rezerva
OLIE
OL1F digitalni vystupy 1 az 6
bytova | bitova vyznam
adresa | adresa

OLI1F0 digitalni vystup 1 (svorky 28,29,30)

OLIF1 digitalni vystup 2 (svorky 31,32,33)

OL1F2 digitalni vystup 3 (svorky 34,35)
OLIF OL1F3 digitalni vystup 4 (svorky 36,37)

OL1F4 digitalni vystup 5 (svorky 38,39)

OLIF5 digitalni vystup 6 (svorky 40,41)

OLIF6 rezerva

OL1F7

14
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3 Ovladani stanice z klavesnice

Rada funkci a nastaveni stanice neni dostupna z uzivatelského programu, ale pouze pomoci specialnich funkeci,
vyvolavanych pomoci klavesnice.

3.1 Systémova nabidka

Zakladni informace o stanici a konfiguraci stanice je mozné provadét pomoci systémové nabidky stanice. Funkce
systémové nabidky se vyvola kdykoli za béhu programu soucasnym stisknutim a podrzenim klaves ,,Sipka
doprava“ a ,,Sipka doleva“. Na displeji se objevi nasledujici zprava

Settings: (<-,->)
Restarts

Pomoci klaves ,,Sipka doprava® a ,.Sipka doleva“ je mozné listovat jednotlivymi polozkami nabidky, vybrana
polozka se vybere kladvesou ,,Enter”. Stisknutim klaves ,,Sipka nahoru® nebo ,,Sipka doli“ dojde k opusténi
systémové nabidky.

3.1.1 Restarty

Pomoci této volby je mozné restartovat uzivatelsky program stanice. Pomoci klaves ,,Sipka doprava®“ a ,,Sipka
doleva“ se vybere pisluny typ restartu, ktery se provede po stisknuti klavesy ,,Enter*. Stisknutim klaves ,,Sipka
nahoru“ nebo ,,Sipka doli“ dojde k opusténi systémové nabidky.

- HW reset — v tomto piipadé se provede reset stanice pomoci vypadku WATCHDOGu.

- Coldstart FLASH — provede se nacteni uzivatelského programu z pevné paméti a odstartovani programu.
Pfed startem programu dojde k vynulovani popfipad¢é nastaveni uzivatelskych proménnych. Pokud v pevné
paméti neni validni databaze uzivatelského programu, piejde stanice do stavu STOP, kdy se uzivatelsky
program nevykonava.

- Warmstart FLASH — provede se nacteni uzivatelského programu z pevné paméti a odstartovani programu.
Uzivatelské proménné zistanou beze zmény. Pokud v pevné paméti neni validni databaze uzivatelského
programu, piejde stanice do stavu STOP, kdy se uzivatelsky program nevykonava.

- Coldstart RAM — provede se odstartovani uzivatelského programu, pred startem dojde k vynulovani
uzivatelskych proménnych. Pokud v paméti RAM neni validni databdze uzivatelského programu, piejde
stanice do stavu STOP, kdy se uzivatelsky program nevykonava.

- Warmstart RAM - provede se odstartovani programu. Uzivatelské proménné zlistanou beze zmény. Pokud
v paméti RAM neni validni databaze uzivatelského programu, piejde stanice do stavu STOP, kdy se
uzivatelsky program nevykonava.

3.1.2 Hodiny

Pomoci této volby je mozno nastavit vnitini hodiny a kalendai stanice. Po zvoleni této polozky se na displeji
objevi okamzity stav vnittnich hodin.

120516-160901-7
HMS DMY W

Na piedchozim prikladu je zobrazen ¢asovy udaj 12:05:16 a datum - 16.9.2001. Posledni ¢islo udava den
v tydnu — pondéli méa kéd 1, nedéle 7. Pomoci klaves ,,Sipka doprava® a ,,Sipka doleva“ je mozné posunovat
kurzor ve tvaru podtrzitka po jednotlivych &islech tidaje, Gisla je mozné ménit klavesami ,,Sipka nahoru® a
,Sipka dolti. Klavesou ,,Enter se nastaveny udaj piepie do vnitinich hodin. Hodiny se nastavuji ve
24hodinovém cyklu. Pfi pokusu zapsat do hodin udaj mimo rozsah dojde k nastaveni chybného casu.

3.1.3  Vstupy

V této volbé dojde k zobrazeni stavu na vstupech stanice.

102%095%035%000%
010%020% V Z V Z
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Prvnich Sest udaji zobrazuje okamzity stav analogovych vstupd v procentech. Pismena ,,V* a ,,Z“ udavaji stav
digitalnich vstupt. Stav ,,Z* (zapnuto) znamena, ze na pfislusném vstupu je napéti , odpovidajici LOG 1 (vétsi
nez 12V).

Stisknutim jakékoli klavesy dojde k navratu do zakladni nabidky

3.1.4  Vystupy

Pomoci této nabidky je mozné ptimo ovladat vystupy stanice.

00% 00% VVVVVV

A0l A02 123456

Pomoci klaves ,,Sipka doprava® a ,,Sipka doleva“ je mozné posunovat kurzor ve tvaru podtrzitka po jednotlivych
polozkéch udaje, cisla a stavy vystupli je mozné ménit klavesami ,,Sipka nahoru a ,,Sipka dolt“. Nastavené
hodnoty jsou okamzité prepisovany do vystupi stanice. Stisknutim klavesy ,,Enter dojde k navratu do zékladni
nabidky.

3.1.5  UloZeni konstant

V tomto ptipadé se na displeji objevi

Save ? <CR>

Stisknutim klavesy ,,Enter” dojde k prepisu uzivatelského programu do pevné paméti FLASH. Pokud je stanice
ve stavu RUN (uzivatelsky program se vykonava), dojde soucasné k pfepisu uzivatelskych konstant. Stiskem
jiné klavesy dojde k opusténi systémové nabidky.

Na displeji se po uspésném ulozeni objevi napis

Saved
Press key

nebo v pfipadé neuspésného zapisu chybové hlaseni . Dalsim stiskem jakékoli klavesy dojde k opusténi
systémové nabidky.

3.1.6 Informace

V této polozce je mozné zobrazit informace o béhu stanice.

FW : V1 .46 -30.08.01
Ex :RUN , 00100 ms

Na displeji se nejprve objevi na prvnim fadku udaj o verzi firmware stanice. Na druhém fadku se objevi udaj o
stavu vykonavani uzivatelského programu (RUN, STOP) a v pfipad¢ stavu RUN i udaj o délce vykonavani
jednoho cyklu prioritni sit¢ uzivatelského programu v milisekundach.

Stiskem klavesy ,,Sipka doprava“ se na displeji objevi hlavi¢ka vykonavaného uZivatelského programu, napf.

R:<01-05-30 16
:26:40> Test T2008E

Dalsim stiskem klavesy ,,Sipka doprava‘“ se zobrazi hlavicka programu, ulozeného v pevné paméti.
Dalsim stiskem klavesy se zobrazi obsah chybovych ¢itaci stanice, které zachytavaji mozné mimolimitni stavy
stanice. Udaje jsou zobrazeny v hexadecimalnim tvaru.

00 08 02 04 1E
22 54 A0 00 00
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Vyznam jednotlivych ¢itaci je nasledujici:

¢itac1 — chyba parity znaku pfijatého po sériovém kanalu

¢itac2 — chyba pfi komunikaci s displejem

¢itac3 — chyba pfi zapisu do FLASH

¢itac4 — restart jednotky

¢itat 5 — pficina restartu je chyba sité¢ — spusténi cyklické sité pfed ukonéenim predchozi nebo ukonéeni
jiné sité, nez byla spusténa

¢itac 6 — preteceni prioritni sité

¢ita¢ 7 — Casové preteceni cyklickych siti — vSechny uvolnéné sité nebyly ukonceny do uplynuti 100
zakladnich period

¢itaé 8 — Casové pretizeni cyklickych siti

¢itac9 — rezerva

¢itac 10 — rezerva

Vsechny &itaée se nuluji klavesou ,,Enter. Stisknutim klavesy ,,Sipka nahoru* se piejde do zakladni nabidky.

Dalgim stiskem klavesy ,,Sipka doprava“se zobrazi pfipojené moduly EBDI100 s jejich adresami

EBDI:
1 2567

Dal3im stiskem klavesy ,,Sipka doprava“se zobrazi p¥ipojené moduly EBDO100 s jejich adresami

EBDO:
0 3 4

Dalsim stiskem se zobrazi ptipojené moduly EBAI100 s jejich adresami

EBAL
057

Dalsim stiskem se zobrazi ptipojené moduly EBAO100 s jejich adresami

EBAO:
0 3 4

Dalsim stiskem se zobrazi pfipojené moduly KOMGE xxx s jejich adresami

KOMG:
012

3.1.7 Konfigurace

V této polozce je mozné nastavovat nékteré systémové parametry stanice. Jednotlivé polozky nastaveni se voli
klavesami ,,Sipka doprava“ a ,,Sipka doleva®, vybrana polozka se potvrzuje klavesou ,,Enter*.

3.1.7.1  Vypinani displeje

Zvolenim této polozky je mozné nastavit Usporny rezim displeje, kdy se po zadané dobé vypne podsvétleni
displeje. Prvnim stiskem libovolné klavesy se podsvétleni opét zapne. Nastavit dobu podsvétleni je mozné
v rozsahu 0 az 7 minut, kde 0 znamena, ze se podsvétleni nevypina.

Display shutoff
po Smin.

Pomoci klaves ,,Sipka nahoru® a ,,Sipka dolti“ se nastavi hodnota, ktera se potvrdi klavesou ,,Enter*.

3.1.7.2  Sériovy kandl

Zvolenim této polozky je mozné konfigurovat sériovy komunika¢ni kanal stanice. Na displeji se objevi
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Serial
Cl:CLD,384,E, 02

Kanal je konfigurovan nastavenim typu komunikace, prenosovou rychlosti, paritou piipadné adresou stanice
- typ komunikace — je mozn¢ nastavit typ CLD pro komunikaci po sériové lince s PC, MDB pro komunikaci
po sbérnici MODBUS, MOD pro komunikaci pomoci modemu a SMS pro odesilani SMS zprav
- prenosova rychlost — nastavuje se v rozmezi 2,4kBd az 38,4kBd
- parita — Nastavuje se suda (E), licha (O), nebo zadna (N)
- adresa stanice - mad vyznam pouze pii volbé typu komunikace MDB nebo MOD. Nastavuje se
hexadecimalné v rozmezi 1 az FEy.
Klavesami ,,Sipka doprava“ nebo ,,Sipka doleva® se nastavi pfislusna polozka nabidky, uréena kurzorem ve tvaru
podtrzitka, hodnota polozky se méni klavesami ,,Sipka nahoru® a ,,Sipka doli*. Volba se potvrzuje klavesou
,.Enter*.

3.1.7.3  Lokalni sbérnice

Umoziuje rozsifeni vstupni/vystupni strany regulatoru dvéma zptisoby

3.1.7.3.1 Pfipojeni v/v moduld EBDO100, EBDI100, EBAI100, EBFI100, EBCI100 a EBAO100

Tyto moduly se pfipojuji na lokalni sbérnici a nevyzaduji zadnou softwarovou konfiguraci. Po startu jsou
moduly pfipojené k lokalni sbérnici automaticky identifikovany a pfipojeny k systému. Ptipojené moduly jdou
zobrazeny v informacnim okné, popsaném v kapitole 3.1.6. Adresy v polich IL a OL jsou pfifazeny automaticky
v zavislosti na nastavené adrese modulu. Podrobny popis moduld, navod k montdZzi a obsluze je uveden
v prislusné dokumentaci jednotlivych modult.

modul mavxirnélni popis
pocet
EBDI100 8 Ctyti dvouhodnotové vstupy
EBDO100 8 Ctyti dvouhodnotové vystupy
EBAI100 8 Sest analogovych vstupi
EBAO100 4 Ctyti analogové vystupy
EBCI100 8 Sest Citacovych vstupti
EBFI100 8 Sest analogovych vstupt s rychlym snimanim

Ke stanici je mozné pfipojt maximalné 8 expanznich moduld

3.1.7.3.2 Pfipojeni komunikacnich moduld KOMGE232, KOMGE422, KOMGE485 a KOMGE CAN

Tyto moduly se pfipojuji na lokalni sbérnici. Jejich chovani se urcuje pii konfiguraci modulu programem
KOMGSET. Po startu jsou moduly pripojené k lokalni sbérnici automaticky identifikovany a piipojeny
k systému. Pfipojené moduly jdou zobrazeny v informacnim okné, popsaném v kapitole 3.1.6. Zpisob
softwarového ovladani, podrobny popis modulti, navod k montédzi a obsluze je uveden v pfislusné dokumentaci
jednotlivych moduli.

Na nasledujicim obrazku je znazornéna struktura systémové nabidky stanice T2008E.
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Schéma systémoveé nabidky stanice T2008E
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3.2 Servisni nabidka

Do této nabidky je mozné vstoupit stisknutim klaves ,,Sipka nahoru® a ,,Sipka doli“ a zapnutim napéjeciho
napéti nebo resetem stanice. V této nabidce je mozné vybrat rutiny pro kalibraci vstupni a vystupni strany,
testovani stanice nebo moznost komunikace se servisnim programem FWSET.EXE.
Pfi praci s témito nabidkami je zapotfebi mit na paméti, ze pomoci tohoto menu se méni zakladni nastaveni
stanice a chyba v ovladani programu mize mit za nasledek vypadek funkce stanice.

3.2.1  Testy (od verze 3)

V polozce Testy je mozné zvolit bud’to test jednotlivé HW skupiny nebo automatickou sekvenci ptedvolenych
testll. Testovaci procedury jednotlivych skupin se mohou postupem ¢asu ménit.

3.2.1.1  Test paméti RAM

Po zvoleni tohoto testu je mozno dale vybrat zpiisob testovani paméti. Klavesami ,,Sipka doprava“ nebo ,,Sipka
doleva“ je mozno volit datovy test, adresovy test, globalni test nebo sekvenéni fazeni vsech testi.
- datovy test - v tomto testu se testuji individualné jednotlivé bunky paméti. Pfi chybé se na displeji zobrazi
adresa chyby, o¢ekavana hodnota a ptectena hodnota.
- adresovy test - v tomto testu je pamét’ testovana s ohledem na schopnost adresovani jednotlivych bunék. Pti
chybé se na displeji zobrazi adresa chyby, ocekavana hodnota a prectena hodnota.
- globalni test - tento test neni v souc¢asné dob¢ do firmware zarazen.

3.2.1.2  Test paméti FLASH

Tento test neni v souc¢asné dobé do firmware zafazen.

3.2.1.3 Test hodin

V tomto testu se ovéfuje ¢innost hodin a kalendare. Test sestava ze téi ¢asti — testu registrd, testu déli¢e a testu
krystalu.
- test registrii — v tomto testu se proveétuje moznost zapisu vSech hodnot do jednotlivych registrtt hodin. Pfi
chybé je zobrazeno Cislo registru, o¢ekavana a skutec¢nd hodnota dat
- test délice — v tomto testu se provéiuje vazba jednotlivych stupnii délice.
- test krystalu — vtomto testu se porovndva kmitocet krystalu hodin s kmito¢tem krystalu procesoru.
V ptipad¢€ negativniho vysledku ma jeden z obou zminénych krystald nespravny kmitocet

3.2.14 Test seriového kandlu

V tomto testu se provéiuji obvody sériového komunikacniho rozhrani. Pied startem testu je potfebné spojit
vzajemné vstupni a vystupni Spicky 2 a 4 konektoru XP3 (viz. kapitola 2.1.3.8). Pfi testu se pienaseji bloky dat
délky 256 bytl mezi vstupem a vystupem sériového rozhrani pro ptfenosové rychlosti 2,4kBd, 4,8kBd, 9,6kBd,
19,2kBd a 38,4kBd se sudou, lichou nebo zadnou paritou.

3.2.1.5  Test napdjeni a WDG

V tomto testu se provadi ovéfovani napajeciho zdroje pfi vypadku a nadb&hu napajeni, bateriové zalohovani
paméti a hodin, test ¢innosti obvodiit WDG (reset stanice pfi zab&hnuti programu) a test obvodu resetu procesoru.
V tomto testu je nezbytna intervence obsluhy, proto neni tento test zafazen do automatického sekvenéniho
spousténi testa.

Test vypadku a nab&éhu napéjeciho napéti se provadi spolecné s testem bateriového zalohovani paméti a hodin.
Pti zvoleni tohoto testu je nejprve pamét popsana vzorkem dat a je vynulovan obvod hodin. Potom je operator
vyzvan k vypnuti a zapnuti napajeciho napéti pii soudasném stisknuti a drzeni klaves ,,Sipka nahoru a ,,Sipka
dolti. Po nab¢hu napéti a uvolnéni klaves je na displeji zobrazen vysledek testu

Vypadek:00m,41s
Test dat:OK

V prvnim fadku je zobrazena doba vypadku napéti v minutach a vtefinach, v druhém tadku vysledek kontroly
dat v paméti.

Test obvodi WDG spociva v zablokovani ¢innosti kontrolnich sekvenci a cyklického nahazovani WDG.
Operator je vyzvan ke stisku klaves ,,Sipka nahoru® a ,,Sipka dolt* pfiblizn& po 0,5s je stanice resetovéna
obvody vnitini ochrany.

P1i testu resetu je operator vyzvan ke stisku klaves ,,Sipka nahoru“ a ,Sipka dolu* a tlacitka RESET.
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Na displeji se nejprve postupné zobrazuji postupné vSechny tisknutelné znaky, potom je operator vyzvan

postupné ke stisku klaves. Po stisku posledni klavesy ,,Enter je test ukonéen

3.2.1.7  Test vstupii a vystupii

Vzhledem k tomu, Ze pfi tomto testu dochazi k nastavovani vstupl a vystupl, nelze tyto testy provadeét pri

piipojené technologii.

Na displeji se nejprve objevi zobrazeni okamzité vstupni hodnoty jednotlivych kanalt v [%]. Soucasné je na oba
analogové vystupy vysilano napéti o pilovitém priubéhu s nabéhem z 0V na 10V po dobu 10s.

A :095%,100 %, 051 %
000 %, 082 %, 010 %

Stiskem libovolné klavesy se zobrazi na displeji stav dvouhodnotovych vstupt, reléové vystupy jsou postupné
spinany a soucasn¢ blikaji ob¢ indika¢ni diody.

D:1-ZAP, 2-VYP
3_-VYP, 4-VYP

Stiskem libovolné klavesy zacina test podsvétleni a sirénky. Dal§im stiskem se test ukonci.

3.2.1.8  Nastaveni testi

V této polozce se predvoli pozadované testy pro automaticky sekvencni test.

1234567 E I R
X—XX—XX - - -

Cisla v prvni fadce udavaji &isla testil, odpovidajici znaky x nebo — uréuji, zda je test zafazen nebo vyfazen ze
sekvence. Pismena E, I a R maji nasledujici vyznam
E — tato volba blokuje vSechny chybové vypisy testll. Pokud je zvolena, pii chyb¢ se test nezastavi ale pouze

zapocita chybu do ¢itace chyb

I — tato volba blokuje vSechny informaéni vypisy testd. Po kazdém testu je sekvence zastavena a na displeji
se obévi hldseni o tomto testu. Pokud je zvolena, testy jsou spoustény postupné jak jsou navoleny a mezi
jednotlivymi testy je pauza cca 3s, po kterou lze sekvenci zastavit stiskem klavesy ,,Enter

R — tato volba umoziiuje cyklické spousténi zvolenych testtl

PrerusSeni
Stiskni ENTER

Nastavovani pozadované hodnoty se déje pomoci klaves ,,Slpka nahoru a ,,Slpka dolu* na pozici oznacené

kurzorem tvaru podtrzitka. Kurzor se pohybuje klavesami ,,Sipka vlevo“ a ,,Sipka vpravo®.

provadi klavesou ,,Enter*

V nasledujici tabulce jsou uvedena ¢isla jednotlivych testa

Konec volby se

test ¢. | popis
1 test paméti RAM
2 test paméti FLASH — neni zafazen
3 test hodin
4 test sériového kandlu
5 test napajeni — nelze zaradit do sekvenéniho testu
6 test displeje a klavesnice
7 test vstupl a vystupil

3.2.1.9  Autotest

Tato volba spousti sekvencni testovani stanice v zavislosti na parametrech, nastavenych v polozce ,,Nastaveni
testii*“. Po ukonceni testli se na displeji vypiSe zprava, udavajici pocet provedenych testl a celkovy pocet chyb.

Konec testu
pocet:2,chyb:0
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3.2.1.10 Délky testii

Délky jednotlivych testd jsou uvedeny v nasledujici tabulce

Test délka testu
test RAM — datovy test 1 1min, 10s
test Ram — adresovy test 4s
test hodin — registry Is
test hodin — déli¢ 3s
test hodin — krystal 50s
test sériového kandlu 35s
test displeje a klavesnice *
test napdjeni a WDG o
test vstuptl, vystupt, sirény a LED | *
* tento Cas plati pouze pro sekvencni spousténi testd,
*E cas tohoto testu zavisi na ¢innosti operatora

3.2.2 Kalibrace

Stanice T2008E neobsahuje na analogovych vstupnich a vystupnich obvodech zadné nastavovaci prvky.
Nastaveni analogovych vstupi a vystupt se provadi softwarové pomoci funkce Kalibrace. Stanice je kalibrovana
u vyrobce, po dobu Zzivotnosti stanice neni nutné dal§i nastavovani. Pokud je ale vyménén jakykoli dil, je
kalibrace nezbytna.

Po vybrani polozky kalibrace je mozné vybrat kalibraci vstupti nebo kalibraci vystupi

3.2.2.1  Kalibrace analogovych vstupii

Po zvoleni této polozky je zapotiebi zvolit vstup, ktery se bude kalibrovat. Pokud se nejprve zobrazi nasledujici
hlageni

Chybny zaznam

pak doslo k poruseni dat v konfiguraénim poli a bude nutné zkontrolovat nastaveni vsech analogovych vstupi a
vystupl. Pokracuje se klavesou ,,Enter®.
Za normalnich podminek se na displeji objevi udaj

Kalibrace vstupu
Vstup 1

Pomoci klaves ,,Sipka vlevo™ a ,,Sipka vpravo® se vybere ptisluiny kanal, volba se potvrdi klavesou , Enter.
Na displeji se zobrazi hlaseni

Pfipoj 10% a CR
Hodnota = 0180

Na vstup se ptivede signal, odpovidajici 10% vstupniho rozsahu. V dolni fadce je zobrazovana aktualni hodnota
a stiskne se vstupniho signalu. Stiskem klavesy ,,Enter” se stejnym zptsobem nastavi 100% rozsahu. Po
ukonceni nastavovani se opét stiskne ,,Enter a na displeji se zobrazi prepoctena okamzita vstupni hodnota. Po
dalsim stisku ,,Enter je mozno zvolit kalibraci dal§iho kanalu nebo uloZeni nastavenych kalibra¢nich hodnot
klavesou ,,Sipka nahoru“ do paméti FLASH. UloZeni se potvrdi klavesou ,Enter”. V nasledujici tabulce jsou
uvedeny hodnoty 10% a 100% pro rtizné typy vstupnich ¢lankd.

¢lanek 10% 100%
napéti 0 az 10V 1V 10V
proud 0 az20mA 2mA 20mA

teplomé&r Pt1000 s rozsahem —30 az 120°C 938,5Q 1460,6Q2
teplomér Ni1000 s rozsahem —30 az 120°C 930,8Q 1759,7Q2

Vzhledem k nelinearit¢ odporovych teplomért je zapotiebi jeSté vstupni hodnotu linearizovat pomoci funkce
NLT v uzivatelském programu. Body transformace jsou uvedeny v nasledujici tabulce. Jednotlivé body jsou
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uvedeny po 10 °C, v praxi posta¢i vybrat cca. 5 bodu kiivky. V pfipadé niklovych teploméra jsou uvedeny
hodnoty pro obé pouzivané strmosti teploméra.

teplota | Pt1000 | Nil000 —N1 | Nil000 — N1A
-30°C |1 271 0
-20°C | 559 645 463
-10°C | 1111 1027 934
0°C 1161 1416 1416
10°C_ | 2205 1814 1909
20°C | 2747 2220 2411
30°C | 3286 2633 2924
40°C | 3822 3056 3445
50°C 4355 3488 3978
60°C 4884 3929 4520
70°C | 5410 4379 5073
80°C 5934 4838 5636
90°C | 6455 5308 6210
100°C | 6973 5786 6795
110°C | 7487 6275 7392
120°C | 8000 6775 8000

3.2.2.2  Kalibrace analogovych vystupii

Po zvoleni této polozky je zapotiebi zvolit vystup, ktery se bude kalibrovat. Pokud se nejprve zobrazi nasledujici
hlaseni

Chybny zédznam

pak doslo k poruseni dat v konfiguracnim poli a bude nutné zkontrolovat nastaveni vSech analogovych vstupt a
vystupti. Pokracuje se klavesou ,,Enter*.
Za normalnich podminek se na displeji objevi udaj

Kalibrace vystup
Vystup 1

Pomoci klaves ,,Sipka vlevo“ a ,.Sipka vpravo* se vybere piislusny kanal, volba se potvrdi klavesou ,,Enter*.
Na displeji se zobrazi hlaseni

Nastaveni pocatk
Hodnota 000

K ptislunému analogovému vystupu se piipoji voltmetr a pomoci klaves ,,Sipka nahoru® a ,,Sipka dola“ se
nastavi hodnota napéti tak, aby vystupni napéti bylo t€sné nad nulovou hodnotou. Obvykla hodnota je kolem 20.
Po stisknuti klavesy ,,Enter se stejnym zplsobem nastavi hodnota 10V. Obvykla nastavovaci hodnota je kolem
245. Nastaveni se potvrdi klavesou ,,Enter”. Potom je mozno zvolit dalsi vystup nebo nastavené hodnoty ulozit
do paméti FLASH klavesou ,,Sipka nahoru®. UloZeni se potvrdi klavesou ,,Enter.

3.2.3 Firmware

Zvolenim této nabidky se nastavi komunikaéni kanal pro komunikaci s programem FWSET. Pomoci tohoto
programu je mozné provadet:
- pfepsani firmware stanice
- kalibrace vstupni nebo vystupni strany stanice.
- zalohovani a obnoveni konfigura¢niho fetézce stanice, ktery nese informaci o kalibracnich konstantach a
veskerych dalsich nastavovanych parametrech stanice
Po zvoleni této polozky se na displeji objevi

ptipraven — 0000

Cislem, zobrazovanym na displeji se indikuje pocet pfenesenych ramcti mezi stanici a PC s programem FWSET.
Presny popis ovladani je uveden v HELP souboru programu FWSET
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4 Zakladni programové vybaveni

Zakladni programové vybaveni stanice zahrnuje ovladac¢e hardwaru, interpreter XEDA a komunikaéni drivery.
Popis interpreteru XEDA a jazyka LEDA je uveden v publikaci ,,Pfirucka programatora v jazyce LEDA®. Dale
jdou popsany vlastnosti, specifické pro regulator T2008E.

4.1 Ovladani terminalu

Funkce ovladani terminalu jsou spole¢né pro vSechny stanice TRONIC a proto je dimenzovani téchto funkci
provedeno tak, aby vyhovovalo i stanicim s terminalem vybavenym vét§im displejem a klavesnici.

Funkce terminalu se ovladaji z uzivatelského programu zadavanim dat do pole OR (vystupni informace pro
terminal) a monitoruji se ¢tenim dat z pole IR (vstupni informace z terminalu).

Data ur¢ena pro vystup na terminal se nejdiive pfipravi do pole OR a v okamziku, kdy je tfeba provést
aktualizaci terminalu témito daty se nastavi hodnota “1° do funkce OUTR. Tim dojde k pteneseni dat z pole OR
na terminal. Vstupni data jsou v poli IR k dispozici kdykoli a k jejich aktualizaci dochazi automaticky kazdych
10ms.

4.1.1  Popis pole OR
Ve vystupnim poli OR se urcuje:

Soucasna platna délka pole OR, ktera muze byt v podstaté libovolna. Timto prostfedkem se mize pole OR

kdekoliv ukondit a aktualizovat tak pouze nékteré funkce terminalu (neni-li napf. potifeba obnovovat vSechny

znaky displeje).

0 Kody patnacti inicializacnich tlacitek. Neni-1i potfeba urcit vSech 15 tlacitek, nepotiebné byty se naplni
hodnotou 00. Neni-li tfeba Zadné inicializaéni tlagitko, naplni se vSech 15 byt hodnotou 00. Ridici slovo
pro LED diodu ERR na panelu pfistroje. Jeho tvar je popsan tabulkou a jeho bity je mozno pro LED ur¢it:

bit fidiciho slova | Vyznam

LED ON ovladat LED nebo ji nechat zhasnutou

LED Blink rozsvitit trvalym svitem nebo s ni blikat jednim ze ¢tyf rezimu
Blink MODE 1,0 | dva bity urcujici rezim blikani | 0 - frekvence 3Hz, stiida 1:1

1 - frekvence 1,5Hz, stiida 1:1
2 - frekvence 0,8Hz, stiida 1:7
3 - frekvence 0,8Hz, stiida 7:1

0 Ridici slovo displeje. Prvnimi dvéma bity se uréuje zapnuti kursoru, p¥ip. zapnuti blikani znaku na pozici
kursoru. Ptikazem DISPLAY CLEAR je mozné displej jednorazové vymazat. Bitem DISPLAY ON/OFF
lze zapnout/vypnout text zobrazovany na displeji. Pfikaz CURSOR HOME vraci kursor na pozici 00.
Piikaz CURSOR JUMP urcuje skok kursoru na pozici, urenou v nasledujicim bytu "Pozice kursoru".
Pokud je bit CURSOR JUMP nulovy, hodnota bytu "Pozice kursoru" se nebere v uvahu. Pozice kursoru
muze nabyvat hodnot 00 az 39 pro 1. fadek a 40 az 79 pro 2. fadek. Vétsi hodnoty polohy kursoru jsou
nepovolené. Dale se bitem DISPLAY LIGHT ON/OFF muze zapnout/vypnout podsvétleni displeje, prip.
bitem LIGHT BLINK ON/OFF zapnout blikani podsvétleni s frekvenci 0,8Hz a stfidou 1:1.

Ridici slovo akustického signalu. Jeho tvar je popsan tabulkou. Vydavany zvukovy signal ma staly kmitodet

3kHz. Bity fidiciho slova je mozno urcovat:
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bity fidiciho slova | Vyznam

Sound ON Ovladat (1) / neovladat zvuk (0)

Sound Variable vydavat staly (0) / pferusovany signal (1)

Beep TYPE 2,1,0 té1 bity uréujici rezim prerusovaného signalu 0-25Hz, 1:1

1-12Hz, 1:1

2-6Hz, 1:1

3-3Hz, 1:1

4-1,5Hz, 1:1

5-0,8Hz, 1:1

6 - 0,8Hz, 1:7

7-1,5Hz, 1:15

Beep COUNT 1,0 | pocet pipnuti 0 - nepfetrzity zvuk

1, 2, 3 - pocet pipnuti

Auto Beep ON Zapnuti automatické zvukové odezvy na stlaceni tlacitek

Pti zadani urcitého poctu pipnuti se po nastaveni bitu OR165 nebo OR166 spusti cyklus. Po odeznéni
ur¢en¢ho poctu pipnuti je dale zvuk neaktivni. Dalsi novy cyklus se zaktivizuje shozenim a novym
nastavenim kteréhokoliv ze zminénych bitd.

40 znakt urcenych k zobrazeni na displeji. Vnitini generator znakd obsahuje jednak standardni ASCII
znaky, jednak dovoluje zobrazovat také dalsi znaky, které se do displeje programové nahravaji formou
downloadu. Takovych znakd mutze byt zobrazeno maximalné 8 rtiznych najednou. Znaky piesahujici
tento pocet budou zobrazeny jako teCka uprostied znakového policka. Tento princip je pouZzit pro
zobrazovani Ceskych znakd s diakritikou a nékterych dalSich semigrafickych znakd. Pro veétsi
srozumitelnost textu je uzivateli dana moZnost pouzivat s diakritikou pouze mald pismena. Pro
koédovani téchto znakl je pouzit kod LATIN 2 (CP852 - DOS). Tabulka nestadardnich znakl je
uvedena dale.

Pro moznost neptepisovani n€kterych znakl na displeji je zaveden znak " " (podtrzitko). Tento znak se
na displej nezapisuje, na jeho misté se nechava pivodni znak.

Detailni popis pole OR
byte adresa vyznam
0 ORO00 délka platného pole OR
laz 15 OROI1 az OROF | kédy inicializacnich tlacitek
16 OR10 fidici slovo LED
17 az 20 ORI11 aZ OR13 |rezerva
20 OR14 fidici slovo displeje
21 OR15 pozice kursoru
22 ORI16 fidici slovo akustického vystupu
23 az 38 OR17 az OR26 | znaky pro zobrazeni na displeji — 1.fadek
39 az62 OR27 az OR3E | rezerva
63 az 78 OR3F az ORA4E | znaky pro zobrazeni na displeji — 2.fadek
79 az 102 | OR4F az OR66 | rezerva
103 OR67 pomocné ovladci bity
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Ridici slovo LED
DO LED1 ON/OFF
D1 Blink ON/OFF
D2 Blink Mode0
D3 Blink Model
Ridici slovo zvuku Ridici slovo displeje
DO Beep Type 0 DO Char. Blink ON/OFF
D1 Beep Type 1 Dl Cursor ON/OFF
D2 Beep Type2 D2 Display Clear
D3 Beep Count 0 D3 Cursor Home
D4 Beep Count 1 D4 Cursor Set
D5 Sound N/OFF D5 Display ON/OFF
D6 Sound Variable ON/OFF D6 Display Light ON/OFF
D7 Auto Beep ON/OFF D7 D7 Light Blink ON/OFF

4.1.2  Popis pole IR
Ve vstupnim poli IR je k dispozici:

0 Délka pole IR. Mize nabyvat pouze 2 stavt; 0 nebo 84. Délka 0 je pouze v piipadg, ze doslo k chybé v
interpretaci pole OR a tudiZ ani data v poli IR nemohou byt platna.

0 Stavové slovo terminalu. Bitem DISPLAY MODIFIED ve stavovém slové terminalu se oznamuje, Ze
byl autonomné zapsan néjaky znak na displej (doslo ke zméné stavu displeje). Indikace zmeény je
aktivni, dokud neni uZivatelskym programem vynulovana.

0 V bytu POZICE KURSORU aktualni poloha kursoru.

0 V bytu INICKEY kod prvniho stlaceného inicializa¢niho tlacitka. Nebylo-li stlaeno zadné tlacitko, je
zde hodnota 00. Naopak, bylo-li stlaceno rychle za sebou vice inicializa¢nich tlacitek, je prvnich 5 koda
zachyceno v bufferu. Zpracuje-li obsluha v uzivatelském programu koéd z tohoto bytu, musi ho
vynulovat. V tom okamziku se byte znovu naplni kédem tlacitka, zachycenym v bufferu, ktery mize
byt zpracovan v nasledujicim cyklu uzivatelského programu. A tak dale az do vyprazdnéni bufferu, kdy
hodnota bytu jiz zGstane nulova.

0 80 znaki zobrazovanych na displeji. Zde je aktualni obraz podoby displeje i se vSemi zménami
provedenymi autonomni editaci.

4.1.2.1  Detailni popis pole IR

Pole IR
byte adresa vyznam
0 IR00 délka platného pole IR (0 nebo 84)
1 IRO1 stavové slovo terminalu
2 IR02 pozice kursoru
3 IR0O3 rezerva (vzdy 00)
4 IR04 kod stlacené inicializa¢ni klavesy

Saz 20 |IR05azIR14 |znaky z 1.tadku displeje
21 az44 |IR15azIR2C |rezerva
45az 60 |IR2D azIR3C |znaky z 2.radku displeje
61 az 84 |IR3D azIR54 |rezerva

Stavové slovo terminalu
DO DISPLAY MODIFIED
D1 az D7 rezerva
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4.1.3 Autonomni funkce klavesnice

Klavesnice stanice T2008E obsahuje 5 tlacitek - tlacitka pro posun kurzoru (Sipky) a tlacitko inicializacni
(ENTER).

Tlacitky pro pohyb kursoru lze pohybovat kursorem po celé ploSe displeje. Do vSech ¢étyt stran ma kursor
zavedeny pevné dorazy. Definuje-li se tlac¢itko pohybu nahoru nebo doli jako inicializacni, bude se chovat jako
inicializacni pouze pfi pohybu mimo plochu displeje. Tzn., ze napf. tlac¢itko pohybu nahoru se zachova jako
inicializacni, bude-li stlaceno ve chvili, kdy se kursor jiz nachazi na horni fadce. Bude-li stlaceno pfi poloze
kursoru na spodni fadce, zachova se vzdy pouze jako autonomni. Této zakonitosti Ize s vyhodou pouzit pro
jednoduchou konstrukci vicetadkového menu a pohybu v ném. Tuto vlastnost lze blokovat bitem DO v bytu
ORG67. Je li nastaven, tlacitka nahoru a dold reaguji jako inicializacni bez ohledu na polohu kurzoru na displeji.

Klavesnice ma vestavénou funkci autorepeat s hodnotami 0,6 sec. a 12 zn./sec.

V nésledujici tabulce jsou uvedeny kody jednotlivych klaves terminalu. Tladitka s autonomni funkci jsou
oznacena hvézdickou.

Tabulka koda klaves
klavesy hodnota
Sipka nahoru 1Ey *
Sipka vlevo 11y*
Sipka doli 1Fy*
Sipka vpravo 10y *
ENTER 0Dy *

4.1.4  Chybové zpravy

Driver, ktery interpretuje data z pole OR na terminal, sou¢asné¢ hlidd vyznamovou spravnost téchto dat. Je-li
nalezena nepiipustna hodnota dat, je na displeji vypsan chybovy napis nasledovany c¢islem bytu pole OR (hex),
ve kterém k chybé doslo. Na 3 sekundy je pferusena interpretace dat, pficemz pro termindl zlstavaji v platnosti
posledni spravna data. Po uplynuti tohoto ¢asu se interpretace dat znovu umozni. Je kontrolovano:

e délka pole OR. Je-li vétsi nez 103, vypise se hlaseni "PFili§ dlouha zprava".
e pozice kursoru. Je-1i vétsi nez 79, vypise se hlaseni "Nepiipustna hodnota'.

e znaky urcené k zobrazeni. Neni-li znak platnym ASCII znakem, tj. jedna-li se o fidici znak (0-31dec.),
vypise se hlaseni "Netisknutelny znak"'.

4.1.5 Tabulka kédu nestandardnich znaku

znak | kéd [HEX] | znak | kod [HEX]

a AO U A3
3 FD U 85
¢ 9F U 8D
d D4 y EC
e 82 z A7
& D8 T 8C
i A1 a EO
i 92 K 8F
[ 96 f EA
n E5 S E7
o] A2 t 9C
\ F9

28




TRONIC TRONIC Fada 2000

CONTROI- Programovatelny regulator TRONIC 2008E

4.1.6  Zvlastni funkce klavesnice

Klavesnice umoziuje vyvolani nékterych specialnich funkci pomoci soucasného stisku dvou klaves.

Klavesy Aktivace Vyznam

Sipka vpravo a Sipka vlevo | kdykoli pii béhu programu | vstup do systémové nabidky
Sipka nahoru a Sipka dolti | Pfi zapnuti napajeni vstup do servisni nabidky
Sipka doleva a Enter Pfi zapnuti napdjeni nuceny studeny start

Sipka doprava a Enter Pfi zapnuti napdjeni blokovani spusténi exekutivy

Funkce Systémové nabidky a Servisni nabidky jsou popsany v kapitole 3.

Funkce nuceného studeného startu systému muze byt uzitecna, pokud je zapotiebi pii testovani uzivatelského
programu stanice vyvolat studeny start stanice ihned po nab&hu napéajeciho napéti.

Funkce blokovani spusténi exekutivy zpisobi zastaveni vykonavani uzivatelského programu po startu systému.
Tato funkce je potiebna pfi ladéni programu pii programatorské chybe, kterd zpiisobi cyklické restartovani
stanice. V tom pfipad¢ je totiz mnohdy nemozné spojit se se stanici pomoci komunikaéniho sériového kanalu.

4.1.7 Dioda WD

Na panelu piistroje je umisténa zelena dioda WD, kterda indikuje stav stanice. Informace o jednotlivych
indikovanych stavech jsou uvedeny v nasledujici tabulce

stav diody WD stav stanice

Zhasnuté stanice je v poruse

bliké s periodou s stanice je pfipravena k ¢innosti,
(sviti/zhasnuta 1:9) uzivatelsky program je ve stavu STOP
blika s riiznou periodou | stanice fidi, doba svitu indikuje zékladni
(sviti/zhasnuta 1:1) periodu stanice

sviti trvale stanice je v poruse

5 Programové vybaveni

5.1 Zakladni programové vybaveni

Zakladni programové vybaveni systému TRONIC je spolecné pro vsechny typy stanic. Je ulozeno v paméti
EPROM a je zahrnuto v cené¢ vyrobku. Exekutivy realného ¢asu v technologickych fidicich stanicich mohou
vykonavat v§echny bézné funkce vyzadované od systémi piimého Cislicového fizeni jako je zpracovani signala
a obecné operace nad nimi, sbér dat a vytvareni historické banky, vypocty algoritml spojitych a nespojitych
regulaci, feSeni logickych kombinac¢nich a sekvencnich funkci a vytvareni sekvencnich automatti, programové
fizeni chodu aplikacniho programu. Dale napt.:

0 Kontrola validity signali: vybéry 2 ze 3.

Vypocty pritoki z tlakovych diferenci.

Filtrace signalti a klouzavé primeéry.

Komparace signali na pevné nebo plovouci meze s hysterezi.
Regulace vle¢na, pomérova, kaskadni, s dopiednou vazbou.
Extremalni regulace.

Generace Casovych posloupnosti analogovych signald.
Vyhodnocovani kriterialnich funkei.

Vybér extrémnich hodnot

Vybéry maxima a minima

Aritmetické operace na signalech.

Nelinearni transformace

Podminéné spousténi ¢asti programu.

O O OO0 OO0 OO0 o o o

Programové Casové fizeni
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5.2 Aplikaéni programové vybaveni Fidicich stanic

Aplikacni programové vybaveni je mozné vytvaret dvéma zpisoby

0 standardni aplikace jako napf. fizeni vymeénikd, kotelny, vzduchotechniky, solarni vytapéni atd. je
mozné vytvaret pomoci programového prostiedi WINLEDA. Hlavnimi pfednostmi tohoto zpiisobu je
velice rychlé vytvaieni aplikaci (uzivatelsky program je vytvofen béhem nékolika minut), protoze
tvorba aplikace probird pouze jako parametrizace predpfipravenych technologickych objekti. Z toho
divodu aplikator nemusi znat zadné programovaci postupy, podminkou prace je pouze znalost
technologie. Sortiment standardnich objektl je neustale dopliovan jednak vyrobcem systému a jednak
spolupraci s fadou externich firem.

0 nestandardni aplikace v Sirokém rozsahu (pocinaje nestandadnimi typy kotelen, regulatori odbéru
elektrické energie, srojnich technologii az po fizeni zasnéZovacich stroju a lyzatskych vlekl se vytvareji
pomoci vys$siho programovaciho jazyka LEDA. Editace, pieklad, download a komfortni ladéni
programu se provadi v integrovaném vyvojovém prostiedi COLEDA/WINLEDA32. Hlavnimi rysy a
pfednostmi je dosazeni naprosté programovaci volnosti fidicich stanic, aplikacni programovani s
vyuzivanim knihovny standardnich funkci jazyka (regulatory, filtry, ...), moznost definovani
uzivatelskych funkcei atd.

Aplika¢ni programové vybaveni je shodné pro v§echny stanice fady TRONIC2000

Po zakoupeni jediné stanice TRONIC ziska uZivatel zdarma obé vyvojova prostiedi
(WINLEDA i COLEDA) a moznost stahovat pomoci Internetu vSechny budouci
upgrady programii véetné novych standardnich objekti prostiedi WINLEDA

5.3 Operatorskeé stanice - dispecinky
Operatorské stanice jsou hierarchicky nadfazeny technologickym fidicim stanicim. Mohou vykonavat fadu
¢innosti fidicich, informacnich, diagnostickych, bilan¢nich apod. Programové vybaveni dodavané se systémem
TRONIC slouzi pro styk operatora s procesem, dava obraz o fizené technologii a umoziuje jeji pfimé ovladani.
Aplikaéni programové vybaveni operatorskych stanic se vytvaii v grafickém prosttedi Windows v
programovacim vyvojovém prostiedi Visual Basic. Pouzitim téchto neustale se rozvijejicich prostiedku je
zaruceno vyuziti nejnovéjsich programovacich technik a moznost provazani aplika¢niho vybaveni operatorskych
stanic s neustale se vyvijejicim uzivatelskym softwarem od rtiznych vyrobct.
Aplikacni programy operatorskych stanic standardné zajist'uji nasledujici funkce:

0 uplna vizualizace veskeré technologie s aktualnimi hodnotami provozu a dalkové fizeni z dispecinku,

vypisy poruchovych hlaSeni, archivace dat a evidence zasahti obsluhy,

vypisy vybranych dat a poruchovych stavii technologie na tiskarné a do souboru,

organizace dat do databazovych souborll pro moznost dal§iho zpracovani a grafické zobrazeni historie,
vypocet a zpracovani bilan¢nich vypisi,

tisk dennich, mési¢nich, ¢tvrtletnich a ro¢nich vypisti vybranych dat.
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