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1  Ridici systémy TRONIC 2000D

Ridici systtm TRONIC 2008D je systém nové decentralizované koncepce ktery rozsifuje nabidku dosud
dodéavanych pfistroji fady TRONIC 2000 (T2016, T2008C, T2008M, T2008S). Stanice je modularni a vyhovi
pri aplikacich o velikosti, kde se dosud pouzivaly expandované stanice TRONIC 2008S a stavebnice TRONIC
2016.

Stanice TRONIC 2008D jsou vyrabény v tuzemsku z komponentii renomovanych vyrobeti technologii povrchové
montaze davajici predpoklad vysoké provozni spolehlivosti.

Prvky pro styk s obsluhou vychazeji z osvédéené verze T2008S. Klavesnice ma 27 klaves s mechanickou
odezvou na stisk, displej je alfanumericky s 2 x 40 znaky. Dale je k dispozici 8 LED indikatord pro zobrazeni
vybranych provoznich nebo poruchovych stavi. K témto signalkdm je mozné vytvofit na ¢elnim panelu pfislusny
popis. Dalsi vyhodou stanice TRONIC 2008D je zvySeni pamétového prostoru pro ulozZeni aplikacniho
programu. Celkové feSeni nové stanice odpovida pozadavkiim na moderni decentralizované fidici systémy a je
dal§im vyznamnym prvkem ve vyvojové fadé systémid TRONIC 2000.
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2 Pristrojové vybaveni

Stanice TRONIC 2008D je tvofena procesorovou jednotkou TRMD360, nejvySe 31 vstupnimi/vystupnimi
(v/v) moduly a napéjecimi zdroji. v§echny v/v moduly jsou spojeny s terminalem TRMD360 sbérnici TSPI. Tato
sbérnice je urcena pro spojovani modulti v ramci jednoho rozvadéce a nesmi byt s tohoto rozvadéce vyvedena.
Jeji maximalni délka je 2,5m.

TRMD360

AIBU30

DIOC30

AOBU30

PCIU30

CIOB30

PWSP300

procesorova jednotka sestdvd z procesorového modulu DAPU30 a zékladni desky PSCB30
obsahujici klavesnici, displej, napajeci zdroj a komunikaéni moduly. Jeji vnéjsi rozméry jsou 295 x
150 x 48mm a je uréena pro vestavbu do otvoru v Celnim panelu fidiciho rozvadéce. K
procesorové jednotce je dale mozné pfipojit az 4 komunikacni kanaly. Je to servisni kanal RS232,
slouzici k pfipojeni PC pii programovani jednotky, dva komunikacni kanaly RS232/RS422/RS485
a kanal CAN. Zdroj, umistény na jednotce TRMD360 a napajeny stfidavym napétim 24V, vytvaii
jednak napéjeci napéti pro vlastni jednotku TRMD360 a jednak ptes sbérnici TSPI napaji logické
¢asti vSech I/O modula.

modul analogovych vstupti umoziuje pfipojeni osmi analogovych vstupt, typ vstupniho signalu se
voli pomoci unifika¢niho ¢lanku. Nektera typy clankt umoznuji galvanické oddéleni vstupti od
systému.

modul dvouhodnotovych vstupi a dvouhodnotovych vystupti umoziuje pfipojeni Sestnacti
dvouhodnotovych vstupnich signall a Sestnacti dvouhodnotovych vystupit. Jak vstupy tak i vystupy
jsou galvanicky oddélené. Dvouhodnotové vystupy jsou uzpusobeny k pfipojeni pfevodnich
reléovych modultt PIMR3xx

modul analogovych vystupd umoziuje pfipojeni osmi analogovych vystupnich signalit 0 — 10V
nebo 0 — 20mA. vSechny vystupy jsou navzajem galvanicky spojeny a spole¢né jsou galvanicky
oddéleny od systému. Nékteré typy ¢lankd umoziiuji i galvanické oddéleni jednotlivych kanald

modul ¢itatovych vstupti a dvouhodnotovych vystupti umoziuje pfipojeni osmi impulznich
dvouhodnotovych signald. V modulu, ktery je vybaven vlastnim procesorem se provadi zpracovani
vstupniho signalu — ¢islicova filtrace, pocitani impulzi a méteni periody vstupniho signalu. Modul
je dale vybaven osmi dvouhodnotovymi vystupy, uzpisobenymi k pfipojeni reléovych moduli
PIMRxxx

modul ochran komunikaénich kanalti slouzi jako stfedni ochrana komunikacnich kanald proti
prepéti a impulznimu ruseni a obsahuje piipojovaci svorky pro ptipojeni kabelového vedeni.

napajeci zdroj slouzi k napajeni technologickych ¢asti v/v modult
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2.1 Konfigurace stanice T2008D

Na nasledujicim obrazku je uveden piiklad konfigurace ridici stanice T2008D

Napajeni procesorového modulu

a logické &asti 1/O modulti T2008D

Procesorovy modul s terminalem
je umistén na panelu rozvadéce

Sbérnice TSPI - maximalni celkova délka 2,5m

KASPI-002
Trafo
230/24V KASPlocx
2 8 2
0 ‘B 2 :
< < 2
OO, | O] | O
Napajeci zdroj Zakon&ovaci odpor Technologické v/v moduly
| 1) "
o @ OO OTOZODCOCHE DOGOSODCICOGOTOD SH000DCGO
% 2 8
. [ gl ¢l o
[ran i uUN o o o
[ 1 L] J
[ I 1 ‘
Napajeni technologické
&asti v/iv moduli
KAREL-003
i o 9 P 9 Q@ § B Q D @O o O

PIMR
[T

PIM; PIMR
(T | OO

KAREL-xxx Moduly pfevodnich relé

| 41
NEs
e U ®© o

FLSH BIMA

ﬁiﬁg ERRNINNRINARNINN

Privod napajeni
od vstupnich svorek

Priklad vytvoreni fidici stanice T2008D, obsahuijici 16 analogovych vstupt, 8 analogovych vystupt, 32 dvouhodnotovych
vstupd, 8 ¢itaovych vstupll a 20 reléovych vystupd.

Pti konfiguraci stanice je jedinym omezenim maximalni po¢et modult, pfipojitelnych k terminalu TRMD360
na 31. Do tohoto po¢tu jsou zahrnuty moduly AIBU30, DIOC30, AOBU30 a PCIU30.
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2.2 Ridici stanice T2008D

Zakladem kazdé stanice T2008D je inteligentni termindl TRMD360. Tento termindl je tvofen procesorovym
modulem DAPU30 a deskou PSCB30, obsahujici napajeci zdroj terminalu a logickych ¢asti v/v moduld,
interfaceové komunikaéni moduly tii komunikacnich kanali, obvody klavesnice a displeje. K terminalu jsou
pomoci sbérnice TSPI ptipojeny vstupni/vystupni moduly, kterych mtize byt az 31. Sbérnice TSPI zacina vzdy v
terminalu a prochazi vSemi v/v moduly. Je tvofena dvacetizilovym plochym kabelem s feznymi konektory.
Kabelem sbérnice je vedeno i napajeni logickych ¢asti v8ech v/v moduld.

2.2.1 Terminal TRMD360

Zakladnim dilem terminalu je deska PSCB30. Na ni je umistén dvoufadkovy alfanumericky LCD displejem
2 x 40 znakt s LED podsvétlenim. Dale deska obsahuje napajeci zdroj s moznosti zalohovani stanice olovénym
akumulatorem vcetné obvodi dobijeni. Deska dale slouzi jako nosi¢ procesorového modulu DAPU30 a
komunikacnich interfaceovych modult KOMSxxx a KOMDxxx.

Termindl obsahuje celkem 4 komunikacni kanaly, nékteré z nich maji volitelné elektrické rozhrani.

« servisni kanal je ur€en pro pfimé piipojeni PC pii ladéni a parametrizaci uzivatelského programu. Tento
kanal je vyveden na devitipélovy konektor na modulu DAPU30.

» komunika¢ni kanal CAN slouzi k pripojeni stanice k sbérnici CAN specifikace 2B s komunikac¢nim
protokolem AMICAN. Pii pouziti tohoto kanalu je tfeba osadit v termindlu modul KOMD-CAN, ktery
zajistuje elektrické ptizplsobeni a galvanické oddéleni sbérnice od stanice

» komunikaéni kanal COM1 s volitelnym elektrickym rozhranim RS232 / RS422 / RS485
» komunikaé¢ni kanal COM2 stejny jako COM1

2.2.2 Pripojovani analogovych vstupi

Analogové vstupy stanice T2008D se pfipojuji pomoci analogového vstupniho modulu AIBU30. Tento
modul obsahuje osm analogovych vstupnich kanali. Ke vstupnim svorkam Ize piimo pfipojovat odporova ¢idla
(teplomeéry, vysilace) nebo unifikované napétové a proudové signdly. Typ signalu se urcuje osazenim piislusného
unifika¢niho ¢lanku, ktery se do modulu AIBU30 osazuje jako submodul. V kazdém vstupnim kandlu mtize byt
osazen libovolny unifikacni ¢lanek z dodavaného sortimentu. Blizsi popis modulu AIBU30 je uveden v kapitole
3.6.

2.2.2.1 Mereni teploty pomoci odporovych teplomérii

Jako zdroj signalu se pouzivaji Ctyivodicové pfipojené odporové teploméry Pt100, Pt1000 a Nil00O se
strmosti 5000ppm/°C (N1) i 6178ppm/°C (N1A). Teploméry Pt1000 a Ni1000 lze pfipojit i dvojvodicove.

P1i pripojovani teplomérti ¢tyfvodicove prakticky nezalezi na piidavném odporu vedeni které jsou v tomto
zapojeni eliminovany. Toto zapojeni je vyrobcem doporuceno.

Pfi pfipojovani odporovych teplomér dvéma vodici se ve skutecnosti se neméti pouze odpor cidla, ale
soucet odporu ¢idla, odporu pfipojovacich vodicii a dalsich pridavnych odporti (pfechodové odpory svorek). Aby
méfeni mélo pozadovanou piesnost, musi piidavné odpory byt dostatecné malé proti zméné¢ odporu cidla
v méficim rozsahu. Proto je tfeba navrhnout piipojovaci kabel tak, aby chyba zplsobend jeho odporem
nepiesahla pripustnou mez. Nasledujici tabulka uvadi mérné chyby zptisobované nékterymi béznymi typy kabeld.

Pridavné chyby méfteni teploty vlivem odporu vedeni pro 100 m kabelu a teplomér
Ni 1000 Q, 6178 ppm/°C v dvojvodi¢ovém piipojeni

typ kabelu pramér zily odpor 100m kabelu chyba méteni
IYTY I mm 4,9 Q 0,79 °C
JQTQ 0,8 mm 72Q 1,17°C
SYKFY 0,5 mm 19,6 Q 3,17°C

V dvojvodi¢ovém zapojeni nelze pouzit teploméry Pt100.
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Pro riizné rozsahy métenych teplot se pouziji ¢lanky dle nasledujici tabulky

¢lanek ¢idlo/signal rozsah poznamka
TINIS0A Pt100Q -30 + 40°C 4 vodicové pripojeni
TINIS0B Pt100Q 0+ 80°C 4 vodicové pripojeni
TINIS0C Pt100Q 0+ 150°C 4 vodicové ptipojeni
TINIS0D Pt100Q 0+300°C 4 vodicové pripojeni
TINISOE Pt100Q 200+ 600°C 4 vodicové piipojeni
TINISOH Pt1000Q -30 + 40°C 2 nebo 4 vodicové pfipojeni
TINISOI Pt1000Q 0+ 80°C 2 nebo 4 vodicové pripojeni
TINIS50J Pt1000Q 0+ 150°C 2 nebo 4 vodicové pfipojeni
TINISOK Pt1000Q 0+300°C 2 nebo 4 vodicové pfipojeni
TINISOM Ni1000Q -30 + 40°C 2 nebo 4 vodicové ptipojeni
TINIS0a Nil000Q 0+ 80°C 2 nebo 4 vodicové pfipojeni
TINISOP Ni1000Q 0+ 150°C 2 nebo 4 vodicové pfipojeni

2222 Snimani polohy odporovymi vysilaci

Jako zdroj signdlu se pouzivaji ¢tyfvodiCové pfipojené odporové vysilate OV100 a OV1000. Pro pfipojeni se
pouziji ¢lanky dle nasledujici tabulky

¢lanek ¢idlo/signal rozsah poznamka

TINI50T OV 100Q 4 vodicové pripojeni

TINIS0U OV 1000Q 4 vodicové pripojeni
2.2.23 Meéreni napetového signalu

Jako vstupni signal se pouziva unifikovany napétovy signal rozsazich 0 + 1V, 0 = 2,5V, 0 + 5V a 0 + 10V.
Podle pouzitého ¢lanku mohou byt vstupy galvanicky oddélené.

2.2.24 Mereni proudového signalu

Jako vstupni signdl je mozno pouzit proud v rozsahu 0 + 20mA, podle pouzitého ¢lanku mize byt vystup
galvanicky oddéleny.

¢lanek ¢idlo/signal rozsah poznamka
CINISO0A ss proud 0+ 20 mA
VINIS0A ss napéti 0+ 10V
VINIS0C ss napéti 0+2,5V
CIEIS0A ss proud 0+ 20 mA galvanicky oddéleny
VIEIS0A ss napéti 0+ 10V galvanicky oddéleny
VIEI5S0B ss napéti 0+ 5V galvanicky oddéleny
VIEI50C ss napéti 0+25V galvanicky oddéleny
VIEIS0D ss napéti 0+ 1V galvanicky oddéleny

2225 Pripojeni dvouhodnotovych signalit k analogovému vstupu

Kromé analogovych vstupnich c¢lankd je mozné kazdy nevyuzity analogovy vstup zménit na dvojici
dvouhodnotovych vstupti pomoci dvouhodnotovych ¢lanki. Signaly pripojené k témto vstupnim moduliim jsou
od systému galvanicky oddéleny.

¢lanek ¢idlo/signal
Dvouhodnotové ¢lanky
DIAIS0A ss napéti 24 V
DIAIS0B st napéti 24 V, 50 Hz
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2.2.3

Analogové vystupy stanice T2008D se pfipojuji pomoci analogového vystupniho modulu AOBU30 ktery
obsahuje osm analogovych vystupnich kanalti. Modul je uren pro pfipojovani akénich organti, méficich pfistroju
ap. prostiednictvim spojitych signali. Typ vystupniho signalu se urcuje osazenim piislusného vystupniho ¢lanku,
ktery se do modulu AOBU 30 osazuje jako submodul. V kazdém kanalu mtize byt osazen libovolny vystupni
¢lanek z dodavaného sortimentu. Analogové vystupy jsou od systému spolecné galvanicky oddéleny. V tabulce

Pi¥ipojovani analogovych vystupt

TRONIC rada 2000
Ridici stanice TRONIC 2008D

jsou uvedeny typy vystupnich ¢lankti a na obrazku jsou pfiklady zapojeni jednotlivych typt vystupt.

¢lanek signal rozsah poznamka
VONI30A ss napéti 0+-10V
CONI30A ss proud 0+20 mA
CONI30B ss proud 4+20mA
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224 P¥ipojovani dvouhodnotovych vstupt

Dvouhodnotové signaly se ke stanici T2008D pftipojuji pomoci modulu DIOC30. Jeden modul obsahuje
Sestnact nezavislych dvouhodnotovych vstupti. VSechny vstupni signaly jsou od fidici elektroniky galvanicky
oddélené. Ke vstupnim svorkam Ize piimo piipojovat bezpotencialové kontakty nebo oteviené kolektory
tranzistoru a taktéz logické napétové signaly se jmenovitou trovni 24 Vdc. Typ signdlu se voli propojkami
v modulu a mize byt pro kazdy vstup libovolny. Z divodu omezeného poctu svorek v modulu jsou vzdy dva
vstupy jednopoloveé propojené. Diody LED na panelu indikuji stavy jednotlivych vstupti. Na nasledujicim
obrazku jsou uvedeny piiklady zapojeni dvouhodnotovych vstupti.

Poznamka: Od rijna 2004 se misto modulu DIOC30 dodava modul DIOC31. Ten ma vstupy pouze pro signal
24Vss. Chova se stejné jako DIOC31 prepnuty do napetového rezimu
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Modul DIOC30 dale obsahuje Sestnact dvouhodnotovych vystupt. Tyto vystupy jsou popsany v kapitole
,»2.2.6. Ptipojovani dvouhodnotovych vystupt“.

225 Pfipojovani ¢itatovych vstupi
Citaové vstupy se ke stanici T2008D pfipojuji pomoci modulu PCIU30. Jeden modul obsahuje osm

¢itacovych vstupli. Modul je ur€en pro pfipojovani impulsnich signaldi k systému (signaly z méfici mnozstvi
jako jsou vodomeéry, elektroméry apod.). VSechny vstupni signaly jsou od fidici elektroniky galvanicky oddélené.

Ke vstupnim svorkdm Ize pfimo pfipojovat bezpotencidlové kontakty nebo oteviené kolektory tranzistoru a
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taktéz dvouhodnotové napét'ové signaly se jmenovitou urovni 24 Vdc. Typ signalu se voli propojkami v modulu
a muze byt pro kazdy vstup libovolny. Vstupni ¢ast modulu miize pracovat v ¢itacovém nebo dvouhodnotovém
rezimu. Modul provadi ¢islicovou filtraci s ¢asovou konstantou volitelnou v rozmezi 1 + 250 ms, pocitani
impulzl az do 64000a méteni periody vstupniho signalu ve dvou rozsazich: 1ms + 32s a 10ms + 320s. Minimalni
délka vstupniho impulzu je 1ms, minimalni mezera mezi impulzy je 1 ms. Diody LED na panelu indikuji stavy
jednotlivych vstupd.

Modul PCIU30 déle obsahuje osm dvouhodnotovych vystupti. Tyto vystupy jsou popsany v kapitole ,,2.2.6.
Pfipojovani dvouhodnotovych vystupti.

2.2.6 Pripojovani dvouhodnotovych vystupt

Dvouhodnotové vystupy se pfipojuji pomoci modult DIOC30 a PCIU30. Modul DIOC30 obsahuje Sestnact a
modul PCIU30 osm dvouhodnotovych vystupt. Vystupni obvody obou modultii jsou shodné.

Vystupy jsou urCeny k ovladani spotiebicl (akénich organt) zpiisobem zapnout/vypnout. VSechny vystupni
signdly jsou od fidici elektroniky galvanicky oddélené. Vystupni spinace jsou urcené pro ovladani prevodnich
relé. Konektor vystupnich signdlli je uzpisobeny pro pfimé pfipojeni reléovych modulil PIMR3xx, které jsou
soucasti systtmu TRONIC 20008D. Propojuji se plochym kabelem sfeznym 10 poélovym konektorem
KARELxx. Kabelem je zaroven pfivadéno napajeci napéti na civky relé.

Moduly PIMR3xx obsahuji étyfi pievodni relé, ktera umoznuji spinani stejnosmérnych i stfidavych zatézi.
Kazdy vystup je vybaven LED diodou, indikujici stav vystupu, pojistkou 2A k jisténi vystupnich obvodd a
zhasecim RC filtrem. Moduly PIMR3xx se dodavaji ve étyfech provedenich

+  PIMR345 se ¢tyfmi nezavislymi vystupy a blokovacimi kondenzatory s velkou kapacitou. Jsou ur¢eny pro
ovladani jednofazovych spotiebici s prikonem vétsim nez 30VA

+  PIMR346 se ctyimi nezdvislymi vystupy a blokovacimi kondenzéatory s malou kapacitou. Jsou urceny pro
ovladani malych jednofazovych motork, stykaét a solenoidii s pfikonem do 30VA.

+  PIMR325 se ¢tyfmi vystupy, z nichz vzdy jedna dvojice je blokovana proti sou¢asnému sepnuti. Blokovaci
kondenzatory maji velkou kapacitu. Tyto moduly jsou urceny k ovladani jednofazovych servopohont s
ptikonem véts$im nez 30VA

+  PIMR326 se Ctyimi vystupy, z nichz vzdy jedna dvojice je blokovana proti sou¢asnému sepnuti. Blokovaci
kondenzatory maji malou kapacitu. Tyto moduly jsou uréeny k ovladani malych téipolohovych servopohoni s
ptikonem do 30VA

2.2.7 Napéjeni stanice

Napajeni stanice T2008D je rozdéleno na dve ¢asti:

* napajeni terminalu TRMD360 a logickych ¢asti v/v moduld — termindl je napajen z bezpecnostniho
transformatoru 24V/50Hz a z termindlu jsou pfes sbérnici TSPI napdjeny logické ¢asti vSech moduld,
ptipojenych na sbérnici. Logickymi ¢astmi jsou minény ty obvody, které jsou galvanicky spojeny se sbérnici
TSPIL.

* napdjeni galvanicky oddélenych ¢asti v/v moduld — tyto ¢asti jsou napéjeny stejnosmérnym napétim 12V ze
zdroje PWSP300. Piikon galvanicky oddélenych ¢asti stanice zavisi na jeji konfiguraci, zejména na typech a
poctu analogovych vstupnich a vystupnich modultl. Podle pfikonu moduli je zapotfebi zvolit piislusny pocet
zdroji PWSP300. Nap4jeni je do moduld ptivedeno pies technologické svorky.Potifebné napajeci proudy pro
jednotlivé moduly jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

modul napéjeci proud v/v Casti

modul dvouhodnotovych vstupt a vystupti DIOC30 160mA + 70mA x pocet modulti PIMR34x +
35mA x pocet moduli PIMR32x

modul dvouhodnotovych vstupd a vystupti DIOC31  160mA + 70mA x pocet modultt PIMR34x +
35mA x pocet modulit PIMR32x

modul analogovych vstuptit AIBU30 neni zapotiebi
modul ¢itaCovych vstuptt PCIU30 60mA + 70mA x pocet modultit PIMR3xx
modul analogovych vystupid AOBU30 150mA + spotfeba jednotlivych vyst. clankt

14



TRONIC TRONIC ¥ada 2000
CONTROL Ridici stanice TRONIC 2008D

Napégjeci zdroj je tfeba dimenzovat podle souctového proudu sestavy. Napdjeci proud analogového
vystupniho modulu zavisi na osazeni unifikacnich ¢lankt, u modultt DIOC a PCIU na poctu modultt PIMR3xx.
Vyrobce dodava pro napajeni systému dvojity zdroj PWSP300, s vystupnim napétim 2 x 12V/0,8 + 0,63A.

Clanek spotieba v/v ¢asti
VONI30A 15mA
CONI30x 30mA
DOAO30 dle pouzitého relé, max. 25mA

2.2.8 Komunikaéni rozhrani

Stanice muze v zavislosti na pfistrojovém vybaveni komunikovat pomoci nékolika typi rozhrani. V
nasledujicich bodech jsou uvedeny strucné charakteristiky jednotlivych elektrickych rozhrani.

o RS8232 — komunikacni spojeni dvou stanic na vzdalenost maximalné 18m. Pro spojeni je zapotrebi

kabelu se tremi vodici (RxD,TxD,GND). Prenosové rychlosti jsou v zavislosti na pristrojovém vybaveni
v rozmezi 300Bd az 115,2kBd.

o RS422 — komunikacni spojeni dvou stanic na vzddlenost az 1200m. Pro spojeni je zapotiebi kabelu s
peti vodici (RxD+, RxD-,TxD+, TxD-, GND). Prenosové rychlosti jsou v zavislosti na pristrojovém
vybaveni v rozmezi 300Bd az 115,2kBd.

o RS485 — komunikacni spojeni vice stanic, z nichz jedna je typu MASTER, ktery ridi provoz sbérnice,
statni jsou typu SLAVE, kterych miize byt az 255. Komunikace probiha vzdy mezi stanici MASTER a
SLAVE, nelze tedy vymeénovat data mezi dvema stanicemi typu SLAVE. Maximalni délka sbernice je
1200m, tato délka miize byt prodlouzena pomoci opakovacii na vzdalenost az 20km. V zarizenich
TRONIC se pro komunikaci po sbérnici RS485 pouziva standardizovany protokol MODBUS, prenosové
rychlosti jsou 2400Bd az 19200Bd. Vsechny stanice jsou od sbernice galvanicky oddélené.

o CAN - komunikacni spojeni vice stanic, které jsou zcela rovnocenné a kterych miize byt az 240. Data
Ize prenaset mezi libovolnymi stanicemi. Maximalni délka sbérnice je 1000m, tato délka miize byt
prodlouzena pomoci opakovacii na vzdalenost do 20km. V zarizenich TRONIC se pro komunikaci po
sbérnici CAN pouziva firemni protokol AMICAN, prenosové rychlosti jsou 10kBd az 500kBd. Viechmy
stanice jsou od sbérnice galvanicky oddélené.

Ridici stanice T2008D je standardn& vybavena servisnim komunika¢nim kanalem s rozhranim RS232. Tento
kanal slouzi k ptipojeni PC pfi ozivovani systému a ladéni aplikacniho programového vybaveni. Servisni kanal je
vyveden na devitipélovy konektor, umistény v terminalu TRMD360 na desce DAPU30. Zapojeni konektoru je
standardni, s PC se propojuje obvyklym prodluzovacim kabelem sériového kanalu se zasuvkou a vidlici.

Dalsi tfi sériova rozhrani jsou volitelna, jejich varianty je tieba specifikovat v objednavce. Vsechny tyto
kanaly jsou vyvedeny na spole¢ném konektoru terminalu (je oznaten COMM), ktery se propojuje dvacetizilovym
plochym kabelem s feznymi konektory s modulem CIOB30. Na tomto modulu jsou umistény svorky pro
ptipojeni kabelt a stfedni ochrana proti piepéti a elektromagnetickému ruseni. Modul CIOB30 je spole¢ny pro
vSechny tii komunikac¢ni kandly, proto se pfipojuje vzdy pouze jeden.

Komunikacni kanal CAN umoziiuje pfipojeni stanice T2008D na sbérnici CAN dle specifikace 2B s
komunikaénim protokolem AMICAN. Pfi pouziti tohoto zptisobu komunikace je zapottebi do termindlu osadit
modul KOMD-CAN. Tento modul slouZi jako interface na sbérnici CAN s galvanickym oddélenim a jemnou
ochranou proti elektromagnetickému ruseni. Tti vodi¢e sbérnice CAN jsou vyvedeny na svorkach W12 az W14
modulu CIOB30.

Dalsi dva komunikacni kanaly, oznacené COM1 a COM2 jsou shodné. Pii jejich vyuziti je zapotiebi osadit
na piislusnou pozici v TRMD360 komunikacni modul, odpovidajici pozadovanému elektrickému rozhrani.
Programové ovladace, instalované ve firmware stanice nabizeji nasledujici komunikac¢ni moznosti

»  komunikace po sbérnici MODBUS — pouzije se modul KOMS-485, sbérnice se pripoji ke stanici pomoct
svorek W2 az W6 pro COM1 resp. W7 az Wil pro COM2

»  komunikace jedné stanice s PC — pro pripojeni na vzdalenost do 20m se pouzije modul KOMS232, ktery ma
stejné elektrické rozhrani RS232 jako servisni kanal, pro piipojeni na vétsi vzdalenost (do 1200m) se pouZije
modul KOMS422 a na strané PC se zapoji prevodnik RS422/232.
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»  komunikace pomoci komutované telefonni site, GSM sité (véetné posilani SMS zprav) — pro pripojeni
modemu se pouzije modul KOMS232

»  komunikace se zarizenimi jinych vyrobcui, jako jsou meFice energii, hordkové automatiky atd. se pouZije
odpovidajici modul RS232 / RS422 / RS485. V tomto pripadé musi byt firmware stanice vybaven
programovym oviadacem prislusného komunikacniho protokolu. Informace o komunikacnich protokolech
obsazenych ve firmware ziskdte u vyrobce
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3 Popis jednotlivych modulii stanice T2008D

3.1 Mechanické provedeni stanice

Stanice T2008D je tvofena procesorovym modulem, ktery je umistén na spoleéném panelu s deskou displeje.
Tento modul je mechanicky uzplsoben pro montaz do otvoru v ¢elnim panelu rozvadéce. Procesorovy modul
véetné klavesnice s montaznim rameckem ma rozméry 295 x 150 x 48 mm. Procesorovy modul je spojen
kabelem sbérnice TSPI s vstupnimi a vystupnimi moduly, umisténymi uvnitf rozvadéce na listé¢ DIN. Vzajemna
poloha v/v moduli by méla byt volena tak, aby kabel sbérnice nebyl veden v soub&hu a v blizkosti silovych
vodi¢i. Rozméry jednotlivych moduld jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

typ modulu rozméry (§xvxh)
AIBU30,A0BU30,DIOC30,PCIU30 183 x 125x 70
PIMR3xx 69 x125x 70
PWSP30 119x 125 x 70
CIOB30 79x92x 70

Vsechny tyto moduly jsou uréeny k montazi na listu TS35

Na nasledujicim obrazku je uveden vykres otvoru v panelu rozvadéce pro umisténi terminalu

A 251 7

e 200 J :

E ______ d? ........................................................ q\) _____________________________________________________________ (‘P ............. E_ ........ x
0] R s e R L— o |8 S

! . RN 3

i . ) i 5
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3.2 VSeobecné technické podminky stanice T2008D

3.2.1 Elektrické parametry
napajeci napéti: terminal TRMD360 - 24V/50Hz, tolerance napéti +10%, kategorie SELV

PWSP300 — 230V/50Hz, tolerance napéti +10%
elektromagneticka kompatibilita:
odpovida normam  CSN EN 50082-2,
CSN EN 61000-3-2+A12: 97/A1,A2: 99
CSN EN 61000-6-2: 2000
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elektricka bezpeénost: odpovida normé ~ CSN EN 61010-1:95+A2:9

kategorie prepéti: I1I dle IEC 664
elektricka pevnost galv. oddélenych ¢asti:
pro obvody uréené pro napéti kategorie SELV dle CSN EN 61010-1:
obvody mezi sebou: 50 V (zékladni izolace, zkuSebni napéti 500 VAC)

obvody proti napajeni: 100 V (zesilena izolace, zkuSebni napéti 1400 VAC)
pro obvody uréené pro nizké napéti dle CSN EN 61010-1:

obvody mezi sebou: 300 V (zakladni izolace, zkusebni napéti 2200VAC)
obvody proti obvodim SELV: 300 V (zesilena izolace, zkusebni napéti 3700VAC)

3.2.2 Prostiedi
rozsah pracovnich teplot: 0°C = 50°C

kryti: zavisi na pouzitém rozvadééi, kryti terminalu je 1P43

odolnost proti ruseni (EMC): odpovida normé CSN EN 50082-2 pro primyslové prostiedi
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3.3 Terminal TRMD360

Terminal je koncipovana jako jednotka, montovana do ¢elniho panelu rozvadéce méfeni a regulace. Jednotka
je tvofena zakladni deskou PSCB30, na které je umistén napajeci zdroj, obvody displeje a klavesnice a prostor
pro procesorovy modul DAPU30, komunika¢ni moduly, modul bateriového zaskoku atd.

Terminalova jednotka véetné klavesnice s montaznim rameckem ma rozméry 295 x 150 x 50 mm. Je spojena
kabelem sbérnice TSPI se vstupnimi a vystupnimi moduly, umisténymi uvnitf rozvadéce na listé DIN. Vzajemna
poloha I/O moduli by méla byt volena tak, aby kabel sbérnice nebyl veden v soub&hu se silovymi vodici.

Procesorovy modul DAPU30 je umistén na konektorech zakladni desky. Obsahuje procesor s taktovacim
kmito¢tem 24Mhz, 128KB paméti EPROM, 512KB paméti RAM s bateriovou zalohou a 128KB paméti FLASH-
ROM. Na desce je dale umistén bateriové zalohovany obvod redlného ¢asu, fadi¢ sbérnice CAN a dvojity fadi¢
asynchronniho komunika¢niho kanalu.

Na zékladni desce PSBC30 jsou dale umistény konektory pro osazeni dvou komunikaénich moduld, které
pfizpusobuji pfidavné komunikacni kanaly elektrickym rozhranim RS232, RS422, RS485. Pro galvanicky
oddélené moduly KOMS-485G je vedle modulu i konektor pro zasunuti zdroje galvanicky oddélené ¢asti. Dalsi
konektor zékladni desky slouzi k zasunuti galvanicky oddéleného komunika¢niho modulu sbérnice CAN.

Submodul ESSM30 umoziiuje i pfipojeni olovéné zalozni baterie vcetné jejiho dobijeni.

3.3.1 Vseobecné technické podminky terminalu TRMD360
3.3.1.1 Elektrické parametry

napajeci napéti: SELV 24V/50Hz, tolerance napéti = 10 %
spotieba: maximalné 1A
galvanické oddéleni: komunikacni kanaly COM1, COM2 a CAN, kategorie SELV

3.3.2 Technické vlastnosti

klavesnice: 27 klaves s mechanickou odezvou
displej: LCD s podsvétlenim, 2 x 40 znakt
indikatory: 8 diod LED
houkacka: piezoelektricka sirénka
komunikace: 4 sériové kandly

sbérnice TSPI
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3.4 Blok ochran komunikaénich kanalu CIOB3(0

Tento modul je uren pro pripojeni komunikacnich kanal
terminalu TRMD360 ke kabelovému vedeni. Obsahuje stfedni
ochranu proti pfepéti a elektromagnetickému ruseni, sestavajici z
bleskojistek a supressorovych diod. Zemni konec obvodu ochran je
vyveden na svorku, ktera musi byt spojena s kostrou stanice. Modul
pfipojuje k termindlu pomoci dvacetizilového plochého kabelu,
zakonceného feznymi konektory. V nasledujici tabulce je uveden
popis svorek jednotlivych kanald.

S€

svorky rozhrani
COM1 COM2 RS232 RS422  RS485  CAN
W1 uzemnéni ochran vsech kanala
w2 W7 RxD RxD* RTS -
W3 W38 TxD RxD RTS* -
W4 W9 nc. TxD* DAT -
W5 W10 RTS TxD DAT* -
W6 Wil GND GND GND -

CAN CAN

W12 - - - CANH
W13 - - - CANL
W14 - - - GND
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3.5 Napajeci zdroj PWSP300

Napajeci zdroj PWSP300 je urcen pro napajeni
galvanicky oddélenych ¢asti vstupnich/vystupnich
obvodu stanice T2008D. Dva vystupy 12V jsou
navzajem galvanicky oddélené.

svorka vyznam
W21 L-230V
W22 N-230V
WI1,W3 +12V/0,8A
W2,W4 -12V/0,8A
WS,W7 +12V/0,63A
W6,W8 -12V/0,63A

3.5.1 Vseobecné technické podminky zdroje PWSP300

3.5.1.1 Elektrické parametry
jmenovité vstupni napéti: 230V/50Hz, tolerance + 10%

vystupni napéti: kategorie SELV
stabilizované 12V/0,8A , zvIinéni 200mVss
12V/0,63A + 5%, zvInéni 200mVs§s§
izola¢ni napéti mezi vstupem a vystupy: 3700VAC

izola¢ni napéti mezi vystupy: 500VAC
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3.6 Analogovy vstupni modul AIBU30

Modul je ur€en pro pfipojovani
analogovych signali k systému.
Ke vstupnim svorkam lze piimo
pripojovat odporova c¢idla
(teploméry, vysilace) nebo
unifikované napétové a proudové
signaly. Typ signalu se urcuje
osazenim pfislusného unifika¢niho
¢lanku, ktery se do modulu
AIBU30 osazuje jako submodul.
V kazdém vstupnim kanalu muize
byt osazen libovolny unifika¢ni
¢lanek z dodavaného sortimentu. .
Svorkové  pfipojeni  modulu
AIBU30  je uvedeno na
nasledujicim obrazku.

3.6.1 Analogové unifikacni
¢lanky
Clanky slouzi pro pfipojovani vstupnich signalii k analogovému vstupnimu modulu AIBU30. Do néj se
osazuji jako submoduly. Clanek obsahuje kompletni méfici zesilovaé pro dany typ signalu nebo ¢idla. V ptipadé
¢lanki s galvanickym oddélenim je vstupni ¢ast napajena z vnéjsiho napajeciho zdroje. Dvouhodnotové ¢lanky
vytvaii z jednoho analogového dva dvouhodnotové vstupy s galvanickym oddélenim.. Kompletni sortiment
unifika¢nich ¢lanktt modulu AIBU30 je uveden v nésledujici tabulce.

¢lanek ¢idlo/signal rozsah poznamka spoti‘eba

Analogové logicka  v/v
¢lanky Cast cast
TINISOA Pt100Q -30 + 40°C 4 vodicové ptipojeni 15mA 0
TINISOB Pt100Q 0+ 80°C 4 vodicové pripojeni 15mA 0
TINIS0C Pt100Q 0+ 150°C 4 vodic¢ové pripojeni 15mA 0
TINIS0D Pt100Q 0-+300°C 4 vodi¢ové piipojeni 15mA 0
TINISOE Pt100Q 200 + 600°C 4 vodicové pripojeni 15mA 0
TINISOH Pt1000Q -30 + 40°C 2 nebo 4 vodicové pfipojeni  15mA 0
TINISO0IL Pt1000Q 0+ 80°C 2 nebo 4 vodicové pfipojeni  15mA 0
TINIS0J Pt1000Q 0+ 150°C 2 nebo 4 vodi¢ové pfipojeni 15mA 0
TINISOK Pt1000Q 0+300°C 2 nebo 4 vodicové pfipojeni  15mA 0
TINISOM Ni1000Q -30 + 40°C 2 nebo 4 vodicové pfipojeni  15mA 0
TINIS0A Ni1000Q 0+ 80°C 2 nebo 4 vodi¢ové pfipojeni 15mA 0
TINI50P Nil000Q 0-+150°C 2 nebo 4 vodi¢ové piipojeni  15mA 0
TINISOT OV 100Q 4 vodicové pfipojeni 15mA 0
TINI5S0U OV 1000Q 4 vodicové pripojeni 15mA 0
CINIS0A ss proud 0+ 20 mA SmA 0
VINIS0A ss napéti 0+ 10V SmA 0
VINI50C ss napéti 0+25V SmA 0
CIEIS0A ss proud 0+ 20 mA galvanicky oddéleny 35mA 0
VIEIS0A ss napéti 0+ 10V galvanicky oddéleny 35mA 0
VIEI5S0B ss napéti 0+ 5V galvanicky oddéleny 35mA 0
VIEIS0C ss napéti 0+25V galvanicky oddéleny 35mA 0
VIEIS0D ss napéti 0+ 1V galvanicky oddéleny 35mA 0
Dvouhodno

tové clanky

DIAIS0A ss napéti 24 V galvanicky oddéleny 2mA 0
DIAISOB st napéti 24 V, galvanicky oddéleny 2mA 0

50 Hz
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3.6.2 Vseobecné technické podminky modulu AIBU30

3.6.2.1 Elektricke parametry
napajeni: logicka ¢ast — 12Vss, spotieba S0mA + spotieba unifikacnich ¢lanki

vstupni ¢ast — pouze napajeni unifika¢nich ¢lankd (v sou¢asném sortimentu ¢lankd neni
napajeni v/v ¢asti zapotiebi)

3622 Technicka specifikace
pocet vstupii: 8 (vstupni signaly jsou uréené typem osazenych unifikacnich ¢lankt)

galvanické oddéleni: pii pouziti galv. oddélenych ¢lanku, izola¢ni napéti 50V, zkuSebni napéti 500V
zakladni chyba:
Priklady zapojeni jednotlivych vstupnich signalll jsou uvedeny na obrazku v kapitole 2.2.2

Na nasledujicim obrazku je uveden svorkovy vykres modulu AIBU30

@ e
ON
Adresa modulu Konektor TSPI

1 ~ OO0 00d
— w1 \

+12V nap.
0V nap. AQ A O
In1-1
In1-2
In1-3
In1-4
In2-1
In2-2
In2-3
In2-4
In3-1
In3-2
In3-3
In3-4
In4-1 Unifika¢ni ¢lanek kanalu 4
In4-2
In4-3
In4-4
In5-1 Unifikaéni ¢lanek kanalu 5
In5-2
In5-3
::2_? Unifikacni ¢lanek kanélu 6
In6-2
In6-3
In6-4
In7-1
In7-2
In7-3
In7-4
In8-1
In8-2
In8-3

Konektor TSPI
ws AIBU30 |

Unifika¢ni ¢lanek kanalu 1

Indikator READY

Unifika¢ni ¢lanek kanalu 2

Unifikaéni ¢lanek kanalu 3

Unifikaéni ¢lanek kanalu 7

Patice zakon¢ovaciho
Unifika¢ni ¢lanek kanalu 8 ¢lanku

23



TRONIC TRONIC ¥#ada 2000

CONTROL Ridici stanice TRONIC 2008D
3.7 Analogovy vystupni modul AOBU30

Modul je uren pro pfipojovani akcnich
organl, mgéficich pfistroji ap. prostfednictvim
spojitych signali. Typ vystupniho signalu se
urcuje osazenim piislusného vystupniho ¢lanku,
ktery se do modulu AOBU 30 osazuje jako
submodul. V kazdém kanalu mize byt osazen
libovolny  vystupni  ¢lanek  z dodavaného
sortimentu. Analogové vystupy jsou od systému
spole¢né galvanicky oddé€leny.

3.7.1 Analogové vystupni ¢lanky

Clanky slouzi pro piipojovani pro piipojovani
akénich organt, mé&ficich pfistroji apod.
k analogovému vystupnimu modulu AOBU30.
Do néj se osazuji jako submoduly. Clanek obsahuje kompletni vystupni zesilovaé pro dany typ. Clanky jsou
napdjeny z galvanicky oddé€lené v/v casti.

~ ¢lanek  signal  rozsah  poznamka spotieba v/v &asti
VONI30A ssnapéti 0+ 10V SmA
CONI30A ssproud 0+20mA 25mA
CONI30B ssproud 4+20mA 25mA
DOAO30 logicky OC spinani relé 12V dle spotieby relé¢, max. 25mA

3.7.2 Vseobecné technické podminky modulu AOBU30

3.7.2.1 Elektrické parametry
napajeni: logicka ¢ast — 12Vss, spotieba 20mA

vstupni ¢ast — pouze napajeni unifikacnich ¢lankl dle pfedchozi tabulky

3.7.2.2 Technicka specifikace
pocet vystupt: 8 (vstupni signaly jsou uréené typem osazenych unifikacnich ¢lanku)

3.7.2.3

Ptiklady zapojeni jednotlivych vystupnich signald jsou uvedeny na obrdzku v kapitole 2.2.3

Na nasledujicim obrazku je uveden svorkovy vykres modulu AOBU30
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OFF
ON
Adresa modulu Konektor TSPI

1 ~\ OO0
= Wi |

+12V nap.
+12V nap. A AM Q
0Vnap.
0Vnap.
Qut1 -

Qut1 +
QOut2 -

Qut2 +
Qut3 -

Out3 +
Out 4 -
Out4 +
Qutb -

Qut5 +
Out6 - Unifika¢ni ¢lanek kanalu 4
Qutb +
Out7 -
Qut7 +
outs - Unifikaéni ¢lanek kanalu 5

Qut8 +

Unifikaéni ¢lanek kanalu 1

Indikator READY

Unifikaéni ¢lanek kanalu 2

Unifikaéni €lanek kanalu 3

w21
Unifikaéni €lanek kanalu 6

Unifika¢ni ¢lanek kanalu 7

Patice zakonCovaciho
Unifikaéni ¢lanek kanalu 8 ¢lanku

AO B U 3 O ‘ Konektor TSPI
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3.8 Dvouhodnotovy vstupni a vystupni modul DIOC30

Modul je uren pro pfipojovani
stavovych  signald  ksystétmu a
ovladani spotiebicl (akénich organii)
zptsobem zapnout/vypnout. VSechny
vstupni a vystupni signaly jsou od
fidici elektroniky galvanicky
oddélené. Ke vstupnim svorkam lze
pfimo pfipojovat bezpotencialové
kontakty nebo oteviené kolektory
tranzistoru a taktéz logické napét'ové
signaly se jmenovitou trovni 24 Vdc.
Typ signalu se voli propojkami
v modulu a mize byt pro kazdy vstup
libovolny. Napajeci napé&ti
bezpotencialovych kontakti je 24Vss,
proud kontaktem je SmA.

Z diivodu omezeného poctu svorek
vmodulu jsou vzdy dva vstupy
jednopoloveé propojené. Diody LED na panelu indikuji stavy jednotlivych vstupti. Vystupni spinace jsou urcené
pro ovladani pfevodnich relé. Konektory vystupnich signali jsou uzptisobené pro pfimé piipojeni reléovych
modultt PIMR3xx, které jsou soucasti systému TRONIC 20008D. Propojuji se plochym kabelem s feznym 10
poélovym konektorem. Kabelem je zaroven pfivadéno napajeci napéti na civky relé.

3.8.1 Vseobecné technické podminky modulu DIOC30

3.8.1.1 Elektrické parametry
napajeni: logickéa ¢ast — 12Vss, spotieba 40mA

vstupni ¢ast — 160mA + spotieba modulit PIMR (70mA kazdy)
galvanické oddéleni: vstupni strana od systému - 100V, zkuSebni napéti 500V
vstupni strana od kostry - 100V, zkusebni napéti SO0V
mezi dvojicemi vstupti - 100V, zkuSebni napéti 500V
vystupy od systému - 100V, zkuSebni napéti 500V
vystupy od kostry - 100V, zkuSebni napéti 500V
vystupy mezi sebou - 100V, zkusebni napéti 500V
napajeni bezpotencialového kontaktu: 30Vss/7mA
jmenovité vstupni napéti: 24Vss

spotieba vstupu pfi jmenovitém napéti: 4mA

vystupni signal: otevieny kolektor tranzistoru NPN
spinané napéti: max. 50V
proud zatézi: max. 100 mA

3812 Technicka specifikace

pocet vstupii: 16

pocet vystupt: 16
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OFF - vypadek WATCHDOGu nebo

systémovy RESET nuluje vystupy

Konektor TSPI

!—‘—\

+12V nap.

S~ OO0 0

w1

0V nap.

In1

In1-2

In2

In3

In3-4

In4

In5

In5-6

In6

In7

In7-8

In8

In9

In9-10

In10

In11

In11-12

In12

In13

In13-14

In14

In15

In15-16

In16

KARELXxx
Out9-16

A0 A4 In1

Vstup In1+In15
napéti - kontakt
] (Em

In16

Vstup In16

G000 00000000
o

napéti - kontakt - zaplaveni
[Nl (. (o
— | | ]

Indikator READY

Indikatory stavu
jednotlivych vstupt

Patice zakonCovaciho
¢lanku

Konektor TSPI
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3.9 Citadovy vstupni a dvouhodnotovy vystupni modul PCIU30

Modul je ur¢en pro pfipojovani
impulsnich ~ signald  k systému
(signaly z meéfich mnozstvi jako
jsou vodom¢éry, elektroméry ap.) a
ovladani  spotfebici  (akCnich
organti) zpisobem
zapnout/vypnout. VSechny vstupni
a vystupni signaly jsou od fidici
elektroniky galvanicky oddélené.
Ke vstupnim svorkam lze piimo

pripojovat bezpotencialové
kontakty nebo oteviené kolektory
tranzistoru a taktéz

dvouhodnotové napétové signaly
se jmenovitou trovni 24 Vdc. Typ
signalu se voli propojkami
v modulu a mize byt pro kazdy
vstup libovolny. Vstupni ¢&ast
modulu mtize pracovat v ¢itaovém nebo dvouhodnotovém rezimu. Modul provadi Cislicovou filtraci a vypocty
periody vstupnich signald. Diody LED na panelu indikuji stavy jednotlivych vstupl. Vystupni spinace jsou
urcené pro ovladani prevodnich relé. Konektor vystupnich signalti je uzptisobeny pro piimé ptipojeni reléovych
modulit PIMR3xx, které jsou soucasti systtmu TRONIC 20008D. Propojuji se plochym kabelem s feznym 10
polovym konektorem KARELxx. Kabelem je zaroven pfivadéno napdjeci napéti na civky relé. Svorkové
zapojeni modulu PCIU30 je uvedeno v piiloze 5 a 6.

3.9.1 VSeobecné technické podminky modulu PCIU30

3.9.1.1 Elektricke parametry
napajeni: logicka cast — 12Vss, spotfeba 40mA

vstupni ¢ast — 60mA + spotieba modulit PIMR (70mA kazdy)
galvanické oddéleni: vstupni strana od systému - 100V, zkusebni napéti 500V
vstupni strana od kostry - 100V, zkusebni napéti 500V
vstupy mezi sebou - 100V, zkuSebni napéti S00V
vystupy od systému - 100V, zkuSebni napéti 500V
vystupy od kostry - 100V, zkuSebni napéti S00V
vystupy mezi sebou - 100V, zkuSebni napéti S00V
napajeni bezpotencialového kontaktu: 30Vss/7mA
jmenovité vstupni napéti: 24Vss

spotieba vstupu pfi jmenovitém napéti: 4mA

vystupni signal: otevieny kolektor tranzistoru NPN
spinané napéti: max. 50V
proud zatézi: max. 100 mA

3912 Technicka specifikace

pocet vstupi: 8

pocet vystupt: 8
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OFF - vypadek WATCHDOGu nuluje vystupy

OFF
7 ON
E Adresa modulu OFF - systémovy RESET nuluje vystupy Konektor TSPI

e ~~ [ ‘m
= | w1 ‘
+12V nap.
+12V nap. A0 A4 In1 @
0V nap.
0V nap.
In1-1

In1-2 ]
In2-1
In2-2
In3-1
In3-2
In4-1

©
)
)
In4-2 Vstupni+ing )
o
@
©

Indikator READY

Reset procesoru

In5-1 napéti - kontakt
- (.

In5-2
In6-1
In6-2
In7-1
In7-2
In8-1
In8-2

Indikatory stavu
jednotlivych vstupt

w21

Odpojeni baterie

Konektor Rs232
pro pfipojeni PC
pfi konfiguraci

Patice zakoncovaciho
¢lanku

KARELXxx

Qut9-16 _/ Konektor TSPI
PCIU30 |
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3.10 PIMR3xx - vystupni releovy modul pro pripojeni silovych ovladacich signali

Modul je podle piislusného typu urcen pro piimé
pripojeni spotiebict do 230Vsti. nebo 48Vss., jako
jsou servopohony, stykace, mensi jednofazové
spotiebice, elektroventily apod. k systému TRONIC
2008D. Reléové moduly se montuji do rozvadécu na
nosnou listu DIN . Zakladnim dilem modulu je plosny
spoj, na kterém jsou umistény veskeré soucastky
vcetné 4 relé, odrusovacich ¢lent, pojistek a
pripojovacich svorek. Stav kazdého vystupu je
indikovan LED diodou. Moduly PIMRxxx se ptipojuji
k vyvodim moduliim DIOC30 nebo PCIU30 pomoci
kabeltt KARELxxx (xxx oznacuje délku kabelu v cm).

K jednomu vyvodu je mozno pfipojit nejvyse dva
moduly PIMR, které se vzajemné spoji kabelem
KAREL, jak je znazornéno v ptiloze 2. Svorkové
schéma a priklad ptipojeni servopohonu a stykact
k modulu PIMR326,326 je uvedeno v ptiloze 8.

Podle zptisobu pouziti se dodavaji moduly ve ¢tyfech
provedenich dle nasledujici tabulky.

typ popis ptiklad uziti

PIMR345  ctyfi nezavislé vystupy, blokovaci kondenzatory jednofazové spotiebice s pfikonem nad 30VA
s velkou kapacitou

PIMR346  ¢tyfi nezavislé vystupy, blokovaci kondenzatory stykace, solenoidy, malé jednofazové motorky
s malou kapacitou do 30VA

PIMR325  dva servopohony s blokovanim soucasného sepnuti  servopohony s pfikonem nad 30VA
obou sméri, blokovaci kondenzatory s velkou
kapacitou

PIMR326  dva servopohony s blokovanim souc¢asného sepnuti  malé servopohony do 30VA
obou smért, blokovaci kondenzatory s malou
kapacitou

3.10.1 Vseobecné technické podminky modulu PIMR3xx

3.10.1.1 Elektrické parametry

napajeni civky: 12Vss, proud 18mA

kontakt:

prepinaci, spinané napéti: 230V/2A (AC1 — 500W, AC3 — 200W) nebo

stejnosmérného (48V/0,5A)

galvanické oddéleni: civka/kontakt - 300V, zesilena izolace, zkuSebni napéti 4kV

kontakt/kontakt — 300V, pracovni izolace, zkusebni napéti 3kV

3.10.1.2 Technicka specifikace

pocet vstupii: 4

pocet vystupii:

4 nezavislé nebo s blokovanim soucasného sepnuti po dvojicich

V nasledujici tabulce je uvedeno svorkové zapojeni jednotlivych vystupti. U modulit PIMR32x jsou vzajemné
blokovany vystupy 1-2 a 3-4.
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Modul PIMR32x pracuje bud’to v rezimu ovladani servopohonu nebo v rezimu spinaciho relé, kdy Ize

TRONIC rada 2000
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PIMR34x
svorka vyznam
21 rozpinaci kontakt vystupu 1
22 stiedni kontakt vystupu 1
23 spinaci kontakt vystupu 1
24 rozpinaci kontakt vystupu 2
25 stiedni kontakt vystupu 2
26 spinaci kontakt vystupu 2
27 rozpinaci kontakt vystupu 3
28 stiedni kontakt vystupu 3
29 spinaci kontakt vystupu 3
30 rozpinaci kontakt vystupu 4
31 stiedni kontakt vystupu 4
32 spinaci kontakt vystupu 4

kazdou polovinu pouzit jako dva nezavislé spinaci kontakty

PIMR32x

svorka rezim servopohon rezim relé
21 spojit propojkou s 22 nepiipojovat
22 spojit propojkou s 21 spojit propojkou s 23
23 nepiipojovat spojit propojkou s 22
24 napajeni napajeni
25 vystup na servopohon vystup 1
26 vystup na servopohon vystup 2
27 spojit propojkou s 28 nepfipojovat
28 spojit propojkou s 27 spojit propojkou s 29
29 nepfipojovat spojit propojkou s 28
30 napajeni napajeni
31 vystup na servopohon vystup 1
32 vystup na servopohon vystup 2
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4 Komunikace a sité TRONIC 2000

Systémy TRONIC2000 umoziiuji vytvaret decentralizované fidici systémy s moznosti dispecerského fizeni a
sdileni dat mezi stanicemi. Proto jsou vSechny stanice vybaveny n¢kolika komunika¢nimi kanaly s riznymi
vlastnostmi.

4.1 Stanice propojitelné v sitich TRONIC

fidici stanice fady TRONIC 2000 - systémy T2008S, T2008D, T2008E a vSechny ptedchozi typy

. operatorské stanice - PC s opera¢nim systémem Windows a piislusnym programovym vybavenim

3. specialni pfipojeni - rizné typy tzv. GATEWAY (pro pievod implicitnich komunikaénich protokol
na jiné napi. TCP/IP, pro pfipojeni zatizeni jinych firem atd.)

N —

4.2 Typy a specifikace komunikace
Pfi komunikaci mezi zafizenimi je specifikaci komunika¢niho rozhrani mozno popsat tfemi parametry
= zplsob kddovani datovych bytd, rychlost prenosu
= clektrické rozhranim
=  komunikaéni protokolem

Navzajem lze spojit pouze ta zafizeni, ktera maji vSechny tyto parametry shodné

4.2.1 Rozdéleni podle zptusobu kédovani dat

Nejobvyklejsim zpisobem kodovani dat je asynchronni pfenos, kdy kazdy prenaseny byte obsahuje START bit,
STOP bit ptipadné paritni bit. Standardizované prenosové rychlosti jsou 300Bd, 600Bd, 1.2kBd , 2.4kBd,
4.8kBd, 9.6kBd, 19.2kBd, 38.4kBd, 57.6kBd a 115.2kBd. Tento zplisob pfenosu je podporovan vSemi stanicemi
TRONIC i PC.

Jiné zphsoby kddovani jsou pouzity v systémech TRONIC na sbérnici CAN a lince OpenTherm.

4.2.2 Rozdéleni podle typu elektrického rozhrani

Elektrické rozhrani komunika¢niho kanalu urcuje, jakymi technickymi prostiedky se spojeni uskuteciiuje. Typem
rozhrani je ur€en pocet vzajemné komunikujicich zafizeni, rychlost prenosu, vzdalenost a typ pouzitého vodice.
Navzajem lze spojit pouze zafizeni disponujici stejnym elektrickym rozhranim.

rozhrani pocet délka typ kabelu Ppopis
ucastnikii
RS232 do 18m tiizilovy obvykle pro spojeni stanice s PC pii ladéni,
2 pfipojeni modemu atd.
RS422 2 do 1200 dva pary spojeni s operatorskou stanici na vétsi vzdalenost
RS485 do 10 do 1200m  jeden par | sbér dat z vice stanic, pii pouziti vétsiho poctu

stanic nebo véEtsi vzdalenosti se pouzije opakovac
RPT485, v tomto ptipadé musi mit kabel navic jesté

jeden par

CAN do 1000m  jeden par  sbér dat, vzajemna vymeéna dat mezi stanicemi v
lokalni siti, pfi komunikaci na vétsi vzdalenost je

240 tteba pouzit opakova¢ RPT-CAN
smycka 20mA do 1200m dva pary v systémech TRONIC se vyuZziva pouze pro sbér dat
2 z neékterych mética energii
OpenTherm 2 do 50m jeden par  komunikace mezi T2008E a kotlovou automatikou
MBUS do 250 do 6km jeden par v systémech TRONIC se vyuziva pro sbér dat z

nekterych metich energii.

Poznamka: U elektrickych rozhrani RS485, RS42 a CAN vyrobce doporucuje navic propojit i referencni zem
(GND,).

32



TRONIC TRONIC ¥ada 2000
CONTROL Ridici stanice TRONIC 2008D

4.2.3 Rozdéleni podle komunika¢niho protokolu

Komunikaéni protokoly umoziuji dva druhy komunikace, li§ici se vzajemné zptusobem pridélovani fizeni
komunikaéniho rozhrani. Komunikace typu MASTER — SLAVE vyzaduje, aby na sbérnici byla pfitomna jedna
privilegovana stanice (MASTER), ktera postupné ptidéluje fizeni sbérnice jednotlivym podfizenym stanicim
(SLAVE). Komunikace probihd vzdy mezi stanici MASTER a vybranou stanici SLAVE, nelze pfenaset data
pfimo mezi dvéma stanicemi typu SLAVE. Vyhodou tohoto zpiisobu komunikace je deterministicky pfistup
stanic ke sbérnici a jednoduchy ovladaci software. Nevyhodou je:

o znemoznéni provozu na sbérnici pfi vypnuti ¢i eventualni poruse stanice MASTER

o nutnost predavat data mezi dvéma stanicemi pouze prostiednictvim stanice MASTER.
Komunikace MASTER- SLAVE se vyuzivd i pfi spojeni dvou stanic (spojeni PS se stanici pifi ladéni
uzivatelského programu nebo OpenTherm). V sitich TRONIC se tento zplsob vyuziva ve vSech typech rozhrani s
vyjimkou sbérnice CAN a spojeni pomoci modemu.
P1i komunikaci typu PEER-TO-PEER jsou si vSechny stanice rovny a data lze ptimo pfenaset mezi libovolnymi
dvéma stanicemi. Pfi poruse libovolné stanice neni provoz na sbérnici mezi ostatnimi stanicemi omezen. Tento
zpusob komunikace je vyuzit na sbérnici CAN a pfi spojeni modemem.

4.3 Komunikaéni rozhrani CAN

Sériova sbérnice CAN s binarnim protokolem je standardizovanou sbérnici vyvinutou firmami BOSCH, INTEL
a PHILIPS. Pfidélovani sbérnice jednotlivym ucastnikim je kolizni, jednotlivé kolize te$i hardware
komunikacniho adaptéru. Prenosova rychlost je nastavitelna v rozmezi 10 kBd az 1000 kBd. Délka jedné casti
sbérnice zavisi na prenosové rychlosti podle nasledujici tabulky.

rychlost délka [ rychlost délka | rychlost délka
1000 kBd 25m 125 kBd 500 m 20 kBd 1000 m
500 kBd 100 m 50 kBd 1000 m 10 kBd 1000 m

Pro spojeni stanic na del$i vzdalenosti je zapotiebi pouzit opakovaci RPT-CAN. Pouzity kabel je stinény

se dvéma zkroucenymi pary (DATA a GNG). Doporucené typy kabelli jsou LAN-TWIN pro rozvody uvnitf
objektli a TCEKFY pro rozvody mezi budovami. Pokud je sbérnice vyvedena mimo budovu, je zapotiebi na
vystup osadit blok ochran BPO485 nebo opakova¢ RPT-CAN.

4.3.1 Protokol Amican (firemni protokol)

Tento protokol je implementovan na rozhrani CAN specifikace 2.B (rozsifena adresace) a je typu PEER-TO-
PEER. Umoziiuje vzajemné propojeni az 240 stanic.

4.3.2 Implementace komunikaéniho rozhrani CAN na T2008E

Stanice se k rozhrani CAN pfipojuje pomoci komunika¢niho adaptéru KOMGE-CAN. Programové ovladani
komunikacéniho rozhrani je popsano v publikaci ,,Pfirucka programatora v jazyce LEDA®.

4.4 Asynchronni komunikaéni rozhrani

Toto komunika¢ni rozhrani mize byt konfigurovano pro rizné komunikacni kanaly. Stanice mize komunikovat
pouze na jednu z nize uvedenych variant.

typ komunikace ugel pottebny hardware |
piimé spojeni PC- ladéni uzivatelského programu, nastaveni hodnot, spojeni neni zapotiebi
fidici stanice jedné stanice s operatorskym pracovistém na kratkou
vzdalenost
sbérnice MODBUS komunikace az 255 stanic s operatorskym pracovistém modul KOME-485
modem nebo GSM komunikace stanice s operatorskym pracovistém po pevné modem nebo GSM
komunikator telefonni siti nebo GSM siti. Je mozné i vzdjemné spojeni komunikétor
dvou stanic
SMS zasilani zprav a jednoduché ovladani stanice pomoci SMS GSM komunikator
zprav mobilniho telefonu GSM nebo mobilni telefon

s HW modemem
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4.4.1 Piimé spojeni PC — Fidici stanice

Zakladni komunikaéni pfipojeni pii mistnim ladéni uZivatelského programu ve stanici nebo pro pfipojeni jedné
stanice k operatorskému pracovisti. Je typu MASTER-SLAVE, kde stanici MASTER je vzdy PC. Pfenosova
rychlost je volitelna v rozsahu 2,4 az 38,4 kBd. Rozhrani je ur¢eno pro kratké vzdalenosti do 18m. Pro delsi
vzdalenosti do 1,2km je mozno pouzit modul KOME422 na strané regulatoru a pevodnik RS422/232 na stran¢
PC. Pro spojeni linkou RS232 se pouzije libovolny stinény kabel s nejméné tfemi zilami. Pro spojeni linkou
RS422 se pouzije stinény kabel se zkroucenymi pary. Doporucené typy kabeld jsou LAM-TWIN FTP pro
rozvody uvniti objektli a TCEKFY pro rozvody mezi budovami. Jeden par je pouzit pro RxD, druhy pro TxD a
tieti jako GND.

Komunika¢nim kabelem se pfimo spojuje sériovy kanal PC a konektor XP3 stanice T2008E.

4.4.2 Komunikace po sbérnici MODBUS RTU

Sbérnice MODBUS umoziuje piipojeni az 255 stanic k PC. Ptid¢élovani sbérnice je typu MASTER — SLAVE,
kde MASTERem je stanice PC a vSechny stanice TRONIC2000 jsou typu SLAVE. Komunikace probiha po
sbérnici RS485. Maximalni délka sbérnice je 1200m. Pokud tato délka nepostacuje, je zapotiebi pouzit na
kazdych 1200 m sbérnice opakova¢ RPT485. Délkou 1200m je minéna souhrnna délka sbérnice véetné odbocek.
Maximalni pocet opakovacu v sérii je 25, coZz umozinuje dosdhnout maximalni délku sbérnice 31,2 km. Pouzity
kabel je stinény se zkroucenymi pary. Doporucené typy kabelti jsou LAM-TWIN pro rozvody uvniti objektd a
TCEKFY pro rozvody mezi budovami. Pokud jsou na sbérnici pouzity opakovace, pouziji se kabely se tfemi
pary (DATA, RTS a GND), bez opakovacii staci kabel se dvéma pary (DATA a GND). Stejné¢ tak mezi
poslednim opakovacem a stanici MASTER staci kabel se dvéma pary, jak je zndzornéno na nasledujicim
obrazku. Komunikac¢ni rychlost sbérnice lze nastavit v rozmezi 2,4kBd + 38,4kBd. Pokud je sbérnice vyvedena
mimo budovu, je zapotiebi na vystup osadit blok ochran BPO485 nebo opakova¢ RPT-485.

LAM-TWIN 3x2

BPO L RPT| | BPOJ _IBPO

TCEKFY 2x2 TCEKFY 3x2

1km 1km
4.4.2.1 Implementace komunikacniho rozhrani MODBUS na T2008E

Stanice se k rozhrani RS485 pfipojuje pomoci komunikaéniho adaptéru KOME-485, ktery je popsan v kapitole
2.3. Programové ovladdani komunikaéniho rozhrani je popsano v publikaci ,Pfirucka programatora v jazyce
LEDA®".

4.4.3 Telefonni spojeni

Tento typ spojeni je vhodné pouzivat v rozsahlych lokalitach, kde neni mozné pouzit pevného spoje (napf.
nelze polozit kabel v méstské zastavbé, délkou kabelu se neimérné zvysuji naklady apod.). Podminkou je
ptistupnost telefonni linky v misté kazdé fidici €i operatorské stanice, jinak lze pouzit pfistup do GSM sité
pomoci GSM modemu. Tento typ spojeni je PEER-TO-PEER. Rychlost komunikace je nastavitelna. Pfi
realizaci tohoto typu spojeni je vhodné omezit na minimum mnozstvi pfendSenych informaci tzn. soustiedit
se predevsim na pfedavani zakladnich poveld fizeni a pienos poruchovych hlaseni. Uzivatel vSak pfesto musi
pocitat s delsi dobou odezvy. Dilezité je predevsim z ekonomického hlediska zvazovat Cetnost a diivody
navazovani spojeni.

4.4.4 Ethernet

Stanice TRONIC je mozné pfipojit i k siti ETHERNET pomoci komunikacniho ptevodniku, jako napf MOXA
DE311. Tento pfevodnik umoziuje propojeni jedné nebo nékolika stanic TRONIC do sit¢ ETHERNET
protokolem TCP-IP. Ve stanicich se v tomto pfipadé€ nastavi komunika¢ni protokol MODBUS.
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4.5 Realizovana pripojeni systémi TRONIC k zatizeni jinych vyrobci

V minulosti byla na akcich se systtmem TRONIC 2000 realizovana pfipojeni k fidicim systémtm Honeywell
(Modbus ASCII, Modbus RTU), Fanuc (CCM), Simatic, Foxboro a Danfoss a dale k mé&fi¢um tepla fady firem
(CALOR, CALMEX, Sonogyr, Ultraheat, SIOX, Pochet atd.). Vzhledem k otevienosti systému TRONIC je
mozna realizace komunikaéniho pfipojeni i k zatizenim dalSich vyrobct. Pokud se takovato potieba vyskytne,
obrat’te se na technické oddéleni nasi firmy.

4.6 Komunika¢ni moZnosti jednotlivych stanic

T2008E T2008S T2008D PC
RS232 pro spojeni s servisni kanal servisni kanal servisni kanal | standardni (COM1,2..)
PC
RS232 pro spojeni servisni kanal nebo | KOMS232 KOMS232 standardni (COM1,2..)
modemem KOMGE232

RS232 pro spojeni KOMGE?232 + EMCO02 + KOMS232 KOMS232 pfevodnik MBUS
MBUS prevodnik MBUS

RS232 pro spojeni s KOMGE232 EMCO02 + KOMS232 KOMS232 standardni (COM1,2..)

méfici tepla

RS422 pro spojeni s KOMEA422 KOMS422 KOMS422 pfevodnik RS232/422

PC

RS485 pro sbérnici KOMEA485 nebo KOMS485 KOMS485 interface KOM485 nebo

MODBUS KOMGE485 prevodnik RS232/485

RS485 pro spojeni s KOMGE485 EMCO02 + KOMS485 KOMS485 prevodnik RS232/485

mefici tepla

120mA pro spojeni s KOMGE 120 KOMS 120 KOMS 120 | ptevodnik RS232/20mA

méfici tepla

CAN KOMGE-CAN T8S/CAN KOMD CAN | interface KOMCAN nebo
ptevodnik USB/CAN

OpenTherm KOME-OT nelze nelze nelze
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