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Historie zmén:

Verze 1.1 - textové Upravy

Verze 1.2 - zména formatu uloZeni dat z 8 registrli na 12 registr

Verze 1.3 - Uprava formatu prvniho registru zaznamu, hornim bytu je adresa IDU
Verze 1.4 - pridan popis registri pti komunikaci s hydrokitem

Verze 1.5 - pfidan popis systémovych registrt

Verze 1.6 - zména kddu stavu jednotky v tab. 4

Verze 2.0 - celkova zména mapovani registrii MODBUS, platna pro firmware 7.5 a dalsi
Verze 2.1 - zména zobrazeni chyby jednotky IDU a HYDROKIT

- oprava poradi minimalni a maximalni nastavitelné teploty v popisu pole MODBUS
Verze 2.2 - pfidan popis ovladani rezimu IDU pomoci kontaktu a komunikace MODBUS
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1 Popis pirevodniku Albatros MultiVv

Komunikacni pfevodnik Albatros MultiV slouzi jako datovy konvertor mezi standardizovanou sbérnici
MODBUS RTU / MODBUS TCP a firemni sbérnici LG - PI485, ktera propojuje venkovni jednotky
systémd Multi-V, Multi-F, Multi-FDX a SingleA. Tyto jednotky je moZné na jedné sbé&rnici
kombinovat.

V provedeni Albatros MultiV-R umoznuje jednotka i rozpocitavani spotfeby elektrické energie na
jednotlivé vnitfni jednotky.

1.1 MODBUS - pripojeni k nadfrazenému systému

Ve sméru k nadfazenému systému je prevodnik vybaven standardizovanym komunikacnim
rozhranim MODBUS. Sluzby protokolu podporované prevodnikem jsou uvedeny v kapitole 2
v tabulce 1.

MODBUS TCP - pripojuje se pres komunikac¢ni kanal ETHERNET 10/100BASE-T, pouziva standardni
port 502

MODBUS RTU - pfipojuje se pres jeden z komunikaénich kanall RS485, nastavitelné rychlosti jsou
v rozmezi 2400Bd az 57,6kBd, E nebo N parita, 1 nebo 2 stopbity. Pro komunikaci
timto protokolem musi byt prevodnik navic vybaven komunikac¢nim modulem
KOMU485.

1.2 LG - P1485 - pripojeni venkovnich / vnitinich jednotek LG

LG - PI485 je firemni sbérnice LG kterd umoziuje propojit jednu nebo vice venkovnich jednotek LG
systémd k jednomu komunikaénimu kanalu prevodniku. Kazda venkovni jednotka (dale ODU) ma
systémové pripojen uréity pocet vnitfnich jednotek nebo hydrokitl (dale IDU nebo HK) v zavislosti
na konkrétnim projektu. Plati pravidlo, ze celkovy pocet IDU a HK pfipojenych pires ODU k jednomu
kandlu prevodniku je maximalné 63. Tyto IDU a HK musi mit adresy nastaveny tak, aby zadné dvé
jednotky pfripojené k jednomu kandalu prevodniku nemély shodnou vnitfni adresu. Soucasné je
mozné pouzit pro komunikaci s jednotkami LG maximalné 3 komunikac¢ni kanaly, maximalni
teoretickd kapacita prevodniku je tedy 189 IDU.

Prvnich 63 IDU se pripojuje ke kanalu COM3. Pokud je zapotfebi pfipojeni vétSiho mnozstvi
jednotek IDU, pouZziji pro dalsi jednotky kanaly COM1 a COM2. Tyto kandly je tfeba v tomto pripadé
doplnit komunikacnimi moduly KOMU485 (viz. tab.1).

1.3 Rozpodcitavani spotieby

V provedeni Albatros MultiV-R umoznuje prevodnik i rozpocitavani spotieby elektrické energie.
V tomto pfipadé je nutné pfipojit ODU k napajeci siti pres elektromér (kazdd ODU musi mit vlastni).
Elektroméry musi byt vybaveny komunikaénim rozhranim MBUS, maximalni polet elektromé&rd pro
rozpocitavani spotfeby LG IDU je 16. Vzhledem k odliSnostem komunikacniho rozhrani MBUS u
jednotlivych vyrobcl elektromérd doporucujeme konzultovat typ elektromé&ru s technickym
oddélenim Tronic Control.

Pokud jsou k prevodniku Albatros MultiV-R pfipojeny max. 3 elektroméry, je mozné vybavit
prevodnik modulem KOMU-MBUS, pro pfimé pfipojeni elektromé&r(. Pokud je elektromé&rd &tyti a
vice, je nezbytné pouzit komunikaéni prevodnik RS232/MBUS od ttetich vyrobcl (napt. IMP5001).
Pak se pocet pripojenych MBUS zafizeni urcuje doporucenim vyrobce. Prevodnik Albatros bude
v tomto pfipadé vybaven modulem KOMU232

K prevodniku Albatros je mozné pripojit i dalsi méfice spotfeb (elektroméry, kalorimetry, vodoméry
atd,). Hodnoty z téchto zafizeni mohou byt spolec¢né s daty IDU dostupné po sbérnici MODBUS.
Spotfebu je mozné rozpocitdvat ve dvou tarifech (VT a NT). Pfepinani tarifu se provadi volnym
kontaktem relé ovlddaného z HDO, ktery je pfipojen ke vstupu DI1.

Vzhledem k tomu, Ze pfi rozpocitavani spotifeby musi byt jeden komunikacni kanal vyclenén pro
pripojeni elektroméru, je mozné rozpocitavat maximalné na dvou kanalech, maximalni pocet IDU je
tedy 126. V tomto pfFipadé se musi pro komunikaci s LG-IDU pouzit vzdy kanaly COM2 a
COM3.

Ing. Pavel Lastovka 4 Revize 2.2
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1.4 Usporny rezim VRV systému
V prevodniku je implementovan jednoduchy autonomni systém pro sniZzeni spotfeby energie. Systém
umozniuje vypnuti vSech IDU, u kterych je rezim Gtlumu povolen. Rezim je spole¢ny pro vSechny
vnitfni jednotky na daném kanalu
Rezim ma ctyfi volby:
e vypnuto - nedochazi k vypnuti vnitfnich jednotek
e (tlum podle ¢asu - v tomto rezimu jsou dvé moznosti - vypnuti vSech jednotek v urdity Cas
s presnosti v minutach nebo vypnuti vzdy po urdité dobé v hodinach
e Utlum vyvolany vnéjsim signalem na digitalnim vstupu DI1. Tato volba je pouzitelnd napf.
pro Fizeni Gtlumu v tarifnich pasmech
e Utlum vyvolany komunikaci po sbérnici MODBUS

1.5 Skupinové Fizeni vnitiFnich jednotek

Skupinové Fizeni je urCeno pro zabezpecené provozy, kde je nutné udrzovat stalou teplotu i pfi
vypadku jedné vnitfni jednotky(napf. serverovny). V seznamu jednotek se vytvofi maximalné 4
skupiny. Kazda tato skupina obsahuje 2 az 4 vnitfni jednotky. Soucasné se urci, kolik jednotek ma
souCasné pracovat. Prevodnik potom udrzuje v Cinnosti poZzadovany pocet vnitfnich jednotek a
provadi rotaci jednotek pro zajisténi rovhnomérného opotfebeni. Pokud néjaka z jednotek ohlasi
chybu, prevodnik ji vyradi ze seznamu a misto ni zapne dalSi jednotku. Jedna z jednotek (prvni
v seznamu) je Fidici, jeji nastavené parametry (teplota, ovladani ventilatoru) se pfenasi do ostatnich
jednotek.

Pro kazdou skupinu jednotek jsou urcena dvé toleranc¢ni pasma. Pokud teplota vybodi z vnitfniho
pasma, regulator zapne vSechny jednotky IDU ve skupiné. Pokud teplota vybodi z vnéjsiho pasma,
muze se pomoci digitédlniho vystupu zapnout vystrazny signal.

1.6 Digitalni vstupy a vystupy

Pfevodnik je vybaven trojici digitalnich galvanicky oddé&lenych vstupt/vystupl. Funkce vstup/vystup
se prfepina softwarové (kapitola 4.3.4). Vstupy a vystupy jsou od systému galvanicky oddéleny
(zkusSebni napéti 500V) .

Vstup ma jmenovité napéti je 10 - 24VDC, spotieba vstupu je 5mA. Kazdy vstup mdze pracovat
s pfimou nebo invertovanou hodnotou, ma integrovany Ccita¢, ktery umoznuje cislicovou filtraci,
¢itéani do hodnoty 232, méreni periody vstupniho signalu a nastaveni vahy impulzu. VSechny vstupy
maji spoleény zaporny pél. Stavy nékterych vstupl jsou pevné& pFifazeny nékterym funkcim
prevodniku, stavy vSech je mozné Cist kanalem MODBUS.

Vystup je otevieny kolektor tranzistoru, spinaci napéti 24V, spinany proud 100mA. Vystup je
chranén 10Q sériovym odporem a je vybaven softwarovou ochranou proti pfetizeni. PFi zjisténi
nadproudu je po 10ms na dobu 1s odpojen. VSechny vystupy maji spoleény zaporny pdl a spolec¢nou
svorku ochrany pred prepétim pfi spinani indukcni zatéze.

Ing. Pavel Lastovka 5 Revize 2.2
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2 Elektrické pripojeni
Pfevodnik obsahuje celkem 4 komunikacni kanaly.
= kandal ETHERNET 10/100BASE-T, standardni komunikacni kanal pro pfipojeni konfiguracniho
prostifedku nebo pfipojeni kanalu MODBUS TCP.
= kanal COM1 - galvanicky oddéleny kanal konfigurovatelny interfaceovym modulem KOMUxxx
na rozhrani RS485, RS422, RS232, MBUS
= kanal COM2 - galvanicky oddéleny kanal konfigurovatelny interfaceovym modulem KOMUxxx
na rozhrani RS485, RS422, RS232, MBUS
= kanal COM3 - galvanicky oddéleny kanal s rozhranim RS485

Dale jsou sou&asti prevodniku 3 digitalni galvanicky oddé&lené body, kazdy mdze byt nastaven jako
vstup nebo vystup

2.1 Komunikacni kanaly
V nésledujici tabulce jsou uvedeny moznosti pripojeni externich zafizeni k jednotlivym kanaldm

kanal pouziti pridavny HW
ETHERNET MODBUS TCP -
comM1 LG - PI485 sbérnice 3 *7 nebo modul KOMU485
Mbus elektroméry nebo modul KOMU MBUS nebo
KOMU232%*6
MODBUS RTU modul KOMU485
COM2 LG - PI485 sbérnice 2 *7” nebo modul KOMU485
Mbus elektroméry nebo modul KOMU MBUS nebo
KOMU232%*5
MODBUS RTU modul KOMU485
COM3 LG - PI485 sbérnice 1*7 *8 -
tab.1
Pozn. *¢ : modul KOMU MBUS mUZe napajet maximalné 3 elektromé&ry, pokud jich ke sbérnici MBUS

je pripojeno vice, musi se pouzit kombinace modulu KOMU232 a prevodniku RS232/MBUS (napf.
PH10, PH60). Celkovy maximalni polet elektromé&rl se sbérnici MBUS, pouzitelnych pro
rozpocitavani spotfeby elektrické energie je 16.

Pozn. *7 : k jedné sbérnici LG PI485 je mozné pfipojit nejvySe 63 vnitfnich jednotek.

Pozn. *8 : prvni sbérnice LG PI485 se vzdy pfipojuje na kanal COM3.

V nasledujici tabulce je uvedeno svorkové pripojeni jednotlivych komunikacnich rozhrani
k jednotlivym kanaldm prevodniku.

rozhrani coM1 COM2 COM3 pozn.
LG - PI485 CEN-A - 11 CEN-A - 16 CEN-A -8
CEN-B - 10 CEN-B - 15 CEN-B -7
MODBUS RTU Data + (A) - 11 Data + (A) - 16 nelze
Data - (B) - 10 Data - (B) - 15 pripojit
GND -9 GND - 14
MBUS MBUS+ - 11, 13 MBUS+ - 16, 18 | nelze maximalné 3
MBUS- - 10,12 | MBUS- - 15,17 | pfipojit elektroméry
RS232 Tx - 12 Tx - 17 nelze vice nez 3 elektroméry
Rx - 13 Rx - 18 pripojit s externim
GND -9 GND - 14 prevodnikem
RS232/MBUS
tab.2
Ing. Pavel Lastovka 6 Revize 2.2
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Na nasledujicim obrazku je priklad zapojeni jednotky ve funkci komunikacniho prevodniku bez
rozpocitavani spotfeby elektrické energie.
Pro pfipojeni systému s maximalné 63mi jednotkami typu IDU nebo Hydrokit se vyuZzije pouze kanal
COM3, ktery nepotiebuje k funkci zadny pridavny HW. Pokud je pocet jednotek vétsi nez 63, musi
se pouzit dalsi kanaly, které je ale potfeba doplnit interfaceovymi moduly KOMU485.

Pokud je jako komunikacni rozhrani smérem k nadrfazenému systému pouzita komunikace MODBUS-
RTU, pouzije se pro tuto sbérnici kanal COM1 nebo COM2

Zapoieni pro fizeni vnitfnich jednotek IDU bez rozpoditavani spotreby

COM3
GND B A [GND

pridavné komunikacéni moduly

KOMU-485G KOMU-485G
COM1 COM2
B A GND B A

v v A\ A

+12V 0V |ODU CceN-A .. .
CEN-B M Dalsi ODU pokud pocet IDU
prekroci 63 nebo sbérnice
ODU CenA bk MODBUS-RTU
CEN-B
max 63
v Vv
obr. 1
Ing. Pavel Lastovka 7 Revize 2.2
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Na dalsim pfikladu je zapojeni jednotky pro ovladani s rozpocitavanim spotieby elektrické energie.
Vzhledem k tomu, Ze jednotka je na kandlu COM1 vybavena modulem KOMU-MBUS, ktery muze
napajet nejvyse tfi elektroméry je pocet jednotek ODU (u kterych probiha méreni odbéru elektrické
energie elektroméry) omezen na 3. Opét plati Zze maximalni pocet jednotek IDU a Hydrokit je 63.
Pokud je jich v provozu vic, je mozné vyuzit i kanal COM2

Zapojeni pro Fizeni vnitfnich jednotek IDU s rozpocitavanim spotfeby (max. 3 ODU)

pfidavné komunikac¢ni moduly

KOMU-MBUS KOMU-MBUS
COM3 CoM1 COM2
GND B A|GND M1 M2 B A

E VoV
+12v ov [ODU ceN-A ! Dal3i ODU
CEN-B [ i E pokud pocet
IDU prekrodi 63
ODU CEN-A e E
CEN-B i=i i
max 63 IDU | max. 3
v v
obr. 2
Ing. Pavel Lastovka 8 Revize 2.2
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Treti priklad je pro pouziti vice nez t¥i venkovnich jednotek v pfipadé kdy se provadi rozpocitavani
elektrické energie. Navic je zde pfipojeni kontaktu relé HDO pro rozpocitdvani v nizkém a vysokém
tarifu (stejné zapojeni kontaktu lze pouzit i v druhém prikladu). Jednotka je na kanalu COM1
vybavena interfaceovym modulem KOMU232 a elektroméry jsou pfipojeny pires prevodnik
RS232/MBUS. Modre jsou zobrazeny dalsi mérice energii (vodoméry, kalorimetry, elektroméry),
které nemaji Vazbu na rozpoditavani energie IDU, ale je mozné dist jejich hodnoty které mohou byt
po zpracovani pristupné po sbérnici MODBUS.

Zapojeni pro fizeni vnitfnich jednotek IDU s rozpocitavanim spotieby a Uuctovanim
ve dvou tarifech (max. 16 ODU)

12 - 24VDC
+ -

t

kontakt
relé

pfidavné komunikac¢ni moduly

KOMU-232 KOMU-485G
COoM1 COM2
B A

COM3
GND B A [GND

Tx Rx

1 1
1 1
GND Rx Tx - Dal&i ODU
12v ov [ODU cena prevodnik pokud pocet
* CEN-B |— ! RS232/Bus IDU prekrodi 63
5 M1 M2
DU CEN-A e
CEN-B i L]
E1 oDU1
max 63 v v
E2 ODU2
==| E16 ODU16
max. 16
K K Vv Vv E E
obr. 3
Ing. Pavel Lastovka 9 Revize 2.2
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V nésledujici tabulce je uvedeno doporuéené pfifazeni funkci jednotlivym kanaldim

typ komunikace | kanal pouze jednotky LG | rozpocitavani pouze mérice
COM1 max.63 x LG max.128 mé&Fiéd | max.128 méFi¢h
MODBUS-TCP COM2 max.63 x LG max.63 x LG max.128 méFicl
COM3 | max.63 x LG max.63x LG [
COM1 MODBUS-RTU MODBUS-RTU MODBUS-RTU
MODBUS-RTU CoM2 max.63 x LG max.128 méFiéd | max.128 méri¢h
COM3 | max.63 x LG max63x LG |
tab.3

2.2 Digitalni vstupy a vystupy

Prevodnik je vybaven trojici digitélnich galvanicky oddé&lenych vstupl/vystupt. Funkce vstup/vystup
se pfepina v nastavovacich oknech Digital I/Ox.

Vstup ma jmenovité napéti je 10 - 24VDC, spotieba vstupu je 5mA. Kazdy vstup mdZze pracovat
s pfimou nebo invertovanou hodnotou, ma integrovany cita¢, ktery umoznuje Cislicovou filtraci a
nastaveni vahy impulzu.

Vystup je otevieny kolektor tranzistoru, zavérné napéti je 24VDC, spinaci proud je 100mA. Vystup
je vybaven softwarovou ochranou proti pretizeni, pfi zjisténi nadproudu je po 10ms na dobu 1s
odpojen. Pro ochranu vystupu pfi indukéni zatézi je kazdy vystup vybaven ochrannou diodou
pfipojenou ke spolecné svorce

V nésledujici tabulce je svorkové ptipojeni vstupd/vystupt

svorka | pozn.

19 spolec¢na zem

20 DI1/DO1

21 DI12/D02

22 DI13/D03

23 ochranné diody DO1 az DO3

tab.4

Typické zapojeni vystupu a vstupu

+24V ov
A A

1

+24V

t

ov

obr.4
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3 Popis komunikacniho rozhrani MODBUS

V jednotce je vytvoren prostor 4096 registri (8192 byt(l) v prostoru HOLDING REGISTERS a 4096
registrd v prostoru INPUT REGISTERS. Tyto prostory jsou spole¢né pro véechny kanaly COM1, COM2
a COM3.

PFi konfiguraci prevodniku se zadavaji pro jednotlivé kandly COM1, COM2 a COM3 BYTOVE adresy
pocatku dat v t&chto prostorech. Dale jsou v horni &asti prostorl definovany oblasti s pevnymi
adresami.

prostor s pevnymi adresami - systémové registry, stavové registry jednotlivych kanald

(kapitola 3.3)

prostor s s pocatecni (bazovou) adresou jednotek LG, od této adresy se jednotlivé Udaje fadi

sekvencné (kapitoly 3.2).

prostor kde kazdy udaj ma svou individualni adresu. Takto se ukladaji hodnoty veli¢in

z mé&fi¢d energii (kapitola 3.4)

Tyto prostory jsou pristupné jak pomoci MODBUS-RTU, tak i pomoci MODBUS-TCP na stejnych
registrovych adresach. Vyznam registrd je pro ob& verze protokolu shodny.

Prostor INPUT REGS. (4) Prostor HOLDING REGS. (3, 6, 16)

4095
Prostor systémovych registrd Nastaveni digitalnich vystupQ

4032 Nastaveni hodin prevodniku — pouze zapis Pevné adresy
Prostor stavovych registri COM3

4016 Pevné adresy
Prostor stavovych registrdi COM2

4000 Pevné adresy
Prostor stavovych registrd COM1

3084 Pevné adresy

A
Prostor pro ulozeni nactenych hodnot Kazda hodnota mdze
elektromérd, vodomérd a kalorimetr{ mit vlastni adresu,
nastavitelnou
v konfiguraci MBus
Prostor INPUT REGISTER kanalu COM1 Prostor HOLDING REGISTER kanalu COM1
V registrech jsou hodnoty veli¢in V registrech jsou hodnoty veli¢in
jednotlivych jednotek jednotlivych jednotek
velikost = (pocet IDU + ODU + HK) * 16 velikost = (pocet IDU + ODU + HK) * 16 Base COM1
Prostor INPUT REGISTER kanalu COM2 Prostor HOLDING REGISTER kanalu COM2
V registrech jsou hodnoty velicin V registrech jsou hodnoty velicin
jednotlivych jednotek jednotlivych jednotek
velikost = (pocet IDU + ODU + HK) * 16 velikost = (pocet IDU + ODU + HK) * 16 Base COM2
Prostor INPUT REGISTER kanalu COM3 Prostor HOLDING REGISTER kanalu COM3
V registrech jsou hodnoty velicin V registrech jsou hodnoty velicin
jednotlivych jednotek jednotlivych jednotek
velikost = (pocet IDU + ODU + HK) * 16 velikost = (pocet IDU + ODU + HK) * 16 Base COM3
0
tab.5
Ing. Pavel Lastovka 11 Revize 2.2
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3.1 Sluzby protokolu MODBUS
V tabulce 6 jsou uvedeny sluzby protokolu MODBUS, podporované prevodnikem Albatros.

Seznam podporovanych sluzeb
MODBUS

Sluzba | Vyznam
1 READ COILS*?
3 READ HOLDING REGISTERS
4 READ INPUT REGISTERS
5
6

WRITE SINGLE COIL*?
WRITE SINGLE REGISTER

15 WRITE MULTIPLE COILS*2
16 WRITE MULTIPLE RWGISTERS
22 MASK WRITE REGISTER

tab.6

Prostor HOLDING REGISTERS je shodny s prostorem COILS. Proto je mozné k tomuto prostoru
pfistupovat obéma jak sluzbami 3, 6 a 16, taki 1, 5 a 15.

sV v

3.2 Format dat jednotek LG MultiVv

Pro kazdou stanici v projektu*! je vytvoFena sada 16ti registrQ v prostoru INPUT REGISTERS a 16
registrl v prostoru HOLDING REGISTERS. Adresy jsou v obou prostorech shodné.

Prostor INPUT REGISTERS obsahuje ¢tend data z jednotek IDU a nékteré dalsi informace prislusné
této jednotce (spotfeba atd.). Fungujici komunikace mezi prevodnikem a konkrétni IDU je
signalizovana hodnotou adresy této IDU v hornim bytu stavového registru (tab.8). Tato hodnota se
nastavuje pfi pfijmu dat z vnitfni jednotky LG a nuluje se automaticky pokud jednotka IDU neodpovi
na dotaz z prevodniku. Nenulovad hodnota tedy indikuje, zda od posledniho ¢teni hodnot konkrétni
IDU doSlo k Uspésnému nacteni jejich dat. Adresou je minéna logicka adresa linkové vrstvy
protokolu. Rozsah adres registrl je 0 az 4095.

3.2.1 Format datového pole vnitini jednotky IDU

V tabulce 7. jsou uvedeny vyznamy jednotlivych registrli, bdze sady registrl je dana poradovym
Cislem stanice v projektu vynasobeném hodnotou 16.

Napf. je-li bazova bytova adresa kanalu, nastavena podle kapitoly 4.3.3.3.1 rovna 200, budou pfi
pouziti sluzby READ INPUT REGISTERS ¢&isla INPUT registrl prvni jednotky v seznamu zaéinat od
registru 100 do registru 115, &sla registrl druhé jednotky v seznamu budou od 116 do 131, atd.
Stejny princip vypoctu ¢&isla registri plati i pro HOLDING registry.

Pole HOLDING registr( je navic dostupné i sluzbami 1 (READ COILS), 1 (WRITE SINGLE COILS) a 15
(WRITE MULTIPLE COILS). Pole holding registrd je v tomto pFipadé povazovano za bitové pole. Napr.
ovladani bitu On prvni jednotky z pfedchoziho pfipadu bude na COIL adrese 1600.

INPUT registry obsahuji stavové proménné, ¢tené z jednotlivych IDU.

Ing. Pavel Lastovka 12 Revize 2.2
Tronic Control s r.o. kvéten 2024



S

Albatros MultiV

TRONIC
CONTROL

INPUT REGISTERS

e sluzba vyznam

MODBUS
B+0 READ INPUT | stavovy registr (viz.tab.8)
B+1 READ INPUT | rezim (viz.tab.9)
B+2 READ INPUT | stav ventilatoru (viz.tab.10)
B+ 3 READ INPUT nastavena teplota (°C)
B+4 READ INPUT | minimalni teplota nastavitelna na lokalnim ovladadi
B+5 READ INPUT | maximalni teplota nastavitelna na lokalnim ovladaci
B+6 READ INPUT | teplota v mistnosti (0,1 °C)
B+7 READ INPUT kéd chyby *>
B+8 READ INPUT | horni registr energie v nizkém tarifu (0,1 kWh)*#4
B+9 READ INPUT | dolni registr energie v v nizkém tarifu (0,1 kWh)*4
B+ 10 READ INPUT | horni registr energie ve vysokém tarifu (0,1 kWh)**
B+ 11 READ INPUT | dolni registr energie ve vysokém tarifu (0,1 kWh)*4
B+12 READ INPUT rezerva
B+ 13 READ INPUT rezerva
B+ 14 READ INPUT rezerva
B + 15 READ INPUT rezerva

tab.7

V tabulkach 8, 9 a 10 jsou rozepsany vyznamy hodnot stavového registru, rezimu a ventilatoru.

Tronic Control s r.o.

Stavovy registr:
BIT oznaceni LG | vyznam
8 - 15 MSB Address adresa IDU indikuje validni data z jednotky **
7 - bez vyznamu
6 Mode LOCK | stav funkce zamku nastaveni rezimu z lokalniho ovladace
5 Fan LOCK | stav funkce zamku nastaveni ventilatoru z lokalniho ovladace
4 Temp LOCK | stav funkce zadmku nastaveni teploty z lokalniho ovladace
3 Swing stav funkce AutoSwing
2 Plasma stav funkce Plasma
1 LOCK stav Uplného zamku lokalniho ovladace
0 LSB ON jednotka zapnuta / vypnuta
tab.8
Rezim: Ventilator:

hodnota | vyznam hodnota | vyznam

0 chlazeni 0 stop

1 odvlhéovani 1 nizké otacky

2 vétrani 2 stfedni otacky

3 auto 3 vysoké otacky

4 topeni 4 auto

11 auto-chlazeni tab.10

19 auto-topeni

tab.9
Ing. Pavel Lastovka 13 Revize 2.2
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Zapsanim hodnoty do HOLDING registru se méni hodnota v jednotce IDU. Tato zménéna hodnota se
v kratké dobé projevi také v prislusném INPUT registru po jeho precteni.

HOLDING REGISTERS

registr sluzba MODBUS vyznam

B+0 READ/WRITE HOLDING | Fidici registr (viz.tab.12)

B+1 READ/WRITE HOLDING | nastaveni rezimu (viz.tab.13)

B+2 READ/WRITE HOLDING | nastaveni rezimu ventilatoru (viz.tab.14)

B+3 READ/WRITE HOLDING | nastavena teplota (°C)

B+4 READ/WRITE HOLDING | minimalni teplota nastavitelna na lokalnim ovladaci
B+5 READ/WRITE HOLDING | maximalni teplota nastavitelna na lokalnim ovladaci

B+6 READ/WRITE HOLDING | rezerva
B+7 READ/WRITE HOLDING | rezerva
B+8 READ/WRITE HOLDING | rezerva
B+9 READ/WRITE HOLDING | rezerva
B+ 10 READ/WRITE HOLDING | rezerva
B+ 11 READ/WRITE HOLDING | rezerva
B+ 12 READ/WRITE HOLDING | rezerva
B+ 13 READ/WRITE HOLDING | rezerva
B+ 14 READ/WRITE HOLDING | rezerva
B + 15 READ HOLDING jmenovity vykon jednotky
tab.11

Ridici registr:
BIT oznaceni LG vyznam
15 MSB rezerva
7-14 rezerva
Mode LOCK | ovladani zamku nastaveni rezimu z lokalniho ovladace
Fan LOCK ovladani zamku nastaveni ventilatoru z lokalniho ovladace
Temp LOCK | ovladani zamku nastaveni teploty z lokalniho ovladace
Auto Swing | ovladani funkce AutoSwing
Plasma ovladani funkce Plasma
LOCK ovladani Uplného zamku ovladace (LOCK)
B ON ovladani jednotky zapnuta / vypnuta
tab.12

—
ml—th-bU'lO\

Rezim: Ventilator:
hodnota | vyznam hodnota | vyznam
chlazeni stop
odvlhcéovani nizké otacky
vétrani stfedni otacky
auto vysoké otacky
topeni auto
tab.13 tab.14

A WIN|H O
AP IWIN|H O

Ing. Pavel Lastovka 14 Revize 2.2
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Zvlastnim pripadem HODING registru je registr 4096. Zapisem do tohoto registru sluzbou 6 (WRITE
SINGLE REGISTER) se nuluji hodnoty spotfeby jednotlivych IDU a HK v zavislosti na hodnoté
zapsané do registru podle tabulky 15.

hodnota vyznam

65535 nqu,jl' se vSechny sumarizacni registry na vsech
kanalech

0-62 nuluji se registry IDU s poradovym cislem 0 - 62
v seznamu jednotek COM1

64 — 127 nuluji se registry IDU s poradovym cislem 0 - 62
v seznamu jednotek COM2

128 - 191 nuluji se registry IDU s poradovym cislem 0 - 62
v seznamu jednotek COM3

tab.15

Napr. zapis hodnoty 129 nuluje druhou jednotku v seznamu na kanalu COM3

Pozn.*1:
Pozn.*2:

Pozn.*3:

Pozn.*4:

Pozn. *°

projektem se rozumi seznam jednotlivych pfipojenych vnitfnich jednotek LG, seznam se
uklada do paméti Albatros MultiV nastavovani.

adresace boolskych proménnych je poloZena pres pole registrll, tedy registr 0 obsahuje
bity s adresami 0 az 15, registr 1 bity 16 az 31 atd.

Rozpocitavani energie na jednotlivé IDU je zahrnuto pouze v provedeni Albatros MultiV-R.
Registry energii jsou v paméti zalohované baterii. Nuluji se zapsanim do registru ¢.4096
sluzbou 06 - WriteSingleRegister. Hodnota dat urcuje, které registry se budou nulovat
(viz. tab.15).

V hornim bytu prvniho registru je adresa IDU pokud byla od posledniho c¢teni pfijata
validni data. Pokud nebyla pfijata, hodnota je 0.

Hodnota registru Error u IDU i Hydrokitu odpovida standardnimu ,chybovniku® LG. Navic
je hodnota 255, ktera informuje o nekomunikaci pfislusné jednotky

3.2.2 Format datového pole jednotky Hydrokit

V nasledujici tabulce 16. jsou uvedeny vyznamy jednotlivych registrl, baze sady registri je dana
pofadovym ¢&islem stanice v projektu vyndsobeném hodnotou 16. Princip vypoctu d&isla registri je
stejny jako u IDU a je popsan v kapitole 3.2.1

INPUT REGISTERS

. sluzba vyznam
registr MODBUS
B+0 READ INPUT | stavovy registr (viz.tab.17)
B+1 READ INPUT | rezim (viz.tab.18)
B+ 2 READ INPUT nastavena teplota TUV (°C)
B+ 3 READ INPUT | nastavena teplota vystupni vody (°C)
B+4 READ INPUT rezerva
B+5 READ INPUT | teplota vystupni vody (°C)
B+6 READ INPUT | teplota zpatecky (°C)
B+ 7 READ INPUT | kdd chyby
B+8 READ INPUT | horni registr energie v nizkém tarifu (0,1 kWh)*#4
B+9 READ INPUT | dolni registr energie v v nizkém tarifu (0,1 kWh)*4
B+ 10 READ INPUT | horni registr energie ve vysokém tarifu (0,1 kWh)*#
B+ 11 READ INPUT | dolni registr energie ve vysokém tarifu (0,1 kWh)*4
B+12 READ INPUT rezerva
B+ 13 READ INPUT rezerva
B+ 14 READ INPUT rezerva
B+ 15 READ INPUT rezerva

tab.16

Ing. Pavel Lastovka
Tronic Control s r.o.

15

Revize 2.2

kvéten 2024



S

Albatros MultiV

TRONIC
CONTROL

Dale jsou uvedeny vyznamy jednotlivych hodnot pfenasenych mezi LG a KOMCNV10.

Stavovy registr:
BIT oznaceni LG vyznam
8 - 15 MSB Address adresa IDU indikuje validni data z jednotky
7-5 - bez vyznamu
4 Err Act jednotka hldsi chybu, Cislo chyby je v registru B + 7
3 DHW ON povolen rezim vyroby TUV
2 Water ON | povolen rezim vyroby topné / chladici vody
1 Lock stav zadmku ovladace
0 LSB ON jednotka zapnuta / vypnuta
tab.17
Rezim:
hodnota | vyznam
0 chlazeni
3 auto
4 topeni
tab.18
HOLDING REGISTERS
registr | sluzba MODBUS vyznam
B+0 READ/WRITE HOLDING ridici registr (viz.tab.20)
B+1 READ/WRITE HOLDING pozadovany rezim (viz.tab.18)
B+2 READ/WRITE HOLDING 74dana teplota TUV (°C)
B+ 3 READ/WRITE HOLDING 7zadana teplota vystupni vody (°C)
B+ 4 READ/WRITE HOLDING rezerva
B+5 READ/WRITE HOLDING rezerva
B+6 READ/WRITE HOLDING rezerva
B+ 7 READ/WRITE HOLDING rezerva
B+8 READ/WRITE HOLDING rezerva
B+9 READ/WRITE HOLDING rezerva
B+ 10 READ/WRITE HOLDING rezerva
B+ 11 READ/WRITE HOLDING rezerva
B+ 12 READ/WRITE HOLDING rezerva
B+ 13 READ/WRITE HOLDING rezerva
B+ 14 READ/WRITE HOLDING rezerva
B + 15 READ/WRITE HOLDING rezerva
tab.19
Ridici registr:
BIT oznaceni LG vyznam
15-4 - bez vyznamu
3 DHW ON povoleni rezimu vyroby TUV
2 Water ON povoleni rezimu vyroby topné / chladici vody
1 Lock zamknuti ovladaciho terminalu
0 LSB ON zapnuti / vypnuti jednotky
tab.20
Ing. Pavel Lastovka 16 Revize 2.2
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3.2.3 Format datového pole venkovni jednotky
V nésledujici tabulce 21 jsou uvedeny vyznamy jednotlivych registrd

INPUT REGISTERS
registr sluzba MODBUS vyznam (oznaceni LG)
B+0 READ INPUT stavovy registr (viz.tab.22)
B+1 READ INPUT hiPresTarget
B+2 READ INPUT hiPresValue
B+ 3 READ INPUT loPresTarget
B+4 READ INPUT loPresValue
B+5 READ INPUT inverterTarget
B+6 READ INPUT inverterValue
B+7 READ INPUT fan1Value
B+8 READ INPUT fan2Value
B+9 READ INPUT mainEEV
B+ 10 READ INPUT scEEV
B+ 11 READ INPUT outdoorTemp
B+ 12 READ INPUT liquidTemp
B+ 13 READ INPUT scOutTemp
B+ 14 READ INPUT suctionTemp
B + 15 READ INPUT hexTemp
tab.21
Stavovy registr:
BIT oznaceni LG vyznam
8 - 15 MSB Address adresa ODU indikuje validni data
3-7 - bez vyznamu
2 4WayValve | stav Ctyfcestného ventilu
0 I}SB Mode Rezim ODU: 0 - OFF, 1 - COOL, 2 - HEAT

tab.22

VVvev O

3.3 Format dat ¢tenych z méricl energii

Pokud je povolena funkce rozpoditavani spotieby energie na jednotlivé jednotky, musi byt na kanalu
COM1 nastaveno komunikacni rozhrani MBus, odkud se berou absolutni hodnoty spotieby energie
jednotlivych ODU. Kromé toho je mozné na stejnou sbérnici pfipojit i dalSi nezdvislé méri¢e (napf.
elektroméry, plynoméry, vodomeéry, kalorimetry) pokud jsou vybaveny komunikac¢nim kanalem
MBus, odpovidajicim normé CSN EN 13757. Maximalni pocet méfi¢li na jednom kanalu je 128.
Elektroméry urcené k rozpocitavani jsou odliSeny nastavenym ID pfi konfiguraci kanalu. Tyto
elektroméry maji ID v rozsahu 1 az 16, ostatni méri¢e maji ID vétsi nez 16. Hodnoty Ctené z téchto
véech elektromérll je mozné stejné jako hodnoty jednotek LG uloZit do prostoru INPUT REGISTERS a
Cist je sbérnici MODBUS.

Data se mohou ukladat do pole MODBUS v rliznych formatech. Tento format je stejny pro véechny
méri¢e na jednom kanalu

« Zaznam - je uklddan datovy zdznam podle formatu TRONIC s délkou 44 byt{ viz. tabulka 23.
Obsahuje:

o Cas nacteni dat ve formatu INT32, udava pocet minut od 1.1.2000

o ID méri¢e - libovolné Cislo zadané pfi konfiguraci, pokud je méficem elektromér
pouzity pro rozpocitavani, musi byt hodnota 1 az 16.

o kod mérené veliginy dle normy CSN EN 13757 (v nasledujici tabulce)
pole flagh - udavaji které hodnoty v zdznamu jsou validni
32 bytd hodnot ve formatu dle tabulky 23

Revize 2.2
kvéten 2024

Ing. Pavel Lastovka 17
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« Hodnoty - jsou ukladany polozky 9 - 14 z tabulky 23 v pevném formatu <INT64, INT64, float,
float, float, float>

« Energie - je uklddana pouze polozka 9 u elektromérl a kalorimetrl a polozka 10 u vodomérd.
Format dat je INT64

« Ultimo - jsou uklddany 2 hodnoty INT64, prvni je stejna jako u polozky <Energie>, druha je
tataz hodnota k 00:00 aktualniho dne

Ing. Pavel Lastovka 18 Revize 2.2
Tronic Control s r.o. kvéten 2024
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polozka 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
DJHINE [Tl 0 4 6 7 8 9 10 |11 |12 20 28 32 36 40
v zdznamu
format INT32 INT16 BYTE BYTE BYTE | BYTE | BYTE | BYTE | INT64 INT64 FLOAT FLOAT FLOAT FLOAT
proménna cas met. ID typ medium | flagy hodnot vall val2 val3 val4 val5 valé
teplo ve vodé ¢as ID 255 4 flagl | flag2 | flag3 | sys E [J] VI P [W] F [I/h] T flow[°C] | T ret[°C]
teplo ve vodé& 2 ¢as ID 255 12 flagl | flag2 | flag3 | sys E [J] v [I] P [W] F [I/h] T flow[°C] | T ret[°C]
teplo v péare suché cas ID 255 5 flagl | flag2 | flag3 | sys E [J] V [kg] P [W] Flkg/hl | T f|ow[°c] Pr [Pa]
teplo v pare vihké cas 1D 255 34 flagl | flag2 | flag3 | sys E [J] V [kg] P [W] F [ka/h] T f|ow[°c] Pr [Pa]
teplo v paie mokré | &as ID 255 35 flagl | flag2 | flag3 | sys E [J] V [kg] P [W] FLka/h] | 1 fow[®c] | Pr [Pa]
kondenzat cas 1D 255 36 flagl | flag2 | flag3 | sys E [J] V [kg] P [W] F [ka/h] T f|ow[°c] 0
objem voda cas ID 255 flagl | flag2 | flag3 | sys 0 V [I] 0 F [I/h] 0 0
objem voda tepla cas 1D 255 flagl | flag2 | flag3 | sys 0 VN 0 F [I/h] 0 0
objem voda horka cas 1D 255 21 flagl | flag2 | flag3 | sys 0 VN 0 F [I/h] 0 0
objem olej cas ID 255 flagl | flag2 | flag3 | sys 0 V [I] 0 F [I/h] 0 0
elektfina cas ID 255 2 flagl | flag2 | flag3 | sys E t1[Ws] E t2[Ws] | P [W] I[A] 0 0
tab.23

flagl - BYTE, flagy hodnot val 1 (dolni 4 bity) a val 2 (horni 4 bity)
flag2 - BYTE, flagy hodnot val 3 (dolni 4 bity) a val 4 (horni 4 bity)
flag3 - BYTE, flagy hodnot val 5 (doini 4 bity) a val 6 (horni 4 bity)
sys - BYTE, systémové flagy, rezerva pro budoucnost
flagy hodnot :  bit 0 - 1 hodnota je vynechana, record je o tuto hodnotu kratsi

bit 1 - 1 hodnota je neplatna (mimo meze) nebo nebyla pfenesena z méfice

bit 2 - nedefinovano

bit 3 - nedefinovano
Ing. Pavel Lastovka 19 Revize 2.2
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3.4 Format dat citacovych vstupi

Kazdy z digitalnich vstupld muZe slouZit jako ¢&ita¢ pulzd a méfi¢ periody vstupniho signdlu.

Data z ¢&itacovych vstupl jsou uklddana do pole MODBUS od nastavitelné bazové adresy ve formatu
podle tabulky 24.

INPUT REGISTERS
registr funkce | vyznam
Base + 0 az Base + 3 R 64 bitovy Cita¢ DI1 (big endian)
Base + 4 az Base + 7 R 64 bitovy cita¢ DI2 (big endian)
Base + 8 az Base + 11 R 64 bitovy Cita¢ DI2 (big endian)
Base + 12 R perioda signalu DI1 [ms]
Base + 13 R perioda signalu DI2 [ms]
Base + 14 R perioda signalu DI3 [ms]
Base + 15 R stavové bity popdle tabulky 25
tab.24
bit vyznam
0 hodnota DI1 po filtraci
1 hodnota DI2 po filtraci
2 hodnota DI3 po filtraci
4 zména bitu DI1 od posledniho Cteni *°
5 zména bitu DI2 od posledniho ¢teni
6 zména bitu DI3 od posledniho ¢teni
8 hodnota DI1 pred filtraci (surova)
9 hodnota DI2 pred filtraci (surova)
10 hodnota DI3 pred filtraci (surova)
12 preteceni méfiCe periody DI1 *10
13 preteCeni méfice periody DI2
14 preteCeni méfiCe periody DI3

tab.25

Pozn. *9 Hodnota 1 pfi v poli Zména bitu znamena, Ze od posledniho ¢teni doslo k zméné hodnoty
vstupu. Tim se eliminuje pfipad, kdy by kratky pulz mohl probéhnout mezi dvéma c¢tenimi
hodnoty DIx

Pozn. *10 PreteCeni méri¢e periody znamend Ze po dobu nastaveného timeoutu méreni nepfisel
zadny impulz a méfi¢ periody ukoncil posledni cyklus. V tom pfipadé je bit preteCeni
nastaven do 1 a do hodnoty méfice je uloZzena hodnota odpovidajici timeoutu. Pfi
pfichodu prvniho impulzu dalsiho méfeni je tento bit smazan.

3.5 Systémové a stavové registry

Systémové registry a stavové registry jsou umistény na pevnych pozicich v poli MODBUS podle
tabulky 26.

Systémové registry obsahuji Gdaje o b&hu systému, redlny &as, pocty bytd odeslanych a pfijatych
v jednotlivych kanalech a stavy digitalnich vstupd.

Stavové registry kanald COM1 az COM3 informuji o typu driveru zvoleného pro kanal, pocatek dat
kanalu, uloZeny v prostoru MODBUS, pocet nakonfigurovanych jednotek. Cita¢ komunikacnich cykld
se inkrementuje s kazdym odstartovanim komunikac¢niho cyklu.

Ing. Pavel Lastovka 20 Revize 2.2
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INPUT REGISTERS
registr | funkce | vyznam
COM1
3984 R typ driveru (MBUS = 2, LG-PI485 = 3)
3985 R pocatecni registr pro ¢teni dat kanalu COM1
3986 R ¢itad komunikaénich cykll
3987 R celkovy pocet jednotek
3988 R pocet jednotek, které v minulém cyklu poslaly data
3989-3999 R rezerva
COM2
4000 R typ driveru (MBUS = 2, LG-PI485 = 3)
4001 R pocatecni registr pro ¢teni dat kanalu COM2
4002 R ¢itad komunikaénich cykll
4003 R celkovy pocet jednotek
4004 R pocet jednotek, které v minulém cyklu poslaly data
4005-4015 R rezerva
COM3
4016 R typ driveru (MBUS = 2, LG-PI485 = 3)
4017 R pocatecni registr pro ¢teni dat kanalu COM3
4018 R ¢itad komunikaénich cykll
4019 R celkovy pocet jednotek
4020 R pocet jednotek, které v minulém cyklu poslaly data
4021-4031 R rezerva
Systém
4032 R/W* | redlny ¢as - rok <0 - 99>
4033 R/W* | redlny ¢as — mésic <1 - 12>
4034 R/W* | redlny ¢as — den <1 - 31>
4035 R/W* | redlny as — hodina <0 - 23>
4036 R/W* | redlny ¢as - minuta <0 - 59>
4037 R/W* | redlny ¢as - vtefina <0 - 59>
4038 R/W* | redlny ¢as — den v tydnu <0 - 6>
4039 R/W* | rezerva
4040 — 4043 R 64 bitovy Udaj o dobé béhu prevodniku v ms od startu
4044 - 4045 R 32 bitovy Udaj o poétu pfijatych byt na kandlu COM1
4046 - 4047 R 32 bitovy Udaj o poltu pfijatych bytd na kandlu COM2
4048 - 4049 R 32 bitovy Udaj o poctu ptijatych bytd na kanalu COM3
4050 - 4051 R rezerva
4052 - 4053 R 32 bitovy Udaj o poctu odeslanych byt na kandlu COM1
4054 - 4055 R 32 bitovy Udaj o poltu odeslanych byt na kanalu COM2
4056 — 4057 R 32 bitovy Udaj o poc¢tu odeslanych byt na kandlu COM3
4058 - 4059 R rezerva
4060 - 4075 R 16 bytl informace o b&hu systému
4076 R stav digitalnich vstupd
4077 R stav registru vnuceného ovladani rezimu IDU

tab.26

Nastaveni hodnoty digitalnich vystupl se provadi zapisem do registru 4076. Ctenim tohoto registru
se Cte aktualni stav vystupu. Podminkou pro ovladani vystupu je nastaveni DIOx jako vystup a
nastaveni Output Function na Modbus

Vnuceny rezim HEAT/COOL je mozné nastavit komunikacné (pokud je nastaveni povoleno v SETUP
jednotky). Nastaveni se provadi zapisem hodnoty do HOLDING registru 4077 (viz. tab. 27).

Hodnoty INPUT registru 4077 jsou: O - neni vnuceny rezim, 1 — vnuceny rezim COOL, 2 - vnuceny
rezim HEAT
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HOLDING REGISTERS
registr funkce | vyznam

4032 W readlny ¢as - rok <0 - 99>

4033 W realny ¢as - mésic <1 - 12>

4034 W realny ¢as — den <1 - 31>

4035 W realny ¢as - hodina <0 - 23>

4036 W realny ¢as - minuta <0 - 59>

4037 W realny ¢as - vterina <0 - 59>

4038 W realny ¢as — den v tydnu <0 - 6>

4039 w 1

4076 R/W | nastaveni digitalnich vystupt*: bit 0 - DI1
bit 1 - DI2
bit 2 - DI3

4077 W nastaveni vnuceného rezimu IDU pro vSechny kanaly**

tab.27

*) Nastaveni hodnoty realného casu se provadi sluzbou 16 - WRITE HOLDING REGISTERS. Zapisuje
se vzdy soudasné 8 registri - véechny hodnoty ¢asovych registri 4032 aZ 4038 a do registru
4039 se zapiSe hodnota 1 jako potvrzeni prepisu (viz tab.27).

**) Nastaveni vnuceného rezimu se provadi zapisem hodnoty do HOLDING registru 4077. Hodnoty
pro jednotlivé rezimy jsou uvedeny v nasledujici tabulce

Hodnota Rezim
21760 vnuceny rezim vypnut
21761 vnuceny rezim COOL
21762 vnuceny rezim HEAT
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4 Nastaveni prevodniku

Komunikacni prevodnik Albatros se nastavuje komunika¢nim kanalem ETHERNET programem
KOMCNVset. Program je k dispozici na strankach vyrobce. Jeho pouziti je bezplatné, pro plné vyuziti
je nezbytnd registrace. PFi registraci obdrzi zdkaznik zdarma soubor s personifikovanym klicem,
ktery nakopiruje do adresare s aplikaci komcnvset.exe nebo do adresare systému (obvykle
c:\WINDOWS).

Vzhledem k tomu, Ze prevodnik Albatros ma implementovany kromé prace s jednotkami LG i dalsi
funkcionality, nebude v dalSim textu tato oblast netykajici se prace s LG jednotkami a méFiCi energii
popisovana

4.1 Zakladni nastaveni ETHERNET portu

Pokud neni znamo nastaveni ETHERNETového portu, je mozné nastavit defaultni parametry pomoci
propojky DEFAULT, umisténé na zadni strané celniho panelu pristroje. Pokud je tato propojka
spojena, po resetu jsou nastaveny nasledujici parametry:

o IP 192.168.1.254

e MASK 255.255.255.0

e port UDP 25000
Soucasné je potlacena dalsi konfigurace, vSechny komunikacni kanaly jsou vypnuty.

4.2 Konfigurace prevodniku Albatros programem KOMCNVset

Po spusténi programu KOMCNVset se nastavi aktualni IP adresa a maska podsité. Pokud se budou
nastavovat defaultni parametry, Ize pouzit tlacitko Default.

Kliknutim na tlacitko Connect se otevre prislusny port a dale se kliknutim na Upload and Edit
nactou konfigura¢ni parametry.

KOMCNVset V232 - User Josef Novak, Firma XYZ, Novakova 1234

Connection Management

IPaddress 192 , 168 . 1 . 130 Load Setup Connect

Port 25000 |_| Default | [ SaveSetup | [ Disconnect |

Reset Node

Info

Inputs/Outputs
Configuration Ramdrive

Upload and Edit ” Download ” Save to... || Load from ... |

Real Time

Get Real T|me| |Set Real Time

Exit

IP address - IP adresa prevodniku Albatros

Port - UDP port na kterém komunikuje pfevodnik Albatros

Default - nastavi komunikaénich parametrd IP a port defaultni hodnoty prevodniku Albatros
Save Setup - uloZeni parametrl IP address, Mask a Port do souboru

Load Setup - nastaveni parametr( IP address, Mask a Port ze souboru

Connect - otevreni portu a pfipojeni k pfevodniku Albatros

Disconnect - uzavfeni portu, pouZije se pfi zméné IP adresy nebo Cisla portu

Upload and Edit - natazeni konfigurace z pfevodniku Albatros

Download - odeslani konfigurace do prevodniku Albatros
Save to ... - ulozZeni konfigurace prevodniku Albatros do souboru
Load from ... - natazeni konfigurace prevodniku Albatros ze souboru

Get Real Time - nacteni realného c¢asu z prevodniku Albatros
Set Real Time - nastaveni realného ¢asu prevodniku Albatros
Reset Node - restart programu prevodniku Albatros
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Info

- nacteni informacniho okna prevodniku Albatros

Pfed nactenim konfiguraénich parametrl se provede kontrola souladu firmware prevodniku s verzi
nastavovaciho programu KOMCNVset.

4.3 Nacteni a uprava konfiguracnich parametrt
Konfigura¢ni parametry se nactou kliknutim na tla¢itko Upload and Edit. Po nacteni dat se otevie
okno editoru konfigurace prevodniku. V levém panelu je strom jednotlivych funké&nich blokd,
v pravém panelu jsou konfigurovatelné polozky

4.3.1 Okno Product ID

V tomto okné jsou dostupné informace o systému, jako je MAC adresa, vyrobni Cislo, typ a verze
hardware, verze firmware a verze odpovidajiciho konfiguracniho programu KOMCNVset. V poli
Configured je identifikace osoby, ktera naposledy zménila nastaveni prevodniku. V tomto okné se

zadné polozky nenastavuji

E| Drigital Inputs/Outputs
‘.. Drigital 140 1

- Drigital 140 2

----- Digital 170 3

- Diagnostics

T

HW version 1 5MNo E0000001

Cofigured by

Josef Novak, Firma XYZ, Novakova 1234

Date  32,7.2020

i Y
KOMCNV system settings V2.32 [
P Product 1D Product ID KOMCNV10
=3 Settings
(- Com Settings
- - Coml
MAC 04:04:03:02:01:00 —
Type Unknown FW version 77 KomecnvSet version 2,32

Apply Cancel l l

Help

4.3.2 Nastaveni parametri Ethernet
Nastaveni parametri ETHERNETového kanalu se provadi v nasledujicim formulafi. Nastavuji se

standardni sitové parametry

Server

r P
KOMCNYV system settings V2.32 ﬁ
+ Product ID Ethernet KOMCNV10
[=)- Settings
(=)~ Com Settings
- Coml Paddress 197 , 168 . 1 . 130
i Com2
- Com3 Subnet 255 , 255 , 255 . 0
L1 Mask
CAN Default O o 0 o 0% % 0
=) Digital Inputs/Outputs Gateway
i Digital 170 1 Port
H 25000
i Digital 1/0 2
- Digital 140 3 :
- Diagnostics KeepAive o , o , 0 0

[|Reset When Fail

[ Additional Settings ] Default

- | Cemed ||

Help
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IP address, Subnet Mask, Default Gateway - standardni sitové parametry

Port - zde se nastavuje port pro komunikaci s dalSimi prostfedky TRONIC. Standardni
port je 25000 UDP, je mozné nastavit jakoukoli hodnotu, délitelnou 8. Prevodnik
pracuje na 8 portech 25000-25007, port pro spojeni s nastavovacim nastrojem
KOMCNVset je 25007. Ostatni porty jsou uréeny pro specialni komunikaci TRONIC.

KeepAlive Server - pro zabezpeceni trvalé komunikace je pfevodnik vybaven mechanismem, ktery
kontroluje provozuschopnost ethernetového portu cyklickym odesilanim
testovacich rdmcl ARP na IP adresu zadanou v tomto poli. Pokud nepfijde
odpovéd, provede se reinicializace ETHERNETového fadi¢e nebo, pokud je
zaskrtnuto pole Reset When Fail, reset celého radi¢e. Zapsanim nulové IP adresy
nebo ponechanim pole bez Gdaje se testovaci mechanismus vypne.

Kliknutim na tlacitko Additional Settings se otevie formuladf pridavného nastaveni ETHERNETového
modulu.

- 5
ETHERNET additional settings S

502 (std) - MODBUS TCP port Ping IP o .0 .0 .0

TDS server 1

SIP g .0 .0 .0 Virtual 0 DEC Message g
address type

Port g Message s
period

TDS TWCS server 2
@ TD5 2 TWCS

™SIP g .0 .0 .0 Virtual 0 DEC  TWCS start
address address

Port g Message 5 TWCS msg
period length
Message g TWCS ident
type

OK ] | Cancel

Z parametrl v tomto okné jsou pro nastaveni prevodniku dlleZité pouze nasledujici parametry.
Ostatni jsou urceny pro firemni prostfedky TRONIC a doporucujeme je nemeénit

MODBUS TCP port - nastaveni se povoluje/zakazuje provoz na MODBUS-TCP portu, pokud je
povolen, je mozné jej nastavit na porty 502-508. Standardni definovana
hodnota je 502.

Ping IP - prevodnik umoznuje diagnostiku pripojeni k Internetu. Pokud je nastavena
nenulova adresa Ping IP, pfevodnik v intervalech 5 minut odesila Ping dotaz
na zadany port. Pokud 3x za sebou nepfijde odpovéd, prevodnik vytvofi
impulz 1 minuta na DIO3. Tim je mozné provést napr. reset datového routeru
pfes pomocné relé, pfipojené k DIO3. Ping IP musi byt adresa mimo lokalni
podsit, doporuduje se IP Google 8.8.8.8

4.3.3 Nastaveni parametri sériovych kanali Com

V polozce Com Settings se nastavuji zakladni parametry tfi komunikaénich kandld. V tomto okné
jsou voleny parametry spole¢né pro véechny typy driverd.
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7~ 3
KOMCNV system settings V2.32 &J
~ Product ID
- Settings '
(=) Com Settings
e Com'l Driver TYype  Mbus R
-+ Com2
“- Com3 Baud Rate 24008d -
- Ethemet
- CAN Parity Even v
=) Digital Inputs/Outputs
.- Digital 10 1 v = Node
s —Data/MJRTS ©
- Digital 1/0 3 Gnd
- Diagnostics o i
___Data+ ™
. 5 Additional
= ) itional
B € [0 O setting

o] s I ——

Driver Type - typ driveru, pfifazeného ke komunikaénimu kanalu. Pro Ucely tohoto textu budou
uvazovany pouze drivery LG-PI485, MBus a MODBUS RTU (ostatni drivery jsou urceny
pro firemni prostifedky Tronic Control). Tyto drivery jsou implementovany na kanalech
COM1 a COM2, na COM3 je mozné nastavit pouze LG-PI485

BaudRate - prenosova rychlost, pokud se zvoli driver LG-PI485, nastavi se automaticky rychlost
4800Bd, tuto rychlost nelze zménit. Pro MBus se nastavuje standardni rychlost 2400Bd,
je ji mozné zménit na libovolnou.

Parity - parita komunikacniho kanalu, pro LG-PI485 je vZzdy None, pro MBus je Even

Node - tato polozka se vyplniuje pouze pro driver MODBUS-RTU. Hodnota Node urcuje slave
adresu prevodniku na sbérnici. Pro ostatni drivery je bez vyznamu

Additional Setting - dalsi nastaveni komunikac¢niho kanalu zavislé na typu driveru.

4.3.3.1 Driver MODBUS-RTU

Pokud je zvolen driver na nékterém z kanald COM1 nebo COM2 driver MODBUS-RTU, je mozné
pomoci tohoto kanalu pfistupovat k hodnotam v poli MODBUS protokolem MODBUS-RTU.
Kliknutim na Additional Setting se otevie nasledujici okno

[ Modbus settings =)
Mode  slave +  [Mode Detais
Timeout T3,5
TimeoutTL,5 ||
Mode - rezim MODBUS-RTU, nastavi se vzdy na Slave. Ostatni volby jsou uréeny pro

prostiedky Tronic Control

Timeout T1,5, Timeout 3,5 - nastaveni hodnot timeoutd MODBUS-RTU, pokud jsou pole prazdna,
budou pouzity defaultni hodnoty doporu¢ené pro MODBUS-RTU. Doporucujeme toto
nastaveni nemeénit.

4.3.3.2 Driver MBus

Pokud je zvolen driver MBus, pfevodnik muze &ist data z rlznych druhd méfich energii po
standardizované sbérnici MBus podle normy CSN EN 13757. Ctené jednotky mohou byt kalorimetry,
vodomeéry nebo elektroméry. Parametrizace driveru MBus se provadi v okné Additional Settings.
Adresace jednotek je vzdy pomoci primarni adresy mériCe. Driver sam podle pFijatych dat urdi typ
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V.

mé&fi¢e, typ méFené veli¢iny a jeji format. Maximalni podet mé&Fi¢l pripojenych na jeden kanal je

i .
MBUS setting &J
Aquisition Primary node address dec Description
Mode i Repeat
Cyee = 0 Meter D dec
Cyde time sec Timeout sec
U 30 2 Storage period min
Saving space I Add ‘ I Change ‘
) Save address
Ramdrive  [] Modbus space  Energy v
I Insert ‘ I Move Lp ‘
Secondary meter Mone -
Mode Meter ID Storage period Space Addr.  Sec. meter  Description
001 1 - 4098 Mone
ooz 5 - 4104 None I Remave I I Remave All I
254 o] - 4112 Maone

I Load nodes from .csv ‘

I Save nodes to .cav I

I Create .com ‘

v.vO

V poli Aquisition se nastavuji parametry sbéru dat z méricu. Data se sbiraji cyklicky, vzdy ze vSech
nastavenych méri¢d. Pocatek cyklu je dan rezimem sbéru dat.

Mode - rezim sbéru dat. Zde se nastavuje start cyklu komunikace.
« Cyclic - cyklicky sbér dat, pocatek sbéru je dan nastavenim periody ve vtefinach
« 10 minutes - sbér dat zacind kazdych celych 10 minut podle vnitfnich hodin
prevodniku
« 1 hour - sbér dat zacina kazdou celou hodinu podle vnitinich hodin pfevodniku
e 24 hours - sbér dat zac¢inad kazdy den vzdy v 00:00 hodin
o 1 week - sbér dat zacina vzdy v pondéli v 00:00 hodin
« 1 month - sbér dat zacina vzdy prvni den v mésici v 00:00 hodin
Cycle Time - pokud je nastaven cyklicky sbér dat, v tomto poli se nastavuje perioda cyklu sbéru
dat v rozsahu 1 az 250 vtefin *11,
Repeat - pocet opakovani komunikacni relace pfi chybé. Hodnota O znamena, Ze se provede pouze
jedna relace *12,
Timeout - timeout jedné komunikacni relace ve vtefinach, hodnota zavisi na dobé reakce mérice,
obvyklad hodnota je 2s

Pro identifikaci prostoru, kam jsou namérené hodnoty ukladany slouzi nasledujici volby
Ramdrive - pokud je tato volba zadkrtnuta, jsou hodnoty mé&fi¢d uklddany do paméti FIFO. Tato
volba je urena pro specidlni firemni software Tronic Control a neméla by byt zapnuta
pokud tento software neni pouzivan
Modbus space - tato volba Fidi ukladani hodnot do prostoru dostupném komunikaci MODBUS-RTU
a MODBUS-TCP. Ukladani mize byt zakézano nebo povoleno, v druhém pfipadé se zde
nastavuje format ulozenych dat
« None - ukladani je zakdzano
. Energy - 8 bytl, je ukldddna pouze energie u elektromé&rd a kalorimetr, u
vodomérd je uklddan objem, forméat ulozenych dat je INT64, hodnota je v [J] u
energie a [I] u objemu
« Values - 32 bytd, jsou ukladany hodnoty v pevném formatu <INT64, INT64, float,
float, float, float> podle tabulky 28.
e Record - 44 bytd zdznam, obsahuje ¢as nacteni dat, ID méfi¢e, kéd métené
veli¢iny a 32 bytd hodnot ve formatu dle tabulky 23 v kapitole 3.3
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kalorimetr na vodé | kalorimetr na pare| vodomér elektromér
1. hodnota INT64 energie [J] energie [J]] ---- energie T1 [J]
2. hodnota INT64 objem [I] hm. objem [kg] objem [I] energie T1 [J]
3. hodnota float vykon [W] vykon [W] ---- vykon [W]
4. hodnota float pratok [1/h] hm.pratok[kg/h] | pratok [I/h] | proud [A]
5. hodnota float teplota topna [C] teplota topna [C] | ---- ----
6. hodnota float teplota zp. [C] tlak [Pa] ---- ----

tab.28

Dalsi polozky jsou urCeny pro zapis do tabulky relaci

Primary node address - primarni adresa méfice

Meter ID - identifikdtor mérice, libovolné Cislo v rozsahu 1 az 65535, kazdy méri¢ musi mit unikatni
hodnotu. Pokud je méricem elektromér, ktery je vyuzivan pro méreni odbéru LG
venkovni jednotky pro rozpocitavani spotreby, je ID v rozsahu 1 az 16.

Storage period - pokud je zvoleno ukladani nactenych dat do paméti Ramdrive FIFO, zadava se
zde perioda ukladani dat v minutach

Save address - adresa v poli Modbus registrd, od které se hodnota uklada. Adresa je bytova.
Pokud je pole prazdné, program dopocte adresu podle velikosti ukladanych dat tak, aby
hodnoty v poli na sebe navazovaly

Secondary meter - nékteré kalorimetry jsou vybaveny navic samostatnym pulznim vstupem pro
pridavné vodoméry. Zde se zadava typ tohoto vstupu - zatim pouze vodomérny. Tato
hodnota ma vyznam pouze pfi ukladani na Ramdrive FIFO.

Add - prida jeden méfi¢ se zadanymi parametry do seznamu
Insert - vlozi jeden méfi¢ se zadanymi parametry na aktualni pozici v seznamu
Change - zméni hodnotu vybraného méfice

Move Up, Move Down - posune zaznam meéfice v poli
Delete, Delete All - vymaze jeden resp. vSechny méric¢e ze seznamu
Load nodes from .csv, Save nodes to .csv - ulozi do resp. nacte z souboru typu .csv seznam
vv.wvO
meéricu

pokud je zvolen cyklicky sbér dat, perioda sbéru dat musi vychazet z poctu
komunikovanych méFi¢d. PFenos po sbérnici MBus je pomérné pomaly, komunikace
s jednim méFi¢em mdze trvat i 2 - 3 vtefiny. Proto by cyklus sbé&ru dat mél byt tak dlouhy,
aby doslo k nacteni vdech méFi¢l. Pokud dojde k preteceni doby sbéru dat ze vech méFich
pres periodu, cyklus je restartovan a zbylé méri¢e nejsou nacteny
Pozn.*!2: opakovani je dlleZité v piipadé, Ze se data sbiraji méné &asto (mési¢né, denng,..), kde by
pfipadna chyba komunikace znamenala Ze data by nebyla vycCtena. Pfi cyklickém sbéru dat
je opakovani zbytecné, data budou nactena v dalSi periodé a pripadné opakovani by
zbytecné prodluzovalo dobu sbéru dat

Pozn.*11:

4.3.3.3 Driver LG-PI485

V tomto okné se nastavuje komunikace s jednotkami LG. Pro kazdy kandl prevodniku je nezbytné
nastavit unikatni adresy vnitinich jednotek LG. Komunikace s kazdou vnitfni jednotkou je urcena
jednim radkem v poli Unit List. Pofadi, v jakém jsou jednotlivé jednotky uvedeny v seznamu
odpovida i pofadi komunikace.

4.3.3.3.1 Nastaveni profilu komunikace

V kazdém radku jsou uvedeny nasledujici parametry:
Node Address - adresa nastavena ve vnitini jednotce IDU. Kazda adresa v jednou kanalu musi byt
unikatni

Unit Type - typ jednotky (IDU, Hydrokit, ODU)
Power - vykon jednotky (pokud je povoleno rozpocitavani)
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El.Meter - ID dislo elektroméru, ktery je pfipojen k venkovni jednotce ODU, ktera napaji tuto
IDU
Saving - povoleni/zakazani rezimu Uspory energie, jednotlivé IDU mohu byt do tohoto fizeni

zahrnuty (Enable) nebo z né&j vyjmuty (Disable)

Jednotlivé typy jednotek (IDU, HK, ODU) jsou odlieny barvami fadka.
DalsSi ovladaci prvky na strance slouzi k nastaveni komunikacniho profilu. Parametry Enable energy
budget, Tarif control, Economy Control, Schedule a Base jsou spole¢né pro vsechny jednotky

r 5
LG configuration Ié]
Enable energy budget  Tariff Contral Economy Control
Base g bytes
MNone - TimeTable Off - schedule

Unit list
Node address  Unit type Power[W] El. Meter  Saving Mode 001 Autoincrement
e 2o 0 g I Unit type 1oy - [ Enable Energy Saving
002 ou 1] 1 Enable
003 jinll] 0 1 Enable Power [w]
004 ou 1] 1 Enable
005 DU 2200 1 Enable Blectr. 4
006 ol 2700 1 Enable meter
o7 ou 2200 1 Enable I — J l - - I l h ‘
008 U 3500 1 Enable il LS
009 HYDROKIT 14000 1 Disable
000 ooy | eete | | pekrean |

Mowe Down l Move Up I
Clear All Groups I Generate .csv protocol I [ oK l

Enable energy budget - povoleni/zakazani rozpocitavani spotieby elektrické energie (tento Udaj
nelze uzivatelsky ménit)

Tarif control - fizeni tarifniho rozpocitavani spotreby elektrické energie. Tarifni rozpocitavani je
mozné vypnout (None), pak se suma energie pocitd v registru nizkého tarifu. Dalsi
moznosti je ovladat tarif volnym kontaktem pomoci digitadlniho vstupu DI2. K tomu
je nutné nastavit polozku Digital I/02 (kapitola 4.3.4)

Base - bytovd adresa po&atku pole Udajl vnitfnich jednotek v poli MODBUS. Od této adresy
jsou Udaje jednotek v poli MODBUS ukladany.
Node - adresa nastavena na vnitini jednotce IDU nebo Hydrokit, rozsah adres 1 az 254.

Venkovni jednotky maji adresy 0 az 7.

Increment - pokud je pole zaskrtnuto, po kazdém zadani zdznamu jednotky tladitkem Add se
hodnota v poli zvysi o 1. To slouzi pro pohodInéjsi zadavani

Unit Type - nastaveni typu jednotky IDU, ODU nebo Hydrokit

Power - vypliuje se pokud je povoleno rozpocitavani spotreby. Pokud je systém Multiv
jednotka typu IDU, mizZe se hodnota nastavit na 0, v tomto pfipadé si prevodnik
nacte vykon pfimo z IDU. Nactenou hodnotu je mozné cist pomoci MODBUSu.

Electr. Meter- Cislo ID elektroméru, ktery méfi spotfebu jednotky ODU napajejici IDU nebo

Hydrokit
Enable Energy Saving - povoleni / zakazani Gtlumu prislusné jednotky. Pouze pro IDU a Hydrokit
Add - tlacitko pro zadani hodnot jedné jednotky na konec seznamu
Insert - hodnoty IDU jsou vloZzeny do seznamu na vybranou pozici
Change - kliknutim na pozadovanou jednotku se ze seznamu naplni pole Node, Unit Type,

Power a Electr.meter. Po Upravé hodnot se tla¢itkem Change upravi data zvolené
jednotky v seznamu

Move Up, Move Down - posun jednotky v seznamu nahoru nebo dolu

Delete, Delete All - smazani oznacené jednotky nebo celého seznamu

Generate .csv Protocol - vytvofi soubor ve formatu .csv, ve kterém jsou ulozeny adresy MODBUS
registrd jednotek v seznamu
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4.3.3.3.2 Nastaveni rezimQ Gtlumu

Economy control - fizeni Utlumu. Zde je mozné Utlum pro kazdy kanal zapnout nebo vypnout,
pokud je zapnut, voli se varianta vypinani podle ¢asového programu (TimeTable Off),
od digitalniho vstupu DI1 nebo komunikac¢né pres MODBUS.

Schedule - pokud je zvolena varianta fizeni Gtlumu TimeTable Off, voli se v okné Schedule typ a
parametry vypinani

() Interval Switch OFF  Every hours
© Time Switch Off At hours minutes
At | hours | minutes
At | hours | minutes
At | hours | minutes
Permanent Mode setting DI3—v

Ok

Interval SwitchOff - k vypnuti dochazi periodicky v zadaném ¢asovém intervalu v hodinach
Time SwitchOff - k vypnuti dojde v zadany ¢as. Je mozné nastavit celkem 4 ¢asy vypnuti
Permanent Mode setting - povoluje a nastavuje vnuceny rezim IDU. Moznosti nastaveni jsou:

- None - vnuceny rezim je vypnuty

- COOL - vnuceny rezim chlazeni

- HEAT - vnuceny rezim topeni

- DI3 - vnuceny rezim se pfepina hodnotou digitalniho vstupu DI3 (0 - COOL, 1 - HEAT)

- COM - vnuceny rezim se prepind komunikacné zapisem do registru 4077 (viz tab.27)

4.3.3.3.3 Nastaveni skupinového fizeni

V kazdém kandlu je mozné zadat maximalné 4 skupiny. Jednotky ve skupiné musi byt na
nasledujicich fadcich za sebou. Prvni jednotka je fidici, podle ni se nastavuji ostatni jednotky ve
skupiné i v pfipadé Ze je tato jednotka vypnuta. Zadani skupiny se provede dvojklikem na fidici
jednotku. Otevie se okno zadani skupiny.

f Group Setting [ﬁj1
7 Group Enable
6 Group begin index
2 + (Group Size
1 Mumber of Unins On
27 Upper alarm temperature [*C]
15 Lower alarm temperature [*C]
75 Upper warnibg temperature [#C]
15 Lower warning temperature [C]
Enable - zaskrtnutim se aktivuje skupina
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Group begin index - poradové fidici jednotky v seznamu jednotek. Tato jednotka se stane Fidici

Group size - pocet jednotek ve skupiné

Number of Units On - pocet soucasné zapnutych jednotek, musi byt v rozsahu 1 az Group Size - 1

Upper Alarm Temperature - horni havarijni teplota. Pokud primérna teplota ze vdech jednotek
skupiny, které nejsou v chybé tuto hodnotu prekroci, zapne se alarmova informace
(siréna, vystrazné svétlo atd.). (kapitola 4.3.4)

Lower Alarm Temperature - dolni havarijni teplota. Pokud primérna teplota ze v&ech jednotek
skupiny, které nejsou v chybé je nizsi nez tato hodnota, zapne se alarmova informace
(siréna, vystrazné svétlo atd.). (kapitola 4.3.4)

Upper Warning Temperature - horni varovani teploty. Pokud primérna teplota ze v$ech jednotek
skupiny, které nejsou v chybé tuto hodnotu prekroc¢i, zapnou se vSechny
provozuschopné jednotky ve skupiné

Lower Alarm Temperature - dolni varovani teploty. Pokud primérna teplota ze vech jednotek
skupiny, které nejsou v chybé je niz$i nez tato hodnota, zapnou se vSechny
provozuschopné jednotky ve skupiné

Kazda skupina je v seznamu jednotek barevné odlisena

- 5
LG configuration &J

Enable energy budget Tariff Control Economy Contral

— Base bytes

None - D11 - Schedule
Unit list
Node address  Unit type Power [W] El. Meter  Saving Node 00s [] Autoincrement
001 oy 0 1 Disable Unit type 1py - ["] Enable Eneray Saving
002 jinlH] a 1 Disable
003 i} 0 1 Disable Power g [w]
004 ouU 2] 1 Enable
- 005 DU 0 1 Enable | Electr. 4
006 ol 0 1 Disable meter
o7 jin(H] 0 1 Disable l Add ‘ l I + ‘ l ch ‘
o8 DU a 1 Enable il =L
000 apu
l Delete ‘ Delete Al ‘
l Move Down ‘ l Move Up ‘
Clear Al Groups l Generate .csv protocol ‘ [ oK l
,

Na obrazku jsou povoleny dvé skupiny, prvni o velikosti 2 IDU s fidici jednotkou s adresou 6, druha
o velikosti 3 jednotky s Fidici jednotkou s adresou 1.

Skupinové fizeni je povoleno pouze pro IDU, hydrokit ani ODU nesmi byt soucasti skupiny. VSechny
jednotky ve skupiné musi mit nastaveni Savig Disable

4.3.4 Nastaveni digitalnich vstupi a vystupli

Pfevodnik je vybaven trojici digitalnich galvanicky odd&lenych vstupd/vystupd. Funkce vstup/vystup
se pfepina v nastavovacich oknech Digital I/Ox.
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KOMCNV system settings V232 =23l
o Product 1D Digital IO 1
I Settings
= Com Settings
Digitak input ) QOutput Settings Input Settings
Digital Output Active Edge
Z utpu - Qutput Funftion g e T
Polarity  pirect - LG limit Digital Filter
[ ms
= Digital Inputs/Outputs Filter constant 1
Digital 1701
-~ Digital 170 2 Counter
- Digital 140 3 o
. Diagrostics Period timeout  1goop ms

Number of 3
pulses

Pulses Value | 1g|

m Apply l Cancel ‘ l Help ‘

Nékteré funkce jsou pfimo navazany na konkrétni I/O kanaly podle nasledujici tabulky.

funkce smér | DIO1 | DIO2 | DIO3
ovladani vnitfnich jednotek - pouze DI1 I X
fizeni tarifu pfi rozpocitavani - pouze DI2 I X
varovani meze teploty pfi skupinovém fizeni LG jednotek — pouze DO3 0
resetovani impulz pfi chybé Ping kontroly — volitelné DOI1 az DO3 0
tab.29

4.3.4.1 Digitalni vystupy

Polarity - urcCuje reakci vystupu. Pokud je zvolena funkce Direct, aktivni stav znamena sepnuti
vystupu. PFi volbé Inversion je funkce opacna

Output function - voli funkce vystupu

OFF - vystup je vypnut, je umoznéno jeho ovladani pouze z programu KOMCNVset

Pulse if ping failed - 1 minutovy resetovani impulz pfi chybé Ping

LG limit - spinani vystupu pfi vyboceni teploty mimo alarmové meze pfi skupinovém Fizeni
Modbus - ovladani vystupl z kanalu Modbus

O O O O

4.3.4.2 Digitalni vstupy

Polarity - urCuje polaritu vstupniho signdlu. Pokud je zvolena funkce Direct, jmenovité
napéti na vstupu znamena stav ON. PFi volbé Inversion je funkce opacna
Active Edge - aktivni hrana, pfi které se zvysi hodnota citace

Digital Filter - zapne/vypne digitalni filtr vstupu

Filter Constant - filtracni konstanta, pokud je povolen digitalni filtr (1 az 250ms)

Counter - zapne/vypne Cita¢ a méreni periody

Period Timeout - timeout méfic¢e periody. Pokud po tuto dobu nepfijde impulz, do méFfice periody
se nastavi hodnota 65535

Nasledujici volby slouzi pro nastaveni vahy pulzu. Umozniuje nastaveni necelistvé hodnoty na jeden
pulz. V pfikladu na obrazku je hodnota na jede pulz 3,33.....

Number of Pulses - polet pulzl, za ktery se do ¢&itace pfi¢te hodnota Pulses Value

Pulses Value - hodnota na pocet pulzd uvedeny v Numer of Pulses

Hodnoty ¢&itacd i mé&Fi¢l periody je mozné ulozit do pole Modbus na zvoleny offset
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 KOMCNY system settings V2.32
- Product ID KOMCNV10
[=)- Settings
&- Cprn Settings
. Coml DI /DO common settings
~ Com3 Save DI/DO to Modbus Array
i Ethernet
- CAN
B Digital Inputs/Outputs Modbus Array 500]
- Digital 1/0 1 offset
- Digital 1/0 2
. Digital 1/0 3
- Diagnostics
oK Apply [ Cancel ] [ Help ]
Save DI/DO to Modbus Array - povoleni/zakazani ukladani hodnot do pole Modbus
Modbus Array Offset - bytovy offset v poli Modbus
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5 Objednaci predpis

Albatros MultiV-R .

| Osazeni kanalu COM2:

0 - bez komunikac¢niho modulu

1 - osazen komunikac¢ni modul KOMU485
2 - osazen komunikacni modul Mbus

3 - osazen komunikacni modul KOMU232

Osazeni kanalu COM1:

0 - bez komunika¢niho modulu

1 - osazen komunikac¢ni modul KOMU485
2 - osazen komunikaéni modul Mbus

3 - osazen komunikaéni modul KOMU232

Kryt:

A - bez krytu, pouze komponenty

B - plastova rozvodnice s jiSténim IP55/IP40
C - plastova krabice IP44

Provedeni:
Albatros MultiV — bez rozpocitavani spotreb
Albatros MultiV-R - s rozpocitavanim spotreb

Pfiklad - Albatros MultiV . C . 10 - prevodnik bez rozpocitavani v plastové krabici se sbérnici RS485
- MODBUS RTU
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